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ABSTRAK

Dalam memelihara ikan hias dalam akuarium merupakan
kegiatan yang cukup di tekuni oleh masyarakat dan menjadi sebuah
hobi. Dalam memelihara ikan hias juga dapat mengutungkan dari
segi ekonomi, ada beberapa ikan hias yang memiliki nilai jual yang
cukup tinggi. Ketika kita memelihara ikan hias juga harus
memperhatikan cara merawat ikan hias yang kita pelihara. Cara
merawat ikan hias salah satunya dalam pemberian pakan ikan secara
berkala dan memperhatikan air di dalam akuarium. Alat monitoring
akuarium dan pemberi pakan ikan otomatis berbasis 10T telah
dirancang untuk memudahkan pekerjaan perawatan dalam merawat
ikan hias. alat ini menggunakan beberapa sensor yaitu sensor
turbidity sebagai monitoring kejernihan air didalam akuarium,
sensor Ultrasonik sebagai monitoring pakan di dalam wadah pakan
ikan. Beberapa komponen lainya seperti RTC sebagai penentu waktu
nyata, lalu ada motor servo sebagai pembuka dan penutup pakan
ikan, dan LCD sebagai penampil hasil data kejerihan dan penampil
data jarak pakan ikan. BLYNK digunakan untuk monitoring nilai
kejernihan air, monitoring jarak pakan ikan. Selain itu juga untuk
mengatur waktu makan ikan. Fungsi dari aplikasi BLYNK ini juga
sebagai pemeberitahuan kejernihan air dan kapasitas pakan. Dari
hasil pengujian diketahui bahwa nilai kejernihan air di dalam
akuarium dan nilai jarak pakan ikan dapat dimonitoring melalui
aplikasi BLYNK dengan baik. Jadwal otomatis pakan ikan bekerja
sesuai setting jadwal pakan.

Kata Kunci : 10T, sensor Ultrasonik, sensor turbidity, Motor servo,
BLYNK



ABSTRACT

Keeping ornamental fish in an aquarium is an activity that is
quite practiced by the community and becomes a hobby. In
maintaining ornamental fish can also be profitable from an
economic point of view, there are several ornamental fish that have
a fairly high selling value. When we keep ornamental fish, we must
also pay attention to how to care for the ornamental fish that we
maintain. One of the ways to care for ornamental fish is in feeding
fish regularly and paying attention to the water in the aquarium. The
loT-based automatic aquarium monitoring and fish feeder tool has
been designed to facilitate the maintenance work in caring for
ornamental fish. This tool uses several sensors, namely a turbidity
sensor as a monitoring of water clarity in the aquarium, an
ultrasonic sensor for monitoring feed in fish feed containers. Several
other components such as RTC as a real time determinant, then
there is a servo motor as a fish feed opening and closing, and an
LCD as a display of clarity data results and a fish feed distance data
display. BLYNK is used for monitoring the value of water clarity,
monitoring the distance of fish feed. In addition, to regulate the time
to eat fish. The function of the BLYNK application is also as a
notification of water clarity and feed capacity. From the test results,
it is known that the value of water clarity in the aquarium and the
distance value of fish feed can be properly monitored through the
BLYNK application. Fish feed automatic schedule works according
to feed schedule settings.

Keywords : 10T, Ultrasonic sensor, turbidity sensor, Servo motor,
BLYNK
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DAFTAR ISTILAH

Flowchart . Diagram alir atau bagan yang mewakili
algoritma alir kerja atau proses, yang
menampilkan langkah-langkah dalam
bentuk symbol-simbol grafik dan
urutannya dihubungkan dengan panah.
Diagram ini mewakili ilustrasi atau
menggambarkan penyelesaian masalah.

Blok Diagram . Suatu perencanaan alat yang mana
didalamnya terdapat inti dari pembuatan
sebuah alat atau modul tersebut.

Frekuensi : Ukuran jumlah terjadinya sebuah
peristiwa dalam satuan waktu. Satuan
yang digunakan adalah hertz,
menunjukan banyak puncak panjang
gelombang yang melewati titik tertentu

per detik.
Transmitter : Pemancar
Receiver : Penerima
Liquid Crystal . Salah satu jenis media tampilan yang
Display menggunakan Kristal cair sebagai

penampil utama.

Stepdown : Merupakan transformator untuk
menurunkan tegangan output.

BLYNK . Platform untuk 10S atau ANDROID
yang digunakan untuk mengendalikan
module arduino,Rasbery Pi, Wemos dan
module sejenisnya melalui internet.
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DAFTAR SINGKATAN

MCB : Mini Circuit Breaker

RTC . Real Time Clock

\% : Volt

3D . 3 Dimensi

LED . Light Emitting Diode

LCD . Liquid Crystal Display

GPIO : General Pin Input Output

AC . Alternating Current

DC . Direct Current

SDA . Serial Data

SCL . Serial Clock

LLC . Logic Level Converter

10T . Internet Of Things

NTU : Nephelometric Turbidity Unit

GND : Ground

VCC : Voltage Common Collector

IDE . Integrated Development Environment
CMOS : Complementary Metal-Oxide Semiconductor
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LAMPIRAN A LISTING PROGRAM RANCANG BANGUN
MONITORING AKUARIUM DAN PAKAN
IKAN OTOMATIS BERBASIS 10T

LAMPIRAN B LISTING DOKUMENTASI ALAT
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