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ABSTRAK 

Banyak penelitian yang telah dilakukan mengenai robot mengingat robot 

memberikan manfaat bagi kepentingan manusia, seperti untuk 

melakukan pekerjaan dengan resiko bahaya yang tinggi atau untuk 

melakukan pekerjaan yang membutuhkan tenaga yang besar dan lain 

sebagainya. Robot pemadam kebakaran dibuat sebagai salah satu 

penelitian prototype bentuk robot dalam ukuran kecil. Robot ini diberi 

tugas untuk mencari api dalam suatu ruangan dan kemudian mematikan 

api tersebut. Robot ini dilengkapi dengan sensor ultrasonik agar dapat 

menentukan jarak, serta dilengkapi dengan sensor pendeteksi titik api, 

untuk mencari titik api yang berada diruangan. untuk memadamkan api 

robot ini dilengkapi dengan kipas yang akan diaktifkan ketika nyala api 

ditemukan. Robot dibuat autonomous melalui suatu sistem kontrol yang 

berbasis mikrokontroler Arduino Uno. Sebagai hasil dari tugas akhir ini 

adalah dapat dibuat robot pemadam api beroda. Berdasarkan hasil 

pengujian jangkauan robot untuk mendeteksi halangan dan berbelok arah 

yaitu pada jarak masing masing kurang dari 15 cm. Robot mendeteksi 

titik api jika tepat berada didepan robot dan memadamkannya 

menggunakan module fan. 

 

Kata Kunci: Arduino uno, modul kipas l9110, sensor ultrasonic, robot 

pemadam api, sensor api. 
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ABSTRACT 

A lot of research has been carried out on robots considering that robots 

provide benefits for human interests, such as for carrying out work with 

a high risk of danger or for carrying out work that requires a lot of 

energy and so on. The firefighting robot was created as a research 

prototype for a small robot. This robot is given the task of finding fire in 

a room and then extinguishing the fire. This robot is equipped with an 

ultrasonic sensor so that it can determine distance, and is equipped with 

a fire spot detection sensor, to look for fire spots in the room. To 

extinguish a fire, this robot is equipped with a fan which will be activated 

when a flame is found. The robot is made autonomous through a control 

system based on the Arduino Uno microcontroller. As a result of this final 

project, a wheeled fire extinguishing robot can be made. Based on the 

test results, the robot's range to detect obstacles and turn direction is at 

a distance of less than 15 cm each. The robot detects a fire if it is right 

in front of the robot and extinguishes it using the fan module. 

 
Keywords: Arduino uno, L9110 fan module, Ultrasonic Sensor, Fire 

Extinguisher Robot, Fire Sensor 
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