
 

 

i 

 

 

 

TUGAS AKHIR 

 
 

 

RANCANG BANGUN SISTEM PEMANTAUAN 

POSISI KERETA API MENGGUNAKAN GPS 

TRACKING 

 

DESIGN AND CONSTRUCTION OF A TRAIN 

POSITION MONITORING SYSTEM USING GPS 

TRACKING 

 
 

Oleh : 

 

DINASYA SEKAR ASTRIANIKA 

NIM.21.03.01.057 

 

 

DOSEN PEMBIMBING : 

 

MUHAMAD YUSUF,S.ST.,M.T. 

NIP. 198604282019031005 

 

 

 

GALIH MUSTIKO AJI,S.T.,M.T. 

NIP. 198509172019031005 

 

 

 

PROGRAM STUDI DIPLOMA III TEKNIK ELEKTRONIKA 

JURUSAN REKAYASA ELEKTRO DAN MEKATRONIKA 

POLITEKNIK NEGERI CILACAP 

2024 

 

 

 

 



 

 

i 

 

 
 

 

 

TUGAS AKHIR 

 

RANCANG BANGUN SISTEM PEMANTAUAN POSISI 

KERETA API MENGGUNAKAN GPS TRACKING 

 

DESIGN AND CONSTRUCTION OF A TRAIN POSITION 

MONITORING SYSTEM USING GPS TRACKING  

 
ACKIN 

Oleh : 

 

DINASYA SEKAR ASTRIANIKA 

NIM.21.03.01.057 

 

 

DOSEN PEMBIMBING : 

 

MUHAMAD YUSUF.S.ST., M.T. 

NIP. 198604282019031005  

 

 

GALIH MUSTIKO AJI.S.T., M.T. 

NIP. 198509172019031005  

 

PROGRAM STUDI DIPLOMA III TEKNIK ELEKTRONIKA 

JURUSAN REKAYASA ELEKTRO DAN MEKATRONIKA 

POLITEKNIK NEGERI CILACAP 

2024 

 



 

 

ii 

 

HALAMAN PENGESAHAN 
 

DESIGN AND CONSTRUCTION OF A TRAIN POSITION 

MONITORING SYSTEM USING GPS TRACKING 

 
Oleh 

 

DINASYA SEKAR ASTRIANIKA 

NIM. 21.03.01.057 

 

Tugas Akhir ini Diajukan Sebagai Salah Satu Syarat 

Untuk Memperoleh Gelar Ahli Madya (A.Md) 

Di 

Politeknik Negeri Cilacap 

 

Disetujui oleh 

 

Mengetahui : 

Ketua Jurusan Rekayasa Elektro dan Mekatronika 

 

 

 

 

Muhamad Yusuf, S.ST., M.T. 

NIP. 198604282019031005 

Penguji Tugas Akhir : 

 

 

 

 

1. Dr.Ir.Arif Ainur Rafiq,ST., MT.,M.Sc 

NIP.198111252021211006 

 

 

 

 

2. Novita Asma Ilahi,S.Pd.,M.Si. 

NIP.199211052019032021 

Dosen Pembimbing : 

 

 

 

 

1. Muhamad Yusuf. S.ST., M.T.  

NIP. 198604282019031005 

 

 

 
2.2.1  

2. Galih Mustiko Aji. S.T., M.T. 

NIP. 198509172019031005 



 

 

iii 

 

 

LEMBAR PERNYATAAN KEASLIAN TUGAS AKHIR 
 

 

Sebagai mahasiswa Politeknik Negeri Cilacap, yang bertanda tangan dibawah 

ini, saya: 

Nama   : Dinasya Sekar Astrianika 

NIM   : 21.03.01.057 

Judul Tugas Akhir  : Rancang Bangun Sistem Pemantauan Posisi     

Kereta Api Menggunakan GPS Tracking 

 

Menyatakan dengan sebenarnya bahwa penulis Laporan Tugas Akhir 

berdasarkan penelitian, pemikiran, dan pemaparan asli dari penulis sendiri, 

baik dari alat (hardware) dan naskah laporan yang tercantum sebagai bagian 

dari laporan Tugas Akhir ini. Jika terdapat karya orang lain, penulis akan 

mencantumkan sumber secara jelas.  

Demikian pernyataan ini saya buat dengan sesungguhnya apabila 

dikemudian hari terdepat penyimpangan dan ketidakbenaran dalam pernyataan 

ini, maka saya bersedia menerima sanksi akademik berupa pencabutan gelar 

yang telah diperoleh karena karya tulis ini dan sanksi lain sesuai dengan norma 

yang berlaku di perguruan tinggi ini. 

 

 

Cilacap, 20 Agustus 2024 

Yang menyatakan, 

 

 

 

(Dinasya Sekar Astrianika)   

NIM: 21.03.01.057 

 

 

 

 

 



 

 

iv 

 

LEMBAR PERNYATAAN PERSETUJUAN PUBLIKASI 

KARYA ILMIAH UNTUK KEPENTINGAN AKADEMIS 

 

 

Sebagai mahasiswa Politeknik Negeri Cilacap, yang bertanda tangan dibawah 

ini, saya : 

Nama : Dinasya Sekar Astrianika 

NIM : 21.03.01.057 

 

Demi pengembangan ilmu pengetahuan, menyetujui untuk memberikan kepada 

Politeknik Negeri Cilacap Hak Bebas Royalti Non-Eksklusif (Non-Exclusive 

Royalty Free Right) atas karya ilmiah saya berjudul :  

“RANCANG BANGUN SISTEM PEMANTAUAN POSISI KERETA API 

MENGGUNAKAN GPS TRACKING” beserta perangkat yang diperlukan 

(bila ada). Dengan Hak Bebas Royalti Non-Eksklusif ini, Politeknik Negeri 

Cilacap berhak menyimpan, mengalih media / format-kan, mengelolanya 

dalam bentuk pangkalan daya (database), mendistribusikannya, dan 

menampilkan / memplubikasikan di internet atau media lain untuk kepentingan 

akademis tanpa perlu meminta ijin dari saya selama tetap mencantumkan nama 

saya sebagai penulis / pencipta.  

Saya bersedia untuk menanggung secara pribadi, tanpa melibatkan 

pihak Politeknik Negeri Cilacap, segala bentuk tuntutan hukum yang timbul 

atas pelanggaran Hak Cipta dalam karya ilmiah saya ini. 

Demikian pernyataan ini yang saya buat dengan sebenarnya. 

 

 

Dibuat di  : Cilacap 

Pada tanggal  : 20 Agustus 2024 

 

Yang Menyatakan 

 

 

 

 

(Dinasya Sekar Astrianika) 

NIM 21.03.01.057 

 



 

 

v 

 

ABSTRAK 

 
Pemantauan posisi kereta api secara real time merupakan langkah penting 

dalam meningkatkan layanan informasi bagi penumpang. Penelitian ini 

merancang sebuah sistem pemantauan posisi kereta api dengan menggunakan 

modul GPS NEO-6M untuk mengambil data koordinat berupa latitude dan 

longitude. Data tersebut dikirimkan ke API Google Maps untuk mengonversi 

titik koordinat menjadi nama kecamatan dan kabupaten yang dilalui. 

Selanjutnya, Api Google Speech digunakan untuk menyuarakan informasi 

lokasi melalui speaker, sehingga penumpang dapat mengetahui posisi kereta 

secara audio. Sistem ini juga dilengkapi dengan sensor DHT11 untuk 

memantau suhu rangkaian guna menjaga kondisi rangkaian tetap optimal, serta 

RTC (Real Time Clock) untuk mengetahui waktu dengan akurat. Semua data, 

termasuk lokasi, suhu, dan waktu, dikirimkan ke Arduino Nano dan 

ditampilkan di dot matrix. Sistem ini bertujuan memberikan informasi real time 

kepada penumpang pada perjalanan rute Cilacap-Jogjakarta. Hasil percobaan 

menunjukkan bahwa dot matrix mampu menampilkan informasi lokasi, waktu, 

dan suhu secara real time, serta speaker berhasil menyampaikan informasi 

audio mengenai posisi kereta. 

 

Kata Kunci : API Google, latitude, longitude, GPS, real time 
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ABSTRACT 
 
Real time train position monitoring is a crucial step in improving information 

services for passengers. This study designed a train position monitoring system 

using the NEO-6M GPS module to collect coordinate data in the form of 

latitude and longitude. The data is sent to the Google Maps API to convert the 

coordinates into the names of the districts and regencies traversed. Then, the 

Google API Speech is used to announce the location information through a 

speaker, allowing passengers to know the train’s position audibly. The system 

is also equipped with a DHT11 sensor to monitor the circuit temperature, 

ensuring that the circuit remains in optimal condition, and a Real Time Clock 

(RTC) to accurately record the time. All data, including location, temperature, 

and time, is sent to the Arduino Nano and displayed on a dot matrix. This 

system aims to provide real-time information to passengers on the Cilacap-

Jogjakarta route. Experimental results show that the dot matrix successfully 

displays location, time, and temperature information in real time, and the 

speaker effectively delivers audio information about the train's position. 

 

Keyowords : : API Google, latitude, longitude, GPS, real time 
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