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ABSTRAK

Pemantauan posisi kereta api secara real time merupakan langkah penting
dalam meningkatkan layanan informasi bagi penumpang. Penelitian ini
merancang sebuah sistem pemantauan posisi kereta api dengan menggunakan
modul GPS NEO-6M untuk mengambil data koordinat berupa latitude dan
longitude. Data tersebut dikirimkan ke API Google Maps untuk mengonversi
titik koordinat menjadi nama kecamatan dan kabupaten yang dilalui.
Selanjutnya, Api Google Speech digunakan untuk menyuarakan informasi
lokasi melalui speaker, sehingga penumpang dapat mengetahui posisi kereta
secara audio. Sistem ini juga dilengkapi dengan sensor DHT11 untuk
memantau suhu rangkaian guna menjaga kondisi rangkaian tetap optimal, serta
RTC (Real Time Clock) untuk mengetahui waktu dengan akurat. Semua data,
termasuk lokasi, suhu, dan waktu, dikirimkan ke Arduino Nano dan
ditampilkan di dot matrix. Sistem ini bertujuan memberikan informasi real time
kepada penumpang pada perjalanan rute Cilacap-Jogjakarta. Hasil percobaan
menunjukkan bahwa dot matrix mampu menampilkan informasi lokasi, waktu,
dan suhu secara real time, serta speaker berhasil menyampaikan informasi
audio mengenai posisi kereta.

Kata Kunci : API Google, latitude, longitude, GPS, real time



ABSTRACT

Real time train position monitoring is a crucial step in improving information
services for passengers. This study designed a train position monitoring system
using the NEO-6M GPS module to collect coordinate data in the form of
latitude and longitude. The data is sent to the Google Maps API to convert the
coordinates into the names of the districts and regencies traversed. Then, the
Google API Speech is used to announce the location information through a
speaker, allowing passengers to know the train’s position audibly. The system
is also equipped with a DHT11 sensor to monitor the circuit temperature,
ensuring that the circuit remains in optimal condition, and a Real Time Clock
(RTC) to accurately record the time. All data, including location, temperature,
and time, is sent to the Arduino Nano and displayed on a dot matrix. This
system aims to provide real-time information to passengers on the Cilacap-
Jogjakarta route. Experimental results show that the dot matrix successfully
displays location, time, and temperature information in real time, and the
speaker effectively delivers audio information about the train's position.

Keyowords : : APl Google, latitude, longitude, GPS, real time
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