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ABSTRAK 

 
Permasalahan pencemaran lingkungan perairan akibat tumpahan minyak 

di laut, sungai, maupun danau memerlukan solusi untuk pembersihannya. 

Salah satu teknologi yang digunakan untuk mengatasi masalah ini 

menggunakan oil skimmer. Oil Skimmer dirancang untuk memisahkan 

minyak dengan air. Prinsip kerjanya adalah menggunakan rotary disk 

yang terbuat dari bahan hidrofilik untuk menarik minyak dari permukaan 

air. Ketika rotary disk berputar, minyak akan menempel pada permukaan 

disk dan kemudian dikumpulkan melalui pengikis pada disk. Keuntungan 

utama dari teknologi ini adalah kemampuannya untuk memisahkan 

minyak tanpa adanya bahan kimia tambahan sehingga ramah lingkungan. 

Pada penelitian ini membahas desain, implementasi, dan kinerja dari dual 

rotary disk oil skimmer dengan kendali smartphone, seperti kecepatan 

putaran disk, jenis material disk, dan kondisi lingkungan. Dual rotary disk 

oil skimmer ini di kontrol menggunakan aplikasi smartphone dengan 

konektivitas bluetooth yang di proses menggunakan ATmega 2560 

sehingga kecepatan putaran motor DC rotary disk bisa diatur dan 

pelampung oil skimmer bisa bergerak manuver maju, mundur, belok 

kanan dan belok kiri. Hasil penelitian menunjukkan bahwa dual rotary 

disk oil skimmer dengan kendali smartphone mampu memisahkan 

minyak di permukaan air sebanyak 4,6 liter dalam waktu 5 menit 28 detik 

secara optimal dengan nilai PWM 100. Hal ini menjadikan solusi dalam 

upaya pemisahan lingkungan perairan dari tumpahan minyak. 

 

Kata kunci : Pemisah minyak, rotary disk, bluetooth, manuver. 
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ABSTRACT 

 

The problem of pollution of the aquatic environment due to oil spills in 

seas, rivers and lakes requires a solution for cleaning it up. One 

technology used to overcome this problem uses an oil skimmer. Oil 

Skimmer is designed to separate oil from air. The principle of how it 

works is to use a rotary disk made of hydrophilic material to attract oil 

from the surface of the air. When the disc rotates, oil adheres to the 

surface of the disc and is then collected via scrapers on the disc. The main 

advantage of this technology is its ability to separate oil without any 

additional chemicals so it is environmentally friendly. This research 

discusses the design, implementation and performance of a dual rotary 

disk oil skimmer with smartphone control, such as disk rotation speed, 

type of disk material and environmental conditions. This dual rotary disk 

oil skimmer is controlled using a smartphone application with Bluetooth 

connectivity which is processed using an ATmega 2560 so that the 

rotation speed of the DC rotary disk motor can be adjusted and the oil 

skimmer float can maneuver forward, backward, turn right and turn left. 

The research results show that the dual rotary disk oil skimmer with 

smartphone control is capable of separating 4.6 liters of oil on the surface 

of the air in 5 minutes 28 seconds optimally with a PWM value of 100. 

This is a solution in efforts to verify the water environment from oil spills. 

 

Keywords: Oil separator, rotary disk, bluetooth, maneuver. 
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