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ABSTRAK 

 

Aktivitas padat yang dimiliki oleh pemilik hewan peliharaan, 

terutama pemilik kucing, sering kali menyebabkan mereka memberikan 

makanan yang berlebih kepada kucing peliharaan. Pemberian pakan yang 

tidak efisien dan efektif akan mempengaruhi pola makan hewan tersebut. 

Bahkan, sering kali pemelihara lupa untuk memberikan makan dan 

minum, yang dapat mengakibatkan kucing terjangkit malnutrisi. Oleh 

karena itu, dibuatlah sistem otomatisasi pemberian pakan yang mampu 

mengeluarkan pakan sesuai dengan bobot kucing secara otomatis 

menggunakan sensor loadcell. Pada alat ini, sensor loadcell digunakan 

untuk mengukur bobot kucing, berat pakan, dan minum dalam wadah. 

Selain itu, digunakan sistem pengelolaan data berat pakan dalam wadah 

yang disinkronkan dengan Google Spreadsheet, yang telah diprogram 

untuk mengetahui jumlah pakan yang berkurang sesuai dengan bobot 

kucing yang terdaftar. Data pada Spreadsheet meliputi berat kucing yang 

terdaftar dan berat pakan dalam wadah. Untuk mendeteksi ketersediaan 

pakan dalam penampung, digunakan sensor ultrasonik sebagai pembaca 

jarak maupun ketinggian pakan dalam penampung, kemudian hasil 

pembacaan sensor tersebut ditampilkan pada LCD. Selain itu, water level 

sensor digunakan untuk membaca kapasitas atau ketinggian air dalam 

penampung air. Hasil pembacaan water level sensor juga ditampilkan 

pada LCD agar mempermudah pemelihara dalam mengetahui kapasitas 

air minum dalam penampung. Alat ini telah terintegrasi dengan IoT, 

karena menggunakan mikrokontroler ESP32 yang mampu terhubung 

langsung dengan Wi-Fi. Hal ini mempermudah pemelihara untuk 

memantau kucing peliharaan hanya dengan menggunakan aplikasi 

Android. Aplikasi MIT App Inventor digunakan untuk mempermudah 

pemantauan kapasitas pakan dan minum pada penampung serta keluaran 

pakan dan minum yang ditimbang oleh sensor loadcell. 

 

Kata Kunci : Kucing, sensor loadcell, sensor Ultrasonik, Water level 

sensor, Spreadsheet. 
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ABSTRACT 

 

Pet owners, particularly those who own cats, frequently overfeed 

their feline companions due to their busy lifestyles. The animal's nutrition 

will be influenced by both inefficient and successful feeding. Regrettably, 

pet owners frequently neglect to provide nourishment and hydration to 

their feline companions, resulting in malnourishment. Thus, a feeding 

automation system has been developed that can automatically dispense 

cat chow based on the weight of the cat, utilising a load cell sensor. This 

instrument utilises a loadcell sensor to precisely measure the weight of 

the cat, as well as the weight of the feed and drink contained within. 

Furthermore, a data management system is employed to track the weight 

of feed in the container. This system is synchronised with Google Sheets 

and is programmed to calculate the amount of feed that is consumed 

based on the recorded weight of the cat. The Spreadsheet contains data 

on the registered cats' weight and the weight of the feed in the container. 

An ultrasonic sensor is employed to ascertain the presence of feed in the 

container by measuring the distance and height of the feed. The sensor 

readings are thereafter exhibited on the LCD. Furthermore, a water level 

sensor is employed to measure the volume or elevation of the water in the 

water reservoir. The water level sensor reading is also presented on the 

LCD screen, facilitating the caretaker's awareness of the container's 

drinking water capacity. This gadget has been IoT-enabled since it utilises 

an ESP32 microcontroller capable of direct Wi-Fi connectivity. This 

facilitates the caregiver's ability to supervise the domestic feline solely 

through an Android application. The MIT App Inventor is a software 

application designed to simplify the monitoring of the quantity of food and 

beverages in a container, as well as the measurement of the weight of the 

food and beverages using a load cell sensor. 

Keywords: Cat, loadcell sensor, Ultrasonic sensor, Water level sensor, 

Spreadsheet. 
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