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ABSTRAK 

 

Pada mata kuliah Praktikum Otomasi Industri bermaksud untuk 

memberikan pembelajaran dan pengalaman mengenai otomasi yang ada 

di industri dari sensor dan actuator, kontroler dan Human Machine 

Interface (HMI) kepada mahasiswa dengan menggunakan bantuan 

software Lab View. Dari praktikum tersebut masih menggunakan 

Hobbyist sebagai pembacaan suatu sensor. Dari permasalahan tersebut 

maka akan dilakukan sebuah penelitian bukan hanya menggunakan 

Hobbyist sebagai pembacaan sensor karena fitur yang ada hanya bisa 

membaca beberapa sensor saja. Maka untuk pembacaan sensornya 

menggunakan Instrument VISA. Pada penelitian ini menggunakan sensor 

kecepatan LM393 dan sensor PZEM-017 sebagai pembacaan tegangan, 

arus, daya, dan energi pada simulasi emulator pembangkit listrik DC. 

Tujuan penelitian ini adalah untuk monitoring emulator pembangkit 

listrik DC 24 Volt dengan Lab View yang meliputi kecepatan, tegangan, 

arus, daya, dan energi yang dihasilkan oleh emulator pembangkit DC 24 

Volt dengan menggunakan Lab View serta mengontrol beban berupa 

lampu. Metode yang digunakan monitoring emulator pembangkit listrik 

DC ini pembancaan sensor kecepatan LM393 dan sensor PZEM-017 

menggunakan Arduino IDE. Kemudian Lab View membaca nilai yang 

ada di serial Monitor Arduino IDE dengan menyamakan COM dan Serial 

Begin. Dari pengambilan data tersebut dapat dinyatakan bahwa tingkat 

ketelitian pembacaan sensor terdapat selisih berbeda dengan alat ukur. 

Namun untuk selisih yang dihasilkan masih dalam batas toleransi. Untuk 

perbandingan presentase error antara perhitungan sensor dengan alat 

ukur mempunyai selisih rata rata presentase error untuk kecepatan pada 

alternator sebesar 28.21%, rata-rata presentase error pada tegangan 

sebesar 0.08%, rata-rata presentase error pada arus sebesar 0.669%, rata-

rata presentase error pada daya sebesar 0,781%, rata-rata presentase 

error pada energi sebesar 9,947%. 

 

Kata kunci : Lab View, sensor, emulator, pembangkit listrik 
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ABSTRACT 

 

The course Praktikum Otomasi Industri aims to provide students with 

knowledge and experience in industrial automation, covering topics such 

as sensors and actuators, controllers, and Human Machine Interface 

(HMI), using LabView software. The current practice relies on Hobbyist 

tools for sensor readings. However, due to the limitation of these tools, 

which can only read a limited number of sensors, this research proposes 

using Instrument VISA for sensor readings. In this study, the LM393 speed 

sensor and the PZEM-017 sensor are used for measuring voltage, 

current, power, and energy in a DC power plant emulator simulation. The 

goal of this research is to monitor the DC power plant emulator, including 

speed, voltage, current, power, and energy generated by a 24 Volt DC 

emulator using LabView, while also controlling the load, such as a lamp. 

The method used for monitoring the DC power plant emulator involves 

reading the LM393 speed sensor and the PZEM-017 sensor using 

Arduino IDE. LabView reads the values from the Arduino IDE Serial 

Monitor by matching the COM port and Serial Begin. The data collected 

indicates that there is a slight difference in sensor readings compared to 

the measuring instrument, but the difference remains within the tolerance 

limit. The average error comparison between sensor calculations and the 

measuring instrument shows a speed error of 28.21% for the alternator, 

a voltage error of 0.08%, a current error of 0.669%, a power error of 

0.781%, and an energy error of 9.947%. 

 

Keywords : Lab View, sensor, emulator, power plant 
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