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ABSTRAK

Burung merupakan salah satu hewan yang penting dalam
keanekaragaman hayati. Burung mempunyai warna bulu yang menarik
dan burung memiliki suara kiacuan yang sangat indah sehingga disukai
oleh manusia untuk dipelihara. Merawat burung merupakan kegiatan
yang harus dilakukan untuk menjaga kondisi burung agar tetap sehat.
Selain itu masalah lain yang bisa terjadi kepada burung yang dipelihara
yaitu pencurian burung. Tujuan dari tugas akhir ini yaitu membuat
kandang burung yang dapat membersihkan kotoran dan memberi pakan
minum secara otomatis, serta menggunakan panel surya. Mengetahui sisa
pakan dan minum didalam kandang dengan cara dimontioring. Membuat
sistem keamanan pada kandang burung. Pembersihan kandang
menggunakan RTC untuk pengaturan waktu motor dc sebagai penggerak
konveyor. Pemberian pakan dan minum menggunakan sensor ultrasonik
sebagai pemicu untuk menjalankan servo untuk membuka penutup stok
pakan dan relay untuk menghidupkan pompa untuk mengalirkan air.
Penggunaan panel surya sebagai sumber utama untuk pengisian aki dan
INA219 yang digunakan untuk memonitoring tegangan dan arus pada aki.
Memonitoring sisa pakan dan minum melalui aplikasi smarphone.
Keamanan kandang menggunakan sensor magnetic yang ditempatkan
pada pintu kandang dan buzzer sebagai peringatan ketika sensor magnetic
bekerja. Berdasarkan hasil pengujian setiap sistem, diperoleh rata-rata
delay pada sistem pakan yaitu 2,4 detik, sistem minum 2,5 detik, dan pada
sistem pembersih 5,3 detik. membutuhkan waktu 26 jam untuk mencapai
80% DoD aki dan membutuhkan waktu 2,4 jam untuk mengisi ulang aki
sampai penuh. Aplikasi yang dibuat dapat menampilkan hasil pembacaan
sensor dengan baik, dapat menampilkan indikator kondisi pakan minum,
menampilkan tegangan dan arus pada aki, serta menampilkan kondisi
pintu kandang. Buzzer akan berbunyi ketika bagian sensor magnetic
terpisah pada jarak lebih dari 1 cm.

Kata kunci : Burung, Kandang, 1oT (/nternet of Things), Panel Surya
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ABSTRACT

Birds are an important animal in biodiversity. Birds have an
attractive feather color and birds have such beautiful chisels that they are
fond of humans for maintenance. Caring for birds is an activity that must
be done to keep birds in good condition. Furthermore, there is another
problem that can be asked about the nurtured bird - the theft of birds. The
objective of this final task is to build a birdcage that cleans dirt and feeds
drinks automatically, as well as by solar panels. Knowing the rest of the
feed and drink in the cage properly cultivated. Create a security system in
the aviary. Cage cleaning USES the RTC to configure the dc motor time
as a conveyor mover. Feeding and drinking using ultrasound sensors as
a trigger for servo to unseal the feed supply and relay to power the pump
to drain water. The use of solar panels as a primary source for charging
batteries and ina2l9 used to monitor tension and currents in batteries.
Mirroring rest of feed and drink through the smarphone app. Cage
security USES the magnetic sensors placed on the cage doors and buzzer
as a warning as the magnetic sensors work. Based on the results of each
system's test, the average delay on the system of feed was 2.4 seconds, the
drinking system 2.5 seconds, and the cleaning system was 5.3 seconds. It
takes 26 hours to reach 80% of D.O.D. and it takes 2.4 hours to recharge
until full. The created applications may display sensor readings well, may
display the condition indicator of drink feed, display the tension and
currents on the battery, and display the condition of the cage door. The
buzzer goes off when the magnetic sensor part separates at a distance of
more than one centimeter.

Keywords: Bird, Cage, IoT (Internet of Things), Solar Panel
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DAFTAR ISTILAH

Database :  Sistem penyimpanan dan pengolahan
data

Mikrokontroler : Komponen pengontrol kerja sistem

Input :  Masukan

Output : Keluaran

Sensor :  Komponen yang diugunakan untuk

mengukur besaran fisik dan
mengkonversi menjadi besaran listrik

Software . Perangkat lunak

Hardware . Perangkat keras

Flowchart . Diagram alir

monitoring :  Pemantauan yang berfungsi unruk
mengumpulkan data.

Platform :  Tempat untuk menjalankan pernagkat
lunak
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DAFTAR SINGKATAN

IoT . Internet of Things

HTTP . Hypertext Transfer Protocol
12C . Inter-Integrated Circuit
SDA . Serial Data Line

SCL . Serial Clock Line

LCD . Licuid Crystal Display
RTC : Real Time Clock

SCC . Solar Charger Control
1/0 . Input / Output

GPIO . General Pin Input Output
NO . Normally Open

NC . Normally Close

DoD . Depth of Discharge

PCB :  Printed Circuit Board
DC . Direct Current
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