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ABSTRAK 
 

Industri keripik tempe yang ada di indonesia saat ini sering kita 
jumpai pemotongan tempe menggunakan tenaga manual, disamping itu 
sudah berkembang teknologi pemotong tempe dengan mesin berbahan 
bakar minyak yang mengakibatkan biaya produksi meningkat. Otomatisasi 
pada mesin pemotong tempe perlu dilakukan guna meningkatkan efisiensi 
waktu, kapasitas produksi dan keselamatan kerja. Namun, dalam 

pemanfaatannya belum menggunakan sumber energi hybrid dan kontrol 
secara jarak jauh berbasis Internet of Things (IoT) Blynk. Penerapan sumber 
energi hybrid yang mengkombinasikan listrik konvensional dan energi 
terbarukan seperti tenaga surya agar ramah lingkungan serta efisiensi 
waktu. Selain itu, dengan memanfaatkan IoT Blynk, kinerja mesin dapat 
dipantau dan dikendalikan dari jarak jauh menggunakan smartphone. Oleh 

karena itu, diperlukannya sistem kontrol mesin pemotong tempe sehingga 
didapatkan cara merancang sistem dengan sumber energi PLTS dan PLN 
dengan berpindah secara otomatis menggunakan Automatic Transfer 
Switch (ATS). Dimana akan diketahui lama pengisian baterai menggunakan 
panel surya 100 Wp, cara membuat sistem monitoring dan sistem kontrol 
ON/OFF pada mesin pemotong tempe. Sistem ini menggunakan sumber 

utama yakni berasal dari tenaga PLTS, sementara sumber cadangan yang 
disuplai oleh PLN. ATS akan bekerja secara hybrid ketika mendapatkan 
suplai tegangan PLTS dan PLN. Namun, sistem akan beralih ke sumber 
PLN ketika tegangan sumber PLTS mengalami penurunan. Pada mesin 
pemotong tempe ini menggunakan sistem kontrol jarak jauh, monitoring 
tegangan, arus dan daya. Pada smartphone akan mengontrol secara jarak 

jauh untuk menghidupkan dan mematikan mesin pemotong yang sudah 
terintegrasi oleh Internet of Things. Didapatkan pada pengujian lama 
pengisian baterai kapasitas 65 Ah dengan panel surya 100 Wp selama 4,5 
jam dengan kondisi tegangan awal 12,50 V. Pada pengujian perbandingan 
hasil pengukuran Tegangan antara IoT Blynk dengan multimeter memiliki 
selisih mencapai 1,96 point dan selisih arus pada perbandingan ini 

mencapai 0,26 point. Pada hasil perbandingan antara watt meter dengan 
multi meter memiliki selisih 5,2 point pada tegangan dan selisih arus 
mencapai 0,23 point. 
 

Kata kunci: Sistem Kontrol, Sistem Hybrid, Automatic Transfer Switch  
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ABSTRACT 
 

Currently, in the tempeh chips industry in Indonesia, we often see 

tempeh cutting using manual labor, besides that, tempeh cutting technology 

has developed using oil-fueled machines, which has resulted in increased 

production costs. Automation on tempeh cutting machines needs to be 

carried out to increase time efficiency, production capacity and work 

safety. However, in its use it does not yet use hybrid energy sources and 

remote control based on the Internet of Things (IoT) Blynk. Application of 

hybrid energy sources that combine conventional electricity and renewable 

energy such as solar power to be environmentally friendly and time 

efficient. In addition, by utilizing IoT Blynk, machine performance can be 

monitored and controlled remotely using a smartphone. Therefore, a tempe 

cutting machine control system is needed so that a way to design a system 

with PLTS and PLN energy sources is needed by switching automatically 

using the Automatic Transfer Switch (ATS). Where you will find out how 

long it takes to charge a battery 65 Ah using a 100 Wp solar panel, how to 

create a monitoring system and ON/OFF control system on a tempeh 

cutting machine. This system uses the main source, namely PLTS power, 

while the backup source is supplied by PLN. ATS will work in a hybrid 

manner when it gets a PLTS and PLN voltage supply. However, the system 

will switch to the PLN source when the PLTS source voltage decreases. 

This tempeh cutting machine uses a remote control system, monitoring 

voltage, current and power. The smartphone will control remotely to turn 

on and off the cutting machine which has been integrated with the Internet 

of Things. It was found in the long test of charging a capacity battery with 

a 100 Wp solar panel for 4.5 hours with an initial voltage condition of 12.50 

V. In the comparison test, the voltage measurement results between the IoT 

Blynk and the multimeter had a difference of 1.96 points and the difference 

in current in this comparison reached 0.26 points. In the comparison 

results between a watt meter and a multi meter, there is a difference of 5.2 

points in voltage and a difference in current of 0.23 points. 

Keywords : Control System, Hybrid System, Automatic Transfer Switch   
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