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ABSTRAK

Energi listrik menjadi kebutuhan utama pada revolusi industr1 4.0, dimana
hampir semua aktivitas manusia membutuhkan listrik, seperti pada
bekerjaan budidaya ikan. D1 Indonesia penggunaan energi listrik
umumnya bersumber dari PLN, akan tetapi listrik dari PLN sewaktu-
waktu dapat padam. Selain membutuhkan energi listrik, hal yang perlu
diperhatikan pada budidaya ikan adalah pemberian pakan ikan. Upaya
untuk memudahkan dan membantu pekerjaan budidaya ikan adalah
dengan cara membuat alat pakan ikan otomatis menggunakan energi
listrik hybrid. Sistem hybrid yang digunakan adalah PLN dan PLTS.
Pengoptimalan kinerja PLTS menggunakan sistem panel surya otomatis,
dimana panel surya akan bergerak otomatis ke sudut 45°, 90°, 130° sesuai
waktu vyang ditentukan. Monitoring tegangan dan arus PLTS
menggunakan sensor tegangan DC dan sensor ACS712. Kontroler untuk
menjalankan sistem monitoring dan panel surya otomatis menggunakan
Arduino Uno. Sensor tegangan membaca tegangan keluaran panel surya
ketika tidak menggunakan baterai rata-rata 18,69 V dengan error 0,28%,
saat menggunakan baterai rata-rata pembacaan sensor sebesar 13,14 V
dengan error 0,18%. Sensor ACS712 membaca arus keluaran panel surya
tanpa baterai rata-rata 4,26 A dengan error 1,34%, saat menggunakan
baterai rata-rata pembacaan sensor sebesar 3,14 A dan rata-rata error
0,6%. Penelitian selanjutnya dapat dikembangkan pada mekanik panel
surya otomatis dengan cara menggunakan gear dan rantair untuk
menghubungkan batang besi motor DC ke batang besi dudukan panel
surya, agar putaran lebih stabil.

Kata Kunci: Arduino Uno, Sistem hybrid, Sensor Tegangan DC, Sensor
ACS712, Panel surya otomatis
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ABSTRACT

Electrical energy is a major requirement in the industrial revolution 4.0,
where almost all human activities require electricity, such as fish farming.
In Indonesia generally uses electricity from PLN, however electricity from
PLN can go out at any time. Apart from requiring electrical energy,
something that needs to be considered when cultivating fish is providing
fish food. An effort to facilitate and help fish farming work is by making
an automatic fish feeding device using hybrid electrical energy. The
hybrid system used is PLN and PLTS. Optimizing PLTS performance
using an automatic solar panel system, where the solar panels will move
automatically to angles of 45°, 90°, 130° according to the specified time.
Monitoring PLTS voltage and current using DC voltage sensors and
ACS712 sensors. The controller to run the monitoring system and
automatic solar panels uses Arduino Uno. The voltage sensor reads the
output voltage of the solar panel when not using a battery on average
18.69 V with an error of 0.28%, when using a battery, the average sensor
reading is 13.14 V with an error of 0.18%. The ACS712 sensor reads the
output current of the solar panel without a battery on average 4.26 A with
an error of 1.34%, when using a battery, the average sensor reading is
3.14 A and an average error of 0.6%. Further research can be developed
on automatic solar panel mechanics by using gears and chains to connect
the iron rod of the DC motor to the iron rod of the solar panel holder, so
that the rotation is more stable.

Keywords: Arduino Uno, Hybrid system, DC Voltage Sensor, ACS712
Sensor, Automatic solar panel
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Switching . Memindahkan sumber listrik
Monitoring . Memantau dan mengontrol jalannya sistem
. Proses pengubahan kimia menjadi energi listrik
Reversible

nada baterai

Program yang dapat digunakan dan
dimodifikasi oleh siapapun

Rechargeable . Dapat duis1 ulang

Open source
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PLN
PLTS
SCC

Wh
Ah
ATS
DC
AC
NO
NC
SLA
PWM
RTC
LDR
VCC
GND

DoD
VDC

DAFTAR SINGKATAN

Perusahaan Listrik Negara

Pembangkit Listrik Tenaga Surya

Solar Charge Controller
Watt Peak

Watt Hours

Ampere Hours

Automatic Transfer Switch
Direct Current

Aternating Current
Normally Open

Normally Close

Seal Lead Acid

Pulse Width Modulation
Real Time Clock

Light Dependent Resistor
Voltage Common Collector
Ground

Ampere

Volt

Watt

Depth of Discharge
Voltage Direct Current

XV
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