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ABSTRAK

Produksi kue nastar secara manual sering menghadapi masalah
efisiensi dan ukuran yang tidak konsisten, yang dapat menghambat
produktivitas. Tugas akhir ini bertujuan untuk merancang dan membuat
alat pembulat dan penghitung otomatis yang dapat meningkatkan efisiensi
produksi kue nastar. Perancangan alat ini dilakukan dengan menggunakan
pengendali motor PLC OMRON CP1E-NA20DR-A dan Arduino Uno
untuk menghitung jumlah kue yang dihasilkan. Alat ini memiliki sensor
proximity infrared E18-D80NK yang dapat mendeteksi dan menghitung
jumlah kue nastar yang telah dibulatkan. Hasil pengujian menunjukkan
bahwa perangkat ini dapat memproduksi sekitar 50 kue nastar dengan
ukuran yang tepat dan konsisten dari 1 kg adonan. Dari lima puluh kue
yang diuji, hanya tiga berdiameter di bawah 25 milimeter dan enam tidak
bulat, yang menunjukkan bahwa mereka memiliki kualitas yang baik.
Oleh karena itu, alat pembulat dan penghitung otomatis ini meningkatkan
efisiensi produksi dan menjamin kualitas produk akhir. Untuk memenuhi
permintaan pasar yang terus meningkat, inovasi ini diharapkan dapat
diterapkan pada industri kue.

Kata Kunci: Kue Nastar, Pembulat Otomatis, Penghitung, Sensor
Proximity Infrared, PLC, Arduino Uno.



ABSTRACT

Manual production of nastar cookies often faces problems of
efficiency and inconsistent size, which can hinder productivity. This final
project aims to design and create an automatic rounding and counting
tool that can improve the efficiency of nastar cookie production. The
design of this tool is carried out using an OMRON CP1E-NA20DR-A PLC
motor controller and Arduino Uno to count the number of cookies
produced. This tool has an E18-D80NK infrared proximity sensor that can
detect and count the number of nastar cookies that have been rounded.
The test results show that this device can produce around 50 nastar
cookies with the right and consistent size from 1 kg of dough. Of the fifty
cookies tested, only three were below 25 millimeters in diameter and six
were not round, indicating that they were of good quality. Therefore, this
automatic rounding and counting tool improves production efficiency and
ensures the quality of the final product. To meet the increasing market
demand, this innovation is expected to be applied to the cookie industry.

Keywords: Nastar Cookies, Automatic Rounder, Counter, Infrared
Proximity Sensor, PLC, Arduino Uno.
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