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ABSTRAK 

Desa Ujungmanik merupakan sebuah daerah agraris di Kecamatan 

Kawunganten wilayah Kabupaten Cilacap dengan mayoritas penduduk 

berprofesi sebagai petani, memiliki sumber daya alam khususnya 

tanaman non pangan yaitu kayu putih yang berpotensi secara ekonomi. 

Permasalahan yang dihadapi oleh LMDH Dadi Makmur sebagai satuan 

lembaga yang mengelola bisnis minyak kayu putih yaitu pasca 

penyulingan minyak kayu putih akan menghasilkan limbah organik 

berupa ranting dan daun kayu putih dengan jumlah yang cukup besar dan 

hanya dibiarkan ditumpuk di sekitar lahan tempat penyulingan, sehingga 

menyebabkan area penyimpanan bahan baku minyak atsiri menjadi 

terbatas serta berdampak negatif terhadap lingkungan sekitar. Tujuan dari 

pelaksanaan tugas akhir ini adalah merancang mesin pencampur pupuk 

kompos limbah penyulingan minyak kayu putih dengan menggunakan 

sistem kendali berbasis PLC sebagai upaya pengelolaan limbah sehingga 

memiliki nilai manfaat lebih dan mengubahnya menjadi matrial yang 

memiliki nilai ekonomi. Metode yang diterapkan pada pelaksanaan tugas 

akhir meliputi analisis kebutuhan perangkat keras dan perangkat lunak 

yang dibutuhkan dalam proses pembangunan struktur mesin, perancangan 

sistem mekanikal yang menjadi acuan dasar pengerjaan mekanis pada 

mesin, perancangan sistem elektrikal yang menjadi acuan dasar 

pengerjaan kelistrikan pada mesin, serta perancangan program kendali 

untuk mensinkronisasikan antara input dan output pada sistem kerja 

mesin pencampur pupuk kompos. Berdasarkan hasil pengujian tugas 

akhir, mesin pencampur pupuk kompos kapasitas berat material input 

15000 gram dengan proses pencampuran selama 385 detik dan proses 

pendorongan material output selama 90 detik, pada nilai tersebut terukur 

arus masuk sebesar 3,27 A dengan nilai tegangan terukur 233,6 V, 

kecepatan putaran motor terukur 3101 rpm, serta nilai faktor daya mesin 

pencampur terukur sebesar 0,48, di dapatkan hasil material keluaran 

seberat 10210 gram serta kegagalan keluaran material seberat 1790 gram. 

Kata kunci : Kayu Putih, LMDH, Limbah, Organik, Pupuk Kompos,  

PLC. 
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ABSTRACT 

Ujungmanik Village is an agricultural area in Kawunganten District, 

Cilacap Regency, with the majority of the population working as farmers, 

has natural resources, especially non-food crops, namely eucalyptus 

which have economic potential. The problem faced by LMDH Dadi 

Makmur as an institutional unit that manages the eucalyptus oil business 

is that after the distillation of eucalyptus oil, it will produce organic waste 

in the form of eucalyptus twigs and leaves in large quantities and is only 

left piled up around the distillation area, causing the storage area for 

essential oil raw materials to be limited and having a negative impact on 

the surrounding environment. The purpose of this final assignment is to 

design a compost mixing machine for eucalyptus oil distillation waste 

using a PLC-based control system as an effort to manage waste so that it 

has more value and turns it into a material that has economic value. The 

methods applied in the implementation of the final assignment include 

analysis of hardware and software requirements needed in the process of 

building the machine structure, designing a mechanical system that is the 

basic reference for mechanical work on the machine, designing an 

electrical system that is the basic reference for electrical work on the 

machine, and designing a control program to synchronize between input 

and output on the working system of the compost fertilizer mixing 

machine. Based on the results of the final assignment test, the compost 

fertilizer mixing machine has a capacity of 15,000 grams of input material 

with a mixing process of 385 seconds and a process of pushing output 

material for 90 seconds, at that value the measured input current is 3.27 

A with a measured voltage value of 233.6 V, a measured motor rotation 

speed of 3101 rpm, and a measured power factor value of the mixing 

machine of 0.48, the output material weighing 10210 grams and the 

failure of the output material weighing 1790 grams were obtained. 

Keywords: Eucalyptus, LMDH, Waste, Organic, Compost, PLC. 
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