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ABSTRAK

Indonesia merupakan salah satu negara dengan jumlah pemilik
kendaraan sepeda motor terbanyak. Dengan banyaknya kendaraan bermotor,
angka kecelakaan juga meningkat. Salah satu penyebab utama kecelakaan
adalah berkendara dengan kecepatan tinggi. Batas kecepatan untuk sepeda
motor di kawasan perkotaan adalah 50 km/jam. Mengemudikan kendaraan
dengan kecepatan tinggi dapat membahayakan diri sendiri dan orang lain.
Oleh karena itu, dibuat sistem proteksi kecepatan dan monitoring posisi
kendaraan sepeda motor. Sistem ini akan mengaktifkan buzzer sebagai
peringatan ketika kecepatan mencapai 50 km/jam. Jika pengemudi
mengabaikan peringatan ini dan melaju hingga 60 km/jam, aliran listrik
sepeda motor akan terputus oleh relay dan akan terhubung kembali saat
kecepatan turun hingga 50 km/jam. Berdasarkan hasil pengujian didapatkan
ketika kecepatan kendaraan sepeda motor sampai 50 km/jam buzzer dapat
menyala dan ketika kecepatan sampai 60 km/jam kelistrikan motor terputus
oleh relay dan dapat tersambung lagi pada kecepatan 50 km/jam. Selain itu
pengujian juga dapat memantau posisi kendaraan, digunakan aplikasi flutter
yang menampilkan koordinat latitude dan longitude dengan perbandingan
dari aplikasi dengan alat ukur tingkat error sebesar 0,0001%, yang membuat
pengujian cukup valid. Aplikasi juga bisa menampilkan kecepatan sepeda
motor dengan selisih maksimal 0,25% dibandingkan dengan speedometer.
Aplikasi ini juga dapat menampilkan gambar yang diambil oleh ESP Cam
dan mengirimkannya ke aplikasi. Pembaruan data pada aplikasi berlangsung
setiap 7 detik, sedangkan pembaruan gambar terjadi setiap 10 hingga 20
detik.

Kata kunci: aplikasi flutter, proteksi kecepatan, buzzer, relay, sensor GPS



ABSTRACT

Indonesia is one of the countries with the largest number of
motorcycle owners. With so many motorized vehicles, the number of
accidents also increases. One of the main causes of accidents is driving
at high speeds. The speed limit for motorcycles in urban areas is 50 km/h.
Driving a vehicle at high speed can endanger yourself and others.
Therefore, a speed protection and position monitoring system for
motorcycles was developed. The system will activate a buzzer as a
warning when the speed reaches 50 km/h. If the driver ignores this
warning and drives up to 60 km/h, the motorcycle's electricity will be cut
off by a relay and will be reconnected when the speed drops to 50 km/h.
Based on the test results, it is obtained that when the speed of the
motorcycle vehicle reaches 50 km / h, the buzzer can turn on and when
the speed reaches 60 km / h, the motorcycle electricity is disconnected by
the relay and can be connected again at a speed of 50 km / h. In addition,
the test can also monitor the position of the motorcycle vehicle. In
addition, the test can also monitor the position of the vehicle, the flutter
application is used which displays the latitude and longitude coordinates
with a comparison of the application with the measuring instrument error
rate of 0.0001%, which makes the test quite valid. The app can also
display the speed of the motorcycle with a maximum difference of 0.25%
compared to the speedometer. The app can also display images captured
by the ESP Cam and send them to the app. Data updates on the app take
place every 7 seconds, while image updates occur every 10 to 20 seconds.

Keywords: Flutter applications, speed protection, buzzer, relay, GPS
sensor
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