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ABSTRAK 

 

Trainer merupakan alat peraga yang biasanya digunakan untuk 

kegiatan pembelajaran, alat praga tersebut digunakan sebagai simulasi 

praktikum. Trainer digunakan untuk mejelaskan simulasi cara kerja 

suatu proses alat melalui sebuah prototype alat fisik yang dapat di uji 

coba langsung. Simulasi adalah sebuah metode yang digunakan untuk 

pelatihan dengan cara mempresentasikan dan meniru secara detail atau 

menggambarkan dalam bentuk nyata walaupun ada perbedaaan jenis 

maupun ukuran dari aslinya. Tujuan penelitian ini adalah untuk 

memonitoring tegangan, arus dan daya  yang dihasilkan oleh simulasi 

pembangkit DC sistem 24 volt dengan menggunakan website google 

spreadsheet. Dari pengambilan data tersebut dapat dinyatakan bahwa 

tingkat ketelitian pembacaan sensor terdapat selisih berbeda dengan alat 

ukur. Namun untuk selisihnya yang dihasilnya masih dalam batas 

toleransi. Untuk perbandingan eror antara perhitungan sensor tegangan 

dan sensor arus dengan alat ukur mempunyai selisih rata rata eror untuk 

tegangan dengan beban lampu 200 watt sebesar 14,7 % dan rata-rata 

eror pada arus sebesar 1,75 %.  

Kata kunci : Trainer, Monitoring, Google Spreadsheet 
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ABSTRACK 

 

The trainer is a visual aid that is usually used for learning 

activities, the praga tool is used as a practicum simulation. The trainer 

is used to explain the simulation of how a tool process works through a 

prototype of a physical tool that can be tested directly. Simulation is a 

method used for training by presenting and imitating in detail or 

depicting it in real form even though there are differences in type and 

size from the original. The purpose of this study is to monitor the 

voltage, current and power generated by a 24-volt DC generator system 

simulation using the Google Spreadsheet website. From the data 

collection, it can be stated that the level of accuracy of sensor readings 

is different from the measuring instrument. But for the difference that 

results are still within tolerance limits. For a comparison of the error 

between the calculation of the voltage sensor and the current sensor 

with the measuring instrument, the average error difference for voltage 

with a 200 watt light load is 14.7% and the average error for current is 

1.75%. 

Keywords : Trainer, Monitoring, Google Spreadsheet 
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