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ABSTRAK

Pada saat ini telah banyak dibuat dan dikembangkan tambak udang vaname
khususnya di Kepulauan Bangka Belitung. Salah satu masalah yang saat
ini dihadapi bagi para pembudidaya udang yaitu proses pemberian pakan
yang dilakukan secara manual dinilai kurang produktif karena memerlukan
banyak tenaga kerja dan waktu yang cukupbanyak. Selain itu Pemberian
pakan dilakukan secara sederhana yaitu menyebar pakan udang dengan
tangan langsung ke arah kolam udang. Sehingga hal ini akan menyebabkan
lamanya pemberian pakan pada udang bila seorang peternak udang tersebut
mempunyai lahan kolam yang banyak. Menjadi masalah, jika peternak ikan
lupa atau terlambat dalam memberi pakan udang, maka dapat berdampak
pada tidak teraturnya jadwal pemberian pakan udang. Hal ini berdampak
pada ekosistem dalam kolam, pertumbuhan udang yang menjadi kurang
maksimal dan tidak seragam, dan kerugian secara ekonomi. Dari persoalan
tersebut, maka dibuatlah sebuah alat yang bernama automatic feeder
berbasis Internet of Things (IoT). Tujuan dri penelitian ini adalahuntuk
mempermudah petani dalam proses pemberian pakan di tambak udang.
Sistem ini menggunakan Arduino Mega 2560 dan NodeMCU sebagai
komponen utama dalam hal mengendalikan motor DC 12 volt. Sementara
itu mengetahui indiakator jumlah pakan udang menggunakan sensor
ultrasonik.Dalam alat ini jumlah pakan yang masih tersisa dapat dipantau
melalui. Jarak maksimal penebaran pakan sejauh 1,5 meter. Kapasitas
baterai yang dibutuhkan pada sistem ini sebesar 14 AHdengan waktu
pengisian 86,4 menit dan waktu pemakaian 1,64 jam. Sensor Ultrasonik
akan mendeteksi pakan 100% apabila jarak terdeteksi 5 cm dan mendeteksi
0% apabila jarak pakan ke sensor ultrasonik 50 cm.

Kata Kunci : Arduino, NodeMCU, pakan, udang, 10T, Blynk



ABSTRACT

At this time, many vannamei shrimp ponds have been created and
developed, especially in the Bangka Belitung Islands. One of the problems
currently faced by shrimp cultivators is that the manual feeding process is
considered less productive because it requires a lot of manpower and quite
a lot of time. In addition, the feeding is done in a simple way, namely
spreading the shrimp feed by hand directly towards the shrimp pond. So
that this will lead to a long time of feeding the shrimp if a shrimp farmer
has a lot of remaining ponds. The problem is, if the fish farmer forgets or
is late in giving the shrimp feed, it can have an impact on the irregular
feeding schedule for the shrimp. This has an impact on the ecosystem in
the pond, the growth of shrimp which becomes less than optimal and not
uniform, as well as economic losses. From these problems, a tool called an
automatic feeder based on the Internet of Things (IoT) was created. The
purpose of this research is to make it easier for farmers in the process of
providing feed in shrimp ponds. This system uses Arduino Mega 2560 and
NodeMCU as the main components in terms of controlling a 12 volt DC
motor. Meanwhile, find out the indicator for the amount of shrimp feed
using an ultrasonic sensor. In this tool the amount of feed remaining can
be monitored via. The maximum distance for spreading the feed is 1.5
meters. The battery capacity required for this system is 14 AH with a
charging time of 86.4 minutes and a usage time of 1.64 hours. Ultrasonic
sensors will detect 100% feed if the detected distance is 5 cm and detect
0% if the feed distance to the ultrasonic sensor is 50 cm.

Keywords : Arduino, NodeMCU, feed, shrimp, 10T, blynk
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