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ABSTRAK 

 

Makanan adalah satu kebutuhan yang harus dipenuhi demi 

keberlangsungan hidup. Makanan berfungsi sebagai sumber energi 

manusia berbahan karbohidrat seperti nasi, dan kentang. salah satunya 

makanan dengan berbahan kentang yang cukup jadi primadona 

masyarakat dan membuat banyak diproduksi baik food and beverages 

kelas atas maupun tingkat UMKM. Banyaknya olahan makanan berbahan  

kentang tak terkecuali dalam bentuk stik membuat selama  produksinya 

harus memikirkan higienitas selama proses pemroduksiannya. Menurut 

UU RI no. 18 tahun 2012 tentang keamanan pangan yang mendasari 

urgenitas alat dan harus diatasi dari kasus kontaminasi logam. Selama 

pemroduksian tersebut terkhususkan dalam proses pemotongannya yang 

menggunakan bahan material alat pisau pemotong dimana pisau tersebut 

berbahan material logam. Seperti pada salah  satu kasus jatuhnya pisau 

pemotong pada konveyor inilah yang melatarbelakangi pembuatan 

prototipe alat pendeteksi logam pada proses produksi pemotongan 

kentang. Pembuatan alat ini bertujuan untuk mengetahui cara pembuatan 

deteksi logam baik dari mekanik dan sistem. Dalam membuat prototipe 

deteksi logam dengan menggunakan sensor metal detector yang 

mendeteksi keberadaan logam dengan radius 0 hingga 3 cm. serta 

bagaimana alat  bekerja untuk memilah  potongan kentang yang 

terkontaminasi logam dengan motor servo sebagai penggerak. Ketika 

terdeteksi adanya logam maka motor servo akan bergerak membuang 

potongan kentang yang terkontaminasi tersebut. Pembuatan alat ini 

mengunakan komponen kontroler berupa Arduino Mega 2560 sebagai 

pemroses, sensor metal detector untuk mendeteksi adanya logam serta 

motor servo untuk aktuator menggerakan tuas pemilah sortir. Dari 

pengujian yang dilakukan dengan pemotongan kentang 30 g dan 40 g serta 

variabel ukuran logam dengan ukuran 1x1cm, 1.5x1.5 cm, dan 2x2cm 

yang diujikan masing masing 5 percobaan didapat hasil bahwa presentase 

kegagalan alat ini sebesar 13,3 %.dikarenakan faktor jarak peletakkan 

logam yang terlalu jauh dan human error. 

Kata kunci :  mikrokontroler, arduino, sensor metal detector, logam, 

makanan.
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ABSTRACT 
 

Food is a need that must be met for survival. Food serves as a source of 

human energy made from carbohydrates such as rice and potatoes. one 

of them is food made from potatoes which is enough to be the prima donna 

of the community and makes a lot of food and beverages produced both 

upscale and MSME levels. The large number of processed food made from 

potatoes, including in the form of sticks, makes it necessary to think about 

hygiene during the production process. According to RI Law no. 18 of 

2012 concerning food safety which underlies the urgency of tools and 

must be addressed from cases of metal contamination. During the 

production, it is specialized in the cutting process which uses cutting knife 

materials where the knife is made of metal material. As in one of the cases 

where the cutting knife fell on the conveyor, this was the reason behind 

making a metal detector prototype in the potato cutting production 

process. Making this tool aims to find out how to make metal detection 

both from mechanics and systems. To find out how to make a metal 

detection prototype using a metal detector sensor that detects the 

presence of metal with a radius of 0 to 3 cm. and how the tool works to 

sort potato pieces contaminated with metal with a servo motor as the 

driving force. If metal is detected, the servo motor will move to remove 

the contaminated potato pieces. The manufacture of this tool uses a 

controller component in the form of an Arduino Mega 2560 as a 

processor, a metal detector sensor to detect the presence of metal and a 

servo motor for the actuator to move the sorting lever. From the tests 

carried out by cutting potatoes 30 g and 40 g as well as metal size 

variables with sizes 1x1cm, 1.5x1.5 cm, and 2x2cm which were tested for 

each of the 5 trials, it was found that the percentage of failure of this tool 

was 13.3%. placing the metal too far and the human error factor. 

 

 

 

 

Keywords: microcontroller, arduino, metal detector sensor, metal, food. 
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DAFTAR ISTILAH 

Mikrokontroler   :                       Integrated circuit yang berfungsi sebagai pusat 

pengolahan data pada sistem tertentu 

Input                    : Bagian    yang menghubungkan power supply dan 

komponen terkait dengan sensor metal detector, 

step down, 

                  : Bagian yang menghubungkan power supply 

dengan lcd sebagai tampilan sistem 

Kontrol                : Bagian yang menghubungkan mikrokontroler 

dengan komponen penunjang lainnya. 

Inovasi                : Proses atau hasil menciptakan barang yang baru, 

unik, dan lebih baik dari sebelumnya. 

Metal detector     : komponen berfungsi untuk mendeteksi 

keberadaan logam. 

Konveyor            : alat mekanis yang berfungsi untuk membawa dan 

mengangkut barang dari satu tempat ke tempat 

lainnya 

Prototype            : Metode dalam pengembangan produk dengan 

cara membuat rancangan, sampel, atau model 

dengan tujuan pengujian konsep atau proses kerja 

dari produk. 

Sistem kendali    : suatu rangkaian atau mekanisme yang digunakan 

untuk mengontrol, mengatur, atau mengelola 

suatu proses atau sistem. Sistem kendali 

bertujuan untuk memastikan bahwa suatu sistem 

atau proses berjalan sesuai dengan tujuan yang 

telah ditetapkan 

Kontaminasi        : merujuk pada adanya zat atau bahan yang tidak 

diinginkan atau berbahaya yang masuk ke dalam 

makanan, mengakibatkan penurunan kualitas, 

keamanan, dan kebersihan makanan tersebut 

 


