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ABSTRAK 

 

Suhu dan kelembaban pada kandang anak ayam serta konsumsi 

pakan dan minum merupakan faktor yang dapat mempengaruhi kualitas 

anak ayam. Jika suhu pada kandang anak ayam terlalu panas 

menyebabkan anak ayam terlalu banyak minum air sehingga mengurangi 

konsumsi pakan. Sedangkan suhu yang terlalu dingin akan menyebabkan 

penyempitan pembuluh darah yang berakibat pada tergangggunya fungsi 

paru-paru ayam. Untuk itu diperlukan pemantauan suhu dan kelembaban 

pada kandang anak ayam. Alat ini dilengkapi monitoring suhu dan 

kelembaban serta tempat pakan dan minum secara otomatis. Alat ini dapat 

mendeteksi suhu dan kelembaban melalui sensor DHT 22 yang dapat 

mengukur suhu dan kelembaban di kandang anak ayam. Suhu yang diatur 

yaitu 25-30°C dalam kondisi normal, jika suhu dibawah set poin atau 

diatas setpoin, maka lampu atau kipas akan menyala untuk menstabilkan 

suhu didalam kandang. Pengujian dilakukan secara realtime mulai pukul 

06:00 – 18:00. Hasil pengujian yang diambil sebanyak 18 pengukuran per 

30 menit. Pakan anak ayam juga dapat di kontrol melalui aplikasi dan 

motor servo sebagai pembuka penutup wadah makan. Pengujian pada 

pakan anak ayam dilakukan dengan sensor LDR ketika tidak tertutup 

pakan, maka motor servo akan membuka katup pakan dan ketika sensor 

LDR tertutup pakan, maka motor servo tidak akan bergerak. Kemudian, 

pakan yang keluar dari wadah akan ditimbang. Begitu juga dengan minum 

pada kandang, jika sensor air terendam air maka pompa air akan mati. 

Jika sensor air tidak terendam maka pompa air akan menyala dan 

mengalirkan air. Hasil  pengujian pada pembacaan nilai suhu dan 

kelembaban pada pagi hari didapatkan rata-rata nilai error sebesar 1,6% 

dan 5%, nilai rata-rata error pada siang hari sebesar 4,6% dan 5,5%, dan 

nilai rata-rata error pada sore hari sebesar 1,9% dan 7%. Suhu dan 

kelembaban yang diatur sudah bekerja dengan baik. Hasil pengujian pada 

sensor LDR dan sensor air dapat bekerja dengan baik dalam mendeteksi 

adanya pakan dan minum.  

 

Kata Kunci: kandang anak ayam, suhu, kelembaban, DHT 22, 

pakan 
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ABSTRACT 

 

The temperature and humidity in the chicks coop as well as feed 

and drink consumption are factors that can affect the quality of the chicks. 

If the temperature in the chick coop is too hot it causes the chicks to drink 

too much water thereby reducing feed consumption. While temperatures 

that are too cold will cause constriction of the blood vessels which results 

in the disruption of the chicken's lung function. For this reason, it is 

necessary to monitor the temperature and humidity in the chick coop. This 

tool is equipped with monitoring of temperature and humidity as well as 

a place to feed and drink automatically. This tool can detect temperature 

and humidity through the DHT 22 sensor which can measure the 

temperature and humidity in the chick coop. The regulated temperature 

is 25-30°C under normal conditions, if the temperature is below the set 

point or above the set point, the light or fan will turn on to stabilize the 

temperature in the cage. Testing is carried out in real time from 06:00 – 

18:00. The test results were taken as many as 18 measurements per 30 

minutes. Feeding chicks can also be controlled through an application 

and a servo motor to open the cover of the feeding container. Tests on 

chick feed are carried out with the LDR sensor when the feed is not closed, 

the servo motor will open the feed valve and when the LDR sensor is 

closed, the servo motor will not move. Then, the feed that comes out of the 

container will be weighed. Likewise with drinking in the cage, if the water 

sensor is submerged in water, the water pump will die. If the water sensor 

is not submerged, the water pump will turn on and circulate water. The 

test results on reading the temperature and humidity values in the 

morning obtained an average error value of 1.6% and 5%, an average 

error value during the day of 4.6% and 5.5%, and an average value error 

in the afternoon of 1.9% and 7%. The temperature and humidity settings 

are working properly. Test results on the LDR sensor and water sensor 

can work well in detecting the presence of food and drink. 

 

Keywords : chicks coop, temperature, humidity, DHT 22,  feed 
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