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ABSTRAK 
 

Bencana kebakaran merupakan suatu bencana yang sangat merugikan 

jika tidak segera ditangani karena bencana ini dapat menghanguskan semua 

yang kita miliki. Maraknya insiden kebakaran akhir-akhir ini disebabkan 

oleh berbagai faktor baik benda mudah terbakar maupun disebabkan oleh 

listrik. Pemerintah masih menghadapi kesulitan dalam mencegah serta 

mengatasi kebakaran ini. Saat kebakaran terjadi, tidak ada peringatan dini 

yang diberikan kepada masyarakat terkait. Selama upaya penanggulangan, 

tim pemadam kebakaran sering mengalami kesulitan dalam memadamkan 

api. Kendala ini mungkin disebabkan oleh informasi yang diterima oleh 

petugas pemadam yang terlambat dan kesulitan dalam mengakses lokasi 

kejadian. Situasi ini memiliki dampak yang signifikan bagi korban insiden 

kebakaran. Berdasarkan permasalahan tersebut maka dibuat sistem deteksi 

api dapat dilakukan dengan cara memasang kamera yang bisa langsung 

mendeteksi objek api dan terhubung oleh pompa air sebagai penanganan 

pertama apabila terjadi kebakaran. Sistem dibuat menggunakan 

mikrokontroler Raspberry Pi untuk mendeteksi objek api dalam ruangan 

yang di sambungkan dengan sebuah kamera webcam, dan objek api akan 

dipadamkan melalui sprayer dengan penyemprotan air yang terarah pada 

titik api saja, tidak membasahi seluruh ruangan. Perancangan sistem 

menghasilkan sistem deteksi dini dan pemadam api dalam ruangan berbasis 

Raspberry Pi yang dapat bekerja sesuai fungsinya dalam pendeteksian api 

dan pemadam api secara terarah. Akurasi kamera sebesar 82,5% dan nilai 

sensitivitas pendeteksi kamera sebesar 81%. Pembacaan kamera webcam 

dipengaruhi oleh faktor cahaya. Pada kondisi gelap hasil pembacaannya 

cenderung lebih akurat dan presisi dibandingkan pada saat kondisi terang.  

 

Kata Kunci: Kebakaran, Pendeteksi Api, Raspberry Pi, Kamera 

Webcam 
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ABSTRACT 
 

A fire disaster is a disaster that is very detrimental if it is not handled 

immediately because this disaster can burn everything we have. The rise 

of fire incidents lately is caused by various factors, both flammable 

objects and caused by electricity. The government is still facing 

difficulties in preventing and overcoming these fires. When a fire occurs, 

there is no early warning given to the relevant community. During the 

relief efforts, the firefighting team often had difficulty extinguishing the 

fire. This obstacle may be caused by the information received by the 

firefighters being late and difficulties in accessing the scene of the 

incident. This situation has a significant impact on victims of fire 

incidents. Based on these problems, a fire detection system can be made 

by installing a camera that can directly detect objects of fire and 

connected by a water pump as the first treatment in the event of a fire. 

The system is made using a Raspberry Pi microcontroller to detect fire 

objects in a room which is connected to a Webcam Camera, and fire 

objects will be extinguished through a sparyer by spraying water directed 

at the point of fire only, not wetting the whole room. The system design 

produces a Raspberry Pi-based indoor fire extinguisher and early 

detection system that can work according to its function in fire detection 

and fire extinguishing in a directed manner. The camera accuracy is 

82,5% and the camera detection sensitivity value is 81%. Webcam 

camera readings are affected by light factors. In dark conditions the 

reading results tend to be more accurate and precise than in bright 

conditions. 

 

Keywords: Fire, Fire Detector, Raspberry Pi, Webcam Camera 
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