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ABSTRAK

Air minum dalam kemasan menjadi salah satu objek yang akan
digunakan. Saat ini, beberapa pengisian air dibotol minum masih
menggunakan metode manual yang cenderung memerlukan waktu
pengisian yang relatif lama dan kurang akurat. Akhir-akhir ini, banyak
beredar informasi di media sosial mengenai keluhan konsumen tentang
ukuran berat pada suatu produk di kemasan dan isi yang berbeda. Hal ini
perlu adanya tindakan agar industri minuman tetap memproduksi dengan
baik dan sesuai dengan standar. Oleh karena itu, pada Tugas Akhir ini
dibuatlah alat “Prototipe Penimbang dan Pengecap Botol Minum pada
Industri Berdasarkan Berat yang sesuai Berbasis Arduino”. Desain alat
tersebut menggunakan besi hollow sebagai kerangka mekanik. Dimana
terdapat konveyor untuk menjalankan botol, sensor proximity untuk
mendeteksi adanya botol, sensor load cell sebagai penimbang berat,
servo untuk menggerakan papan penyortiran dan pendorong untuk
proses stempel. Dari hasil pengujian yang telah dilakukan untuk
keakurasian berat botol presentase error terbesar yaitu 3,1 % dan error
terkecil yaitu 0,18%. Pengujian stempel memiliki presentase
keberhasilan dalam proses pengecapan 100% akan tetapi hasil stempel
pada botol kurang sempurna. Pengujian sistem secara keseluruhan
memiliki presentase keberhasilan 90%. Pengujian yang dilakukan
sebanyak 10 kali percobaan terdapat 1lkali pengujian yang gagal karna
berat yang terukur dalam sensor load cell melebihi toleransi yang telah
ditetapkan sehingga servo 2 bekerja untuk menggerakan papan penyortir
untuk melakukan penyortiran.

Kata Kunci : Penyortiran, Sensor Load Cell, Arduino, Botol,
Stempel, Konveyor



ABSTRACT

Bottled drinking water is one of the objects to be used. Currently, some
bottled water refills still use the manual method which tends to require a
relatively long filling time and is less accurate. Lately, there has been a
lot of information circulating on social media regarding consumer
complaints about the weight size of a product in different packaging and
contents. This needs action so that the beverage industry continues to
produce well and according to standards. Therefore, in this final project
a tool "Weighing and Tasting Prototype Drinking Bottles in Industry
Based on Arduino-Based Weight is made". The design of the tool uses
hollow iron as a mechanical framework. Where there are conveyors to
run the bottles, proximity sensors to detect the presence of bottles, load
cell sensors as weighing scales, servos to move the sorting board and
pushers for the stamp process. From the results of tests that have been
carried out for the accuracy of the bottle weight, the largest percentage
error is 3.1% and the smallest error is 0.18%. Stamp testing has a
percentage of success in the tasting process of 100% but the results of
the stamp on the bottle are less than perfect. Overall system testing has a
success percentage of 90%. The test was carried out 10 times, there was
1 test that failed because the weight measured in the load cell sensor
exceeded the specified tolerance so that servo 2 worked to move the
sorter board to do sorting.

Keywords: Sorting, Sensor Load cell, Arduino, Bottles, Stamps,
Conveyors
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