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ABSTRAK 

 
Peralatan di industri yang dulunya digerakkan secara manual kini mulai 

terganti dengan cara otomatis oleh mesin itu sendiri. Pada Tugas Akhir 

kali ini dibuat sebuah alat yang berfungsi untuk mengisi dan menutup 

botol secara otomatis yang bertujuan untuk mengoptimalkan hasil agar 

lebih akurat dan efisien. Alat ini dilengkapi dengan Arduino Atmega 

2560 sebagai kontrolernya dan sensor proximity sebagai alat untuk 

mendeteksi adanya botol, water pump untuk memompa air,  motor DC 

untuk menutup botol dan  conveyor sebagai  pemindah  atau arena 

tempat botol berjalan. Sedangkan mekanik alat ini menggunakan besi 

hollow dan alumunium hollow pada kerangkanya bertujuan agar lebih 

kuat dan tahan lama. Hasil dari pungujian alat ini memiliki tingkat 

akurat yang lumayan tinggi dan tingkat eror yang masih dibatas wajar. 

Pada pengujian sistem pengisian botol 600 ml dengan input 100% 

menghasilkan rata rata error 0,26%, input 50% menghasilkan rata-rata 

error 2,07% dan input 30% menghasilkan rata-rata error 1,32%. 

Sedangkan pada pengujian sistem pengisian botol 330 ml dengan input 

100% menghasilkan rata rata error 1,14% , input 50% menghasilkan 

rata-rata error 1,85% dan input 30% menghasilkan rata-rata error 

2,32%. Jadi, untuk keseluruhan alat ini sudah berjalan sesuai dengan 

fungsinya.  

 

Kata Kunci : Arduino Atmega 2560, sensor proximity, water pump, 

motor DC, Conveyor. 
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ABSTRACT 

 
Equipment in the industry that used to be driven manually is now 

starting to be replaced automatically by the machine itself. In this Final 

Project, a tool is made that functions to fill and close bottles 

automatically which aims to optimize results to make them more 

accurate and efficient. This tool is equipped with an Arduino Atmega 

2560 as a controller and a proximity sensor as a tool to detect the 

presence of bottles, a water pump to pump air, a DC motor to close the 

bottles and a conveyor as a transferor or arena where the bottles run. 

Meanwhile, this mechanical device uses hollow iron and hollow 

aluminum in the framework to make it stronger and more durable. The 

results of the testing of this tool have a fairly high level of accuracy and 

an error rate that is still within reasonable limits. In testing the 600 ml 

bottle filling system with 100% input it produces an average error of 

0.26%, 50% input produces an average error of 2.07% and 30% input 

produces an average error of 1.32%. Whereas in testing the 330 ml 

bottle filling system with 100% input produced an average error of 

1.14%, 50% input resulted in an average error of 1.85% and 30% input 

produced an average error of 2.32%. So, overall this tool is running 

according to its function. 

Keywords: Arduino Atmega 2560, sensor proximity, water pump, DC 

motor, Conveyor. 
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dalam skala sebenarnya. 

Flowchart : Diagram Alir atau bagan diagram 

dengan simbol-simbol grafis yang 

menyatakan aliran algoritma secara 

detail dan prosedur metode secara 

logika.  

Step Down : Transformator yang digunakan untuk 
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Water Pump/ pompa 

air 
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