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ABSTRAK 

 

Buah kelapa merupakan buah tropis yang cukup berlimpah di 

Indonesia. Bagian pada kelapa kaya akan manfaat, salah satunya air 

kelapa yang dapat dijadikan bahan produksi olahan minuman. Air 

kelapa yang baik dikonsumsi harus memperhatikan nilai kandungan pH. 

pH merupakan derajat keasaman atau kebasaan suatu larutan. Parameter 

nilai pH air kelapa yang layak konsusmsi yaitu minimal 5,2. Oleh karena 

itu, pada tugas akhir ini dibuatlah alat pengukuran dan pernyotiran pH 

air kelapa secara otomatis untuk mempermudah pengukuran dan 

pernyortiran serta mendapatkan air kelapa yang layak konsumsi. Desain 

alat pengukuran dan pernyortiran pH air kelapa menggunakan 

alumunium sebagai kerangka mekanik. Dimana terdapat sesnsor pH, 

sensor ultrasonik, motor servo, dan motor DC sebagai penggerak bor 

secara otomatis. Proses pengolahan data menggunakan arduino mega 

2560, LCD untuk menampilkan hasil pengukuran pH air kelapa dan 

buzzer sebagai alarm pada saat penampungan akhir penuh. Dari hasil 

pengujian menggunakan 13 buah kelapa, didapatkan nilai persentase 

error pada sensor pH meter sebesar 2,3% dan sensor ultrasonik sebesar 

5,7%. Hasil pengujian alat dapat disimpulkan bahwa pembacaan sensor 

pH akurat dan dapat berjalan dengan baik. Alat ini digunakan untuk 

kelapa yang sudah dikupas dari serabutnya agar dapat membantu proses 

pengukuran serta penyortiran yang tepat. 

Kata Kunci : Kelapa, pH, Sensor pH 
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ABSTRACT 

 

Coconut fruit is a tropical fruit that is quite abundant in 

Indonesia. The parts of the coconut are rich in benefits, one of which is 

coconut water which can be used as an ingredient in the production of 

processed drinks. Coconut water that is good for consumption must pay 

attention to the value of the pH content. pH is the degree of acidity or 

alkalinity of a solution. The parameter of the pH value of coconut water 

that is suitable for consumption is at least 5.2. Therefore, in this final 

project, an automatic coconut water pH measuring and sampling tool 

was created to facilitate measurement and sorting and to obtain coconut 

water that is suitable for consumption. The design of coconut water pH 

measurement and sorting tools uses aluminum as a mechanical 

framework. Where there are pH sensors, ultrasonic sensors, servo 

motors, and DC motors as drill drivers automatically. Data processing 

uses Arduino Mega 2560, LCD to display the results of coconut water 

pH measurements and a buzzer as an alarm when the final storage is 

full. From the test results using 13 coconuts, the percentage error value 

for the pH meter sensor was 2.3% and the ultrasonic sensor was 5.7%. 

The results of testing the tool can be concluded that the reading of the 

pH sensor is accurate and can work well. This tool is used for coconuts 

that have been peeled from the fibers so that they can assist in the 

measurement and sorting process. 

Keywords: Coconut, pH, pH Sensor 
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