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ABSTRAK 
 

 

Akuaponik merupakan sebuah alternatif menanam sayuran dan 

memelihara ikan dalam satu wadah. Seiring menyusutnya lahan 

pertanian di perkotaan yang mampu dimanfaatkan, sehingga 

pemanfaatan lahan adalah opsi untuk menunjang pengembangan 

pertanian di perkotaan. Oleh karena itu, dalam penelitian yang 

dilakukan pada sebuah sistem yang mampu memantau ikan dan 

sayuran dengan menggunakan teknologi yang serba  otomatis untuk 

mempermudah dalam pemantauan dan perawatan. Teknologi ini 

meliputi    monitoring pH air, suhu, ketinggian air, ketinggian pakan 

ikan , deteksi daun tanaman menggunakan kamera, serta pemberian 

pakan otomatis pada ikan dengan menerapkan IoT (Internet of Things) 

pada akuaponik. Sistem ini membutuhkan beberapa sensor dan 

komponen utama, di antaranya sensor pH meter, DS18B20, motor 

servo, kamera, dan ultrasonik. Sensor tersebut terintegrasi dan 

diproses melalui mikrokontroler Arduino Uno dan Raspberry. Hasil 

pengukuran sistem dikirim ke NodeMCU ESP8266 yang terhubung 

dengan koneksi internet. Sistem akuaponik IOT ini bisa dipantau 

secara real time. dari 10 kali pengujian pada ultrasonik sebagai sensor 

ketinggian pakan didapatkan rata-rata error sebesar 0.9%, dari 10 kali 

pegujian ultrasonik sebagai sensor ketinggian air kolam didapatkan rata rata 

error sebesar 1.4%, dari 10 kali pengujian sensor suhu air didapatkan hasil 

selisih dengan thermomemter sebesar 2%, dari 10 kali pengujian sensor ph 

air terhadap beberapa sampel air didapatkan akurasi sebesar 94.5% dan dari 

10 kali percobaan pemberian pakan ikan otomatis didapatkan hasil katup 

pakan terbuka sesuai dengan jam yang diatur. Hasil pengujian 

menunjukan alat bekerja sesuai dengan  sistem yang dipantau melalui 

smartphone dengan menggunakan aplikasi MIT App yaitu berupa  pH 

air,suhu air,ketinggian pakan dan ketinggian air kolam serta deteksi 

tanaman menggunakan kamera sehingga memudahkan pengawasan 

tanaman. 

 

Kata Kunci: Akuaponik, Arduino Uno, NodeMCU 

ESP8266,Raspberry, Internet of Things (IoT) 
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ABSTRACT 
 

 

Aquaponics is an alternative to growing vegetables and raising fish 

in one container. This experiment shows that nutrient recycling is not 

a luxury reserved for rural areas with space constraints. With 

shrinking agricultural land in urban areas that can be utilized, land 

use is an option to support agricultural development in urban areas. 

Therefore, in the research conducted a system capable of monitoring 

fish and vegetables using fully automated technology to facilitate 

monitoring and maintenance. This technology includes monitoring 

water pH, temperature, water level, fish feed level, detection of plant 

leaves using a camera, and automatic feeding of fish by 

implementing IoT (Internet of Things) in aquaponics. This system 

requires several sensors and main components, including a pH meter 

sensor, DS18B20, servo motor, camera, and ultrasonic. The sensor 

is integrated and processed through the Arduino Uno and Raspberry 

microcontrollers. System measurement results are sent to the 

NodeMCU ESP8266 which is connected to an internet connection. 

This IOT aquaponic system can be monitored in real time. The test 

results show that the tool works in accordance with the system which 

is monitored via a smartphone using the MIT App application, 

namely monitoring water pH, water temperature, feed level and pond 

height as well as plant detection using a camera to facilitate plant 

monitoring. 

 

Keywords: Aquaponic, Arduino Uno, NodeMCU ESP8266, 

Raspberry, Internet of Things (IoT). 
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Monitoring : kegiatan yang mencakup 

pengumpulan, peninjauan ulang, 

pelaporan, dan tindakan 
atas informasi suatu proses yang 

sedang diimplementasikan. 
publish : Menerbitkan atau mempublikasikan. 

Transmitter : Perangkat pengirim. 

Receiver : Perangkat penerima. 

WiFi : Sekumpulan standar yang digunakan 

untuk jaringan lokal nirkabel. 
Open source : Sistem pengembangan yang tidak 

dikoordinasi oleh suatu individu atau 

lembaga pusat, tetapi oleh para pelaku 

yang bekerja sama dengan 

memanfaatkan kode sumber (source-

code) yang tersebar dan 
tersedia bebas. 

AC : Arus bolak balik. 

DC : Arus searah. 

Interface : Perangkat lunak yang
 memungkinkan 
program untuk bekerja dengan pengguna. 

Konfigurasi : Suatu pembentukan susunan, settingan 
atau 
proses pembuatan wujud dari sebuah 
benda. 

I/O : Masukan atau keluaran. 

VIN : Tegangan masukan. 
VOUT : Tegangan keluar. 
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