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ABSTRAK  

 

 Kursi roda adalah alat bantu kesehatan yang membantu seseorang yang 

memliki kekurangan fisik ataupun mempunyai masalah dengan kesehatannya 

yang tidak memungkinkan atau atau tidak bisa lagi berjalan. Kursi roda umumnya 

digerakan secara manual menggunakan kekuatan tangan atau dengan bantuan 

orang lain. Tujuan penelitian ini adalah untuk merancang kursi roda elektrik 

dengan pengembangan fungsi kemudi dan rangka duduk. 

 Metode penelitian yang digunakan adalah metode VDI 2222 sebagai acuan 

dalam melakukan perancangan kursi roda elektrik dengan pengembangan fungsi 

rangka duduk. Sofware gambar menggunakan solidwork 2020 dan gambar kerja 

menggunkan standar ISO. Dari metode yang penulis gunakan sebagai acuan 

dalam melakukan perancangan kursi roda elektrik dengan pengeembangan fungsi 

kemudi dan rangka duduk, didapatkan hasil dokumen gambar yang selanjutkan 

akan digunakan dalam proses produksi. 

 Hasil perhitungan elemen mesin pada kursi roda elektrik dengan 

pengembangan fungsi kemudi dan rangka duduk, diameter poros yang digunakan 

adalah 12 mm. Rantai yang digunakan jenis roller chain dan sprocket yang 

digunakan dengan jumlah gigi sprocket penggerak 11 T dan sprocket yang 

digerakan 34 T. Rangka menggunakan pipa stainless steel 304 dengan tegangan 

tarik 250 N/mm² dan tegangan maksimal pada rangka adalah 13,29 N/mm². Motor 

yang digunakan adalah motor DC dengan daya 250 watt, kecepatan 3000 rpm dan 

torsi 2,5 N.m. Baterai yang digunankan adalah baterai aki basah dengan arus 

minimal 20,8 A dan daya tahan pemakaian 1,3 jam atau 1 jam 20 menit. 

 

Kata kunci: Kursi roda, Metode perancangan, elemen mesin 
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ABSTRACT 

 

 A wheelchair is a tool that helps someone who has a physical disability or 

health problems and impossible to walk longer in general, wheel chairs are is 

help used manually with hand strength or person. The purpose of this study is to 

design an electric wheelchair by developing the steering and seat frame functions. 

 The research method used was the VDI 2222 method as a reference in 

designing an electric wheelchair by developing seat frame function. Image 

software used Solidwork 2020 and working images used ISO standards. From the 

method,  the author used a reference in designing an electric wheelchair by 

developing the steering and seat frame functions, the result of image documents is 

obtained which then it will be used in production process. 

 The results of calculating the engine elements in electric wheelchairs by 

developing the steering function and seat frame, the shaft diameter of 12 mm. The 

chain used is a roller chain and sprocket type used with a drive sprocket tooth 

number of 11 T and a driven sprocket of 34 T. The frame uses 304 stainless steel 

pipe with a tensile stress of 250 N/mm² and the maximum stress on the frame is 

13.29 N/mm². The motor used is a DC motor with a power of 250 watts, a speed of 

3000 rpm and a torque of 2,5 N.m. The battery used is a wet battery with a 

minimum current of 20.8 A and a usage life of 1.3 hours or 1 hour 20 minutes. 

 

Keywords: wheelchair, design method, machine elements 
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F : Gaya         (N) 

M : Massa       (kg) 

g : Percepatan gravitasi      (9,8 m/𝑠2) 

T  : Torsi        (N.m) 

r  : Jari-jari       (m) 

𝜔 : Kecepatan sudut      (rad/s) 

𝑛  : Putaran poros      (rpm) 

P : Daya        (HP) 

𝜎𝑎  : Tegangan tarik ijin       (N/mm²) 

𝜎𝑢  : Ultimate tensile strength     (N/mm
2
) 

𝜏𝑎  : Tegangan geser ijin       (N/mm
2
) 

𝑇𝑒  : Torsi ekuivalen gabungan     (N.m) 

𝐾𝑡  : Faktor koreksi kejutan dan fatik untuk torsi 

𝐾𝑚  : Faktor koreksi kejut dan fatik untuk bending momen 

𝑀  : Momen terbesar      (N.m) 

𝑀𝑒  : Momen ekuivalen gabungan     (N.m) 

𝑑𝑇  : Diameter poros pejal berdasar torsi    (mm) 

𝑑𝑀  : Diameter poros pejal  berdasarkan momen   (mm) 

𝐻𝑑  :  Daya rancangan      (HP) 

𝑛1  : Putaran poros penggerak     (rpm) 

𝑛2  : Putaran poros digerakan     (rpm) 

𝑑1 : Diameter sprocket  penggerak     (inchi) 

𝑑2 : Diameter sprocket  yang digerakkan    (inchi) 

𝐶𝑠 : Jarak antar sumbu poros sementara    (inchi) 

𝐶  : Jarak antar sumbu poros      (inchi) 

  


