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ABSTRAK

Maraknya kasus pencurian kendaraan pada area parkir menjadi
suatu masalah parkir yang harus diatasi. Meningkatnya laju
pertumbuhan kendaraan yang dimiliki masyarakat juga mengakibatkan
permasalahan area parkir menjadi penuh. Untuk menciptakan suasana
parkir yang aman dan dapat mengimbangi laju pertumbuhan kendaraan
diperlukan penerapan sistem untuk membatasi kendaraan pada area
parkir. Dari permasalahan tersebut, solusi yang dapat diambil yaitu
menciptakan sistem palang pintu parkir otomatis dengan penggunaan
QR Code sebagai akses masuk/keluar parkir bagi orang yang terdaftar.
Sehingga dapat mengurangi risiko pencurian dan kerusakan kendaraan
oleh orang asing yang tidak bertanggung jawab. Pada pembuatan sistem
alat in1 menggunakan beberapa komponen utama seperti Arduino Nano,
ESP8266, Limit Switch, Driver motor BTS-7960, Motor DC Power
Window, dan Sensor Ultrasonik JSN-SRO4T. Arduino Nano sebagai
pusat pengendali seluruh komponen mulai dari Driver Motor sebagai
penggerak Motor DC Power Window sampai dengan sensor ultrasonik
sebagai pendeteksi kendaraan yang melewati palang. QR Code
digunakan untuk dipindai dengan aplikasi Android yang akan
menyimpan riwayat data pengguna kendaraan dan waktu masuk/keluar
parkir. Hasil dari pembuatan alat ini adalah sistem palang pintu otomatis
berbasis QR Code yang berhasil membatasi akses kendaraan dengan
cara otomatis setelah pengguna memindai QR Code. Palang pintu dapat
menutup kembali setelah kendaraan melewati palang dengan jarak yang
terukur dari sensor terhadap objek kendaraan sekitar 30-65 cm, dengan
error sensor ultrasonik sebesar 0,19%. Dengan adanya implementasi
palang pintu otomatis berbasis QR Code ini diharapkan dapat
membantu pengelola parkir untuk meningkatkan keamanan dan efisiensi
dalam mengelola area parkir kampus.

Kata Kunci : Parkir, QR Code, Arduino Nano, Sensor Ultrasonik, Motor
Power Window
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ABSTRACT

The rise of vehicle theft cases in parking areas is a parking
problem that must be overcome. The increasing growth rate of vehicles
owned by the community also results in the problem of parking areas
becoming full. To create a safe parking atmosphere and can keep up
with the growth rate of vehicles, it is necessary to implement a system to
limit vehicles in the parking area. From these problems, the solution
that can be taken is to create an automatic parking doorstop system
with the use of a QR Code as an access to entry / exit parking for
registered people. So as to reduce the risk of theft and damage to
vehicles by irresponsible strangers. In making this tool system using
several main components such as Arduino Nano, ESP8266, Limit
Switch, BTS-7960 motor driver, DC Power Window Motor, and JSN-
SROAT Ultrasonic Sensor. Arduino Nano as the controlling center of all
components starting from the Motor Driver as a driver of the DC Power
Window Motor to the ultrasonic sensor as a detector of vehicles passing
through the bar. The QR Code is used to be scanned with an Android
application that will store a history of vehicle user data and parking
entry/exit times. The result of making this tool is a QR Code-based
automatic doorstop system that successfully limits vehicle access in an
automatic way after the user scans the QR Code. The doorstop can
close again after the vehicle passes through the bar with a measured
distance from the sensor to the vehicle object around 30-65 cm, with an
ultrasonic sensor error of 0.19%. With the implementation of this OR
Code-based automatic doorstop, it is hoped that it can help parking
managers to improve security and efficiency in managing campus
parking areas.

Keywords: Parking, OR Code, Arduino Nano, Ultrasonic Sensor, Power
Window Motor
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Sl <)
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Pembuatan dan penyusunan Tugas Akhir ini diajukan sebagai
salah satu syarat untuk menyelesaikan studi Diploma-III (D3) dan
memperoleh gelar Ahli Madya (A.Md) di Program Studi Teknik
Elekronika Politeknik Negeri Cilacap.

Penulis berusaha secara optimal dengan segala pengetahuan dan
informasi yang didapatkan dalam penyusunan laporan Tugas Akhir ini.
Namun, penulis menyadari berbagai keterbatasannya, karena itu penulis
memohon maaf atas keterbatasan materi laporan Tugas Akhir ini.
Penulis berharap masukan berupa saran dan krittk yang membangun
demi kesempurnaan laporan Tugas Akhir ini.

Demikian besar harapan penulis agar laporan ini dapat
bermanfaat bagi pembacanya.

Cilacap, 31 Juli 2023
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saran dan dukungan serta doanya.
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DAFTAR ISTILAH

Input :  Masukan
Output :  Keluaran
Wifi : Jaringan nirkabel yang digunakan oleh

perangkat komputer untuk dapat terhubung ke
internet tanpa menggunakan kabel apapun.

Realtime :  Kondisi pengoperasian dari suatu sistem
perangkat keras dan perangkat lunak yang
dibatasi oleh rentang waktu dan tenggat waktu
yang jelas, relatif terhadap waktu suatu
peristiwa atau operasi terjadi.

QR Code :  Singkatan dari Quick Response Code, sebuah
kode dua dimensi yang dapat menyimpan
banyak informasi.

Ultrasonik :  Suara atau getaran dengan frekuensi yang
terlalu tinggi untuk bisa didengar oleh telinga
manusia, yaitu kira-kira di atas 20 kiloHertz.

Transmitter :  Perangkat untuk mengirim sinyal ke receiver.

Receiver : Perangkat untuk menerima sinyal dari
transmitter.

Efisien : usaha yang mengharuskan penyelesaian
pekerjaan dengan tepat waktu, cepat dan
memuaskan.

Database :  Koleksi data yang sistematis dan disimpan
secara elektronik.

Error :  Besarnya perbedaan atau selisih nilai taksiran
(hampiran/aproksimasi) dengan nilai
sesungguhnya (eksak).
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DAFTAR SINGKATAN

X : Transmitter
RX : Recceiver
PWM i Pulse Width Modulation
MHz : Megahertz
USB : Universal Serial Buz
ID : Identity Document
DC ; Direct Current
VCC : Volt DC
GND : Grounding
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