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     ABSTRAK 

 

Penduduk sekitar Kabupaten Cilacap sering mengalami terjadinya bencana 

alam berupa banjir. Daerah terparah yang terdampak banjir di Dusun Tegal Anyar 

Desa Kalijeruk Kecamatan Kawunganten membutuhkan sarana transportasi untuk 

distribusi bahan bantuan yaitu perahu. Maka tujuan pembuatan tugas akhir ini 

merancan transmisi pada perahu. 

Proses perancangan yang dilakukan dengan menggunakan pendekatan 

metode VDI 2222. Dengan tahapan meliputi merencana, mengkonsep, merancang, 

dan penyelesaian. Sistem perancangan penggerak kapal menggunakan transmisi 

rantai dan sprocket. 

Penggerak kapal menggunakan motor bakar Yamanax 338Pro putaran 

maksimal 7000 rpm dengan transmisi sprocket dan rantai rasio 14:25, output 

putaran 10000 rpm. Bahan poros diasumsikan menggunakan S45C. Dari hasil 

pengujian, output putaran pada kapal mampu menghasilkan putaran rata-rata 6371 

rpm. 

 

 

Kata kunci: perancangan, kapal, penggerak, transmisi, uji hasil 
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ABSTRACT 

Residents around Cilacap Regency often experience natural disasters in the 

form of floods. The worst affected area in Tegal Anyar Hamlet, Kalijeruk Village, 

Kawunganten District, requires transportation facilities for the distribution of relief 

materials, namely ships. So the purpose of making this final project is to design the 

transmission on the ship. 

The design process is carried out using the VDI 2222 method approach. The 

stages include planning, conceptualizing, designing, and finishing. The ship 

propulsion design system uses a chain and sprocket transmision. 

The ship's propulsion uses a Yamanax 338Pro combustion engine with a 

maximum speed of 7000 rpm with a 14:25 ratio sprocket and chain transmission, 

an output rotation of 10000 rpm. The shaft material is assumed to be S45C. From 

the test results, the rotation output on the ship is capable of producing an average 

speed of 6371 rpm. 

 

 

Keywords: design, ship, propulsion, transmission, yield test 
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