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ABSTRAK

Proses produksi adonan bakso di beberapa tempat masih dibuat
secara manual, sedangkan beberapa lagi sudah mengaplikasikan mesin
tetapi tidak dilengkapi sistem kontrol dan proteksi. Tujuan pada
pembuatan tugas akhir ini merancang panel kontrol dilengkapi komponen
proteksi untuk motor 1 fasa pada mesin pengaduk adonan bakso
menggunakan PLC yang dapat diatur kecepatannya menggunakan
dimmer. Metode yang digunakan dari tugas akhir ini terdiri dari input,
proses, dan output. Pada bagian input terdiri dari overcurrent yaitu Mini
Circuit Breaker (MCB) yang berfungsi sebagai pembatas arus dan
proteksi hubung singkat, serta pada bagian proses terdapat PLC sebagai
kontroler, kemudian motor berfungsi sebagai penggerak bagian
pengaduk, sedangkan pada bagian output berupa kecepatan motor. Hasil
dari tugas akhir ini pada pengujian wiring dan kontrol masing-masing
komponen berfungsi dengan baik, kemudian pada pengujian motor tanpa
beban, kecepatan putar motor lebih cepat ketika dimmer dinaikkan ke
persentase lebih tinggi dimana persentase tertinggi berada di level dimmer
40% dengan menghasilkan kecepatan 1591,5 rpm, sedangkan pada
pengujian motor menggunakan beban putaran kecepatan motor lebih
lambat dengan nilai kecepatan 832,1 rpm pada nilai setting dimmer 40%.
Arus akan turun apabila tegangan naik, sedangkan kecepatan akan
bertambah. Pada pengujian proteksi, MCB & TOR akan trip di nilai arus
diatas 10 A.

Kata Kunci : Adonan Bakso, PLC, Motor 1 Fasa, Mini Circuit Breaker
(MCB), Thermal Overload Relay (TOR), Dimmer,
Tegangan, Arus



ABSTRACT

The meatball dough production process in some places is still
made manually, while some have used machines but are not equipped with
control and protection systems. The purpose of making this final project
is to design a control panel equipped with protection components for a
single-phase motor on a meatball dough mixing machine using a PLC that
can be adjusted using a dimmer. The method used in this final project
consists of input, process and output. In the input section, there is an
overcurrent, namely the Mini Circuit Breaker (MCB) which functions as
a current limiter and short circuit protection, and in the process section
there is a PLC as a controller, then the motor functions as a driving force
for the stirrer section, while the output section is the speed of the motor.
The results of this final project on testing the wiring and control of each
component function properly, then in testing the motor without load, the
rotational speed of the motor is faster when the dimmer is raised to a
higher percentage where the highest percentage is at the dimmer level of
40% with a speed of 1591 .5 rpm, whereas in testing the motor using a
rotating load the motor speed was slower with a speed value of 832.1 rpm
at a dimmer setting value of 40%. The current will decrease if the voltage
increases, while the speed will increase. In protection testing, the MCB &
TOR will trip at current values above 10 A.

Keywords : Meatball Dough, PLC, Motor, Mini Circuit Breaker
(MCB), Thermal Overload Relay (TOR), Dimmer,Voltage, Current
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