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LAMPIRAN A
Program Sistem

#include <WiFi.h>

#include <WiFiClient.h>
#include <BlynkSimpleEsp32.h>
#include <Wire.h>

#include <Adafruit_INA219.h>
#include "time.h"

#include <LiquidCrystal_12C.h>

Il Inisialisasi WiFi
const char* ssid = "Redmi";
const char* password = "09876543";

/I Variabel atur offset time jakarta GMT+7 dengan rumus (7*60*60 =
25200)

const char* ntpServer = "asia.pool.ntp.org";

const long gmtOffset_sec = 25200;

const int daylightOffset_sec = 0;

Il Inisialisasi Blynk

#define BLYNK_TEMPLATE_ID "TMPL68dsG3Kqi"
#define BLYNK_TEMPLATE_NAME "Solar Panel Cleaning"
char auth[] = "FQOUORWVecjY7QQzOnMDhiCrVgkAHdta";

BlynkTimer timer;

I/ Sensor INA219
Adafruit_INA219 ina219;
float voltage = 0.0;

float current = 0.0;

float power = 0.0;

//sensor waterlevel

const int pin_waterLevel = 32;
int waterLevel value = 0;

int data_waterLevel =0;



/I LCD
LiquidCrystal_12C lcd(0x27, 16, 2);

Il Timer

const unsigned long sendDatalnterval = 1000; // Interval waktu
pengiriman data (dalam milidetik)

const unsigned long readTimelnterval = 2000; // Interval waktu
membaca waktu (dalam milidetik)

unsigned long previousSendDataMillis = 0;

unsigned long previousReadTimeMillis = 0;

I/ Inisialisasi pin yang digunakan
#define LED_BUILTIN 2
#define relayl 15

#define relay2 4

#define pinProxyl 33

#define pinProxy2 18

int stepperCLK = 27;
int stepperCW = 26;
bool proxyl = 0;
bool proxy2 = 0;

[Ivariabel mengatur waktu

/* Atur waktu sesuai keinginan,kondisi jam dan menit sama hanya pada
aturan kedua dilebihi 10 detik untuk menjaga keterbacaan waktu*/
struct tm globalTimeinfo;

//jam pertama

int jaml =7;
int menitl = 10;
int detik1 = 0;

int detik2 = 20;//lebihi 20 detik untuk menjaga jarak terbacanya waktu

/ljam kedua

int jam3 = 16;

int menit3 = 10;

int detik3 = 0;

int detik4 = 20; //lebihi 20 detik untuk menjaga jarak terbacanya waktu
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[Ivariabel kondisi

int waktuJalan = 0;

int value = 0;

inta=0;

bool flag = false; // Tambahkan flag sebagai kontrol

void updateGlobal Time() {
if (IgetLocalTime(&globalTimeinfo)) {
Serial.printIn("Failed to obtain time");
return;
}
}

void read_and_sendDataTask(void* pvParameters) {
while (true) {
read_and_sendData();
vTaskDelay(pdMS_TO_TICKS(sendDatalnterval)); // Delay sesuai
dengan interval pengiriman data
}
}

void setup() {
Serial.begin(115200);

// Connect to WiFi

Serial.printf("Connecting to %s ", ssid);

WiFi.begin(ssid, password);

while (WiFi.status() '= WL_CONNECTED) {
delay(500);
Serial.print(".");

¥

Serial.printin(" CONNECTED");

/I Init and get the time

configTime(gmtOffset_sec, daylightOffset_sec, ntpServer);
updateGlobal Time();
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/I Inisialisasi WiFi dan Blynk
Blynk.begin(auth, ssid, password);
Serial.printin(ssid);

while (WiFi.status() '= WL_CONNECTED) {
delay(1000);
Serial.printin("...");

¥

Serial.printin("connected");

/I Konfigurasi pin
pinMode(LED_BUILTIN, OUTPUT);
pinMode(relayl, OUTPUT);
pinMode(relay2, OUTPUT);
pinMode(stepperCLK, OUTPUT);
pinMode(stepperCW, OUTPUT);
pinMode(pinProxyl, INPUT);
pinMode(pinProxy2, INPUT);

// Inisialisasi kondisi pin menjadi LOW
digitalWrite(LED_BUILTIN, LOW);
digitalWrite(relayl, HIGH);
digitalWrite(relay2, HIGH);

/I Inisialisasi sensor voltage dan current
Wire.begin();
/I ina219.begin();
if (1ina219.begin()) {
Serial.printin("Failed to initialize INA219");
while (1);

}
ina219.setCalibration_32V_2A();
Icd.begin();

Icd.backlight();

Icd.setCursor(2, 0);
Icd.print("SOLAR PANEL");
Icd.setCursor(4, 1);
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Icd.print("CLEANING");
delay(2000);
Icd.clear();

xTaskCreatePinnedToCore(
read_and_sendDataTask, // Fungsi task
"read_and_sendDataTask", // Nama task

8192, /I Stack size (opsional, sesuaikan dengan
kebutuhan)
NULL, [/l Parameter task (opsional)
1, /I Prioritas task (semakin besar, semakin tinggi)
NULL, [/l Task handle (opsional)
1 /I Inti yang digunakan (0 atau 1)
)i
}
void loop() {
Blynk.run();
timer.run();
stopMotor();

digitalWrite(LED_BUILTIN, LOW);
digitalWrite(relayl, HIGH);
digitalWrite(relay2, HIGH);
autoRunning();

manualRunning();

flag = false;

a=0;

}

BLYNK_WRITE(V4) {
value = param.asint(); // Mendapatkan nilai dari tombol
Serial.printin(value);

}
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LAMPIRAN B
Hasil Alat dan pengujian

Gambar (b) Hasil Alat Tampak Depan
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Gambar (c) Jarak Pembersihan

00:57.12

Gambar (d) Waktu pembersihan sebanyak 1 kali

01:52.07

Gambar (e) Waktu pembersihan sebanyak 2 kali

02:51.22

Gambar (f) Waktu pembersihan sebanyak 3 kali



03:46.37

Gambar (g) Waktu pembersihan sebanyak 4 kali
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