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ABSTRAK

Proses pengecatan merupakan kegiatan yang memerlukan keahlian khusus
dan jika dipaksakan akan menghasilkan hasil pengecatan yang kurang baik serta
diperlukan biaya tambahan bila ingin menggunakan jasa tenaga kerja. Rancang
bangun rangka dan sistem gerak sumbu X pada prororype mesin pengecat dinding
ini merupakan salah satu upaya untuk memecahkan masalah yang terjadi dimana
tujuannya merancang rangka dan sistem gerak sumbu X, serta memproduksi rangka
dan sistem gerak sumbu X.

Metode yang digunakan dalam menyelesaikan kegiatan rancang bangun
rangka dan sistem gerak sumbu X pada protofype mesin pengecat dinding ini yaitu
perancangan rangka dan sistem gerak sumbu X yang menggunakan metode VDI
2222, melakukan proses produksi rangka dan sistem gerak sumbu X.

Hasil yang diperoleh dari rancang bangun rangka dan sistem gerak kali ini
adalah untuk gerak sumbu X menggunakan motor listrik DC worm gearbox dengan
daya 8,89 Watt dan putaran 30 rpm, sistem transmisi menggunakan sepasang roda
gigi lurus dengan rasio perbandingan gigi 60:80, bahan poros transmisi yang
digunakan adalah S45C dengan diameter @ 25 mm. Estimasi waktu produksi dari
pembuatan rangka dan sistem gerak sumbu X kali ini adalah 16 hari kerja.

Kata kunci : pengecatan, perancangan, produksi
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ABSTRACT

The painting process is an activity that requires special skills and if it is
forced, it will create poor painting and additional costs if you want to use the
services of labor. The design of the frame and X-axis motion system on the prototype
of this wall painting machine is one of the efforts to solve the problems that occur
where the objectives are to design the X-axis frame and motion system, and make
the X-axis frame and motion system.

The method used in completing the design and construction activities of the
X-axis frame and motion system on this wall painting machine prototype is
designing the X-axis frame and motion system using the VDI 2222 method, carrying
out the manufacturing process and the X-axis motion system.

The results can be obtained from the design of the frame and motion system
this time are for the X-axis motion using a DC worm gearbox motor with a power
of 8.89 Watt and 30 rpm rotation, the transmission system using straight gears with
a gear ratio of 60:80, the transmission shaft material used is S45C with a diameter
of 25 mm. The estimated production time of the manufacture of the frame and the
X-axis motion system this time is 16 working days.

Keywords : painting, design, production
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