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ABSTRAK 

 

Motor listrik merupakan sebuah mesin listrik yang berfungsi untuk 

mengubah energi listrik menjadi energi mekanik, salah satunya motor 

induksi 3 fasa. Motor induksi 3 fasa saat ini masif digunakan dalam 

industri. Hal ini dikarenakan penggunaannya yang mudah, efisiensi 

tinggi, perawatan mudah, keandalan di berbagai kondisi lingkungan 

tinggi dan biaya perawatan yang murah. Kasus unbalance voltage atau 

ketidakseimbangan fasa adalah kasus dimana motor 3 fasa bekerja dalam 

keadaan tegangan antar fasa tidak seimbang. Kasus unbalance voltage 

dapat berpengaruh pada suhu dan kecepatan motor sehingga hal tersebut 

harus dimonitoring dan dihindari pada motor 3 fasa seperti yang ada pada 

alat ini. Alat ini terdiri dari sensor temperatur, kecepatan, tegangan, arus, 

dan daya yang berfungsi sebagai sensor pendeteksi, relay sebagai 

proteksi, dan dapat terhubung ke PC sebagai alat kontrol. Pengujian 

dilakukan pada motor dengan temperatur 23ºC – 25ºC selama 7 menit 

pengetesan, kecepatan putar rotor antara 2928 – 3168 rpm selama 7 menit 

pengetesan, tegangan berkisar antara 218,9V-220,5V pada fasa R, 222,7 

V-224,4V pada fasa S, dan 218,6V-220,1V pada fasa T dengan unbalance 

voltage sebesar 0,756% - 1,517%, arus bernilai antara 0,64-0,72 A, dan 

nilai daya aktif mulai dari 356,23W – 360,08 W. Proteksi motor dilakukan 

melalui PC saat terjadi anomali pada pemantauan sistem terhadap motor 

dengan memunculkan notifikasi secara otomatis, menghidupkan sirine, 

dan mematikan motor secara otomatis jika tidak ada keputusan yang 

dibuat berdasarkan notifikasi. 

 

Kata Kunci : Monitoring, Proteksi, Motor Induksi 3 Fasa, Temperatur, 

Kecepatan 
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ABSTRACT 

 

 An electric motor is an electric machine that functions to convert 

electrical energy into mechanical energy, one of which is a 3-phase 

induction motor. 3-phase induction motors are currently widely used in 

industry. This is because of its easy use, high efficiency, easy maintenance, 

high reliability in various environmental conditions and low maintenance 

costs. The case of unbalance voltage or phase imbalance is a case where 

a 3-phase motor works in a state of unbalanced voltage between phases. 

The case of unbalance voltage can affect the temperature and speed of the 

motor so that it must be monitored and avoided in 3-phase motors such as 

the one in this tool. This tool consists of temperature, speed, voltage, 

current, and power sensors that function as detection sensors, relays as 

protection, and can be connected to a PC as a control device. The test was 

carried out on a motor with a temperature of 23ºC – 25ºC for 7 minutes 

testing, the rotational speed of the rotor was between 2928 – 3168 rpm for 

7 minutes testing, the voltage ranged from 218.9V-220.5V in phase R, 

222.7 V-224.4V at phase S, and 218.6V-220.1V in phase T with an 

unbalance voltage of 0.756% - 1.517%, current values between 0.64-0.72 

A, and power values ranging from 356.23W – 360.08 W. Motor protection 

is carried out through a PC when an anomaly occurs in the system 

monitoring of the motor by automatically generating notifications, turning 

on the siren, and turning off the motor automatically if no decision is made 

based from notification. 

 

Keywords : Monitoring, Protection, 3 Phase Induction Motor, Temperature, 

RPM 
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DAFTAR ISTILAH 
 

Input   : Masukan 

Output   : Keluaran 

Unbalance   : Tidak seimbang 

Switch   : Sakelar 

Void   : Perintah pada Arduino untuk menjalankan fungsi 

Interface   : Antarmuka, penampilan visual program 

Single phasing   : Hilangnya daya dari sumber salah satu fasa  
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DAFTAR SINGKATAN 
 

IoT  : Internet of Things 

PC  : Personal Computer 

NEMA : National Electrical Manufacturers Association 

IEEE  : Institute of Electrical and Electronic Engineers 

SCADA : Supervisory control and data acquisition


