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ABSTRAK

Penggunaan motor induksi dilingkungan industri sangatlah
penting dan pada umumnya penggunaan motor induksi untuk
mempermudah suatu pekerjaan di industri. Motor induksi dipabrik
digunakan sebagai penggerak berbagai beban dengan rpm dan daya
bervariasi. Motor beroperasi menimbulkan getaran. Getaran yang tidak
diizinkan akan menimbulkan kerusakan dan kegagalan motor sehingga
dapat menghambat proses produksi. Maka dari itu pentingnya untuk
memperhatikan kondisi sebuah motor induksi yang beroperasi pada
lingkungan industri. Dengan adanya rancangan alat ini bertujuan untuk
menghasilkan sebuah alat pendeteksi sistem vibrasi pada motor sebagai
indikator pengaman terhadap perubahan beban menggunakan sensor
piezoelektrik berbasis arduino uno. Dengan adanya sistem pendeteksi
vibrasi ini akan memberikan informasi nilai vibrasi pada motor yang
diizinkan pada saat motor beroperasi, apakah motor tersebut layak
beroperasi atau tidak sehingga bisa mengurangi adanya kerusakan yang
akan terjadi pada motor. Tujuan utama alat ini adalah mengetahui
besarnya getaran yang dihasilkan dari kinerja motor induksi. Pada alat
ini menggunakan arduino uno sebagai pengontrol utama. Sensor
piezoelektrik sebagai inputan pembaca getaran. Lcd 16x2 sebagai layar
penampil. Keypad sebagai setpoint nilai standar getaran motor induksi
yang digunakan. Baterai digunakan sebagai catu daya utama. Pengguna
dapat menggunakan alat ukur ini dengan cara meletakkan sensor/alat
pada motor induksi yang akan dilakukan pengukuran, maka hasil
pengukuran dan kondisi motor induksi langsung ditampilkan pada Lcd
display.

Kata kunci : Getaran, Motor Induksi, Arduino Uno, Baterai, Lcd 16x2



ABSTRACT

The use of an induction motor in an industrial environment is
very important and generally the use of an induction motor is to
facilitate a job. Induction motors are used in factories to drive various
loads with varying rpm and power. The motor operates causing
vibrations. Vibration that is not allowed will cause damage and failure
of the motor so that it can hamper the production process. Therefore it
is important to pay attention to the condition of an induction motor that
operates in an industrial environment. With the design of this tool, it
aims to produce a vibration system detection device on the motor as a
safety indicator against changes in load using an Arduino Uno-based
piezoelectric sensor. With this vibration detection system, it will provide
information on the value of the vibration on the motor that is allowed
when the motor is operating, whether the motor is feasible to operate or
not so that it can reduce the damage that will occur to the motor. The
main purpose of this tool is to determine the amount of vibration
generated from the performance of the induction motor engine. This
tool uses Arduino Uno as the main controller. Piezoelectric sensor as
input vibration reader. 16x2 lcd as display screen. Keypad as a setpoint
of the standard value of the induction motor vibration used. The battery
is used as the main power supply. Users can use this measuring
instrument by placing the sensor/tool on the induction motor to be
measured, then the measurement results and the condition of the
induction motor are directly displayed on the Lcd display.

Keywords: Vibration, Induction Motor, Arduino Uno, Battery, Lcd 16x2
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Buzzer On
Setpoint
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Sketch
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Daily Checklist :
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Saklar pemutus dan penghubung rangkaian.
Diagram alir atau bagan yang mewakili algoritma.
Alir kerja atau proses, yang menampilkan langkah-
langkah dalam bentuk simbol grafis dan urutannya
dihubungkan panah. Diagram ini mewakili ilustrasi
atau penggambaran penyelesaian masalah.

Blok diagram adalah diagram sistem dimana
bagian utama atau fungsi diwakili oleh blok yang
dihubungkan oleh garis yang menunjukkan
hubungan blok.

Masukan

Keluaran

Alaram Mati

Alaram Hidup

Nilai yang diinginkan atau target untuk variabel
penting atau nilai proses dari suatu sistem.
Menampilkan informasi
Program yang ditulis
Arduino IDE.

Papan mikrokontroler
Pengecekan kondisi mesin industri setiap hari.

dengan menggunakan
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