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ABSTRAK 

 
Pembersihan dan penyortir telur bebek secara manual sering 

kali menemui kendala, yaitu sering pecah karena masih menggunakan 
tangan saat penyortiran terkadang salah meletakkan telur berdasarkan 

ukuran dan lupa dalam menghitung jumlah telur yang dipisahan 

berdasarkan ukurannya. Dari keadaan diatas, muncul sebuah ide alat 

pembersih dan penyortir telur bebek berbasis mikrokontroller yang 

dapat membantu dan mempermudah dalam produksi. Pada mesin yang 

akan dirancang proses pembersihan telur dilakukan menggunakan poros 

berulir untuk jalur telur serta menghilangkan kotoran telur dilakukan 

dengan proses sikat dan amplas yang dialiri air dari pompa air DC. 

Sistem penyortiran menggunakan sensor load cell untuk menimbang 

telur dan disortir dengan motor servo berdasarkan hasil penimbangan 

load cell. Hasil perancangan mesin pembersih dan penyortir telur bebek 

dapat bekerja sesuai dengan fungsinya sehingga Sensor load cell 
berhasil membaca berat telur bebek yang akan disortir. Hasil rata-rata 

error pembacaan berat oleh load cell yang dibandingkan dengan 

timbangan adalah sebesar  2,78 %, Waktu rata-rata pembersihan  1 telur  

adalah 18 detik, dan Penyortiran telur berdasarkan berat telur >60 masuk 

grade 1 dan <60 masuk grade 2. 

 

Kata Kunci : Mikrokontroller, Pompa air DC,  Sensor loadcell, Motor  

servo. 
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ABSTRACT 

Manual cleaning and sorting of duck eggs often encounter 

problems, namely they often break because they still use their hands 

when sorting, sometimes they misplace the eggs by size and forget to 

count the number of eggs separated by size. From the above situation, 

an idea emerged for a microcontroller-based duck egg cleaning and 

sorting tool that can help and simplify production. In the machine that 
will be designed, the egg cleaning process is carried out using a 

threaded shaft for the egg path and removing egg dirt is carried out by a 

brush and sandpaper process which is fed with water from a DC water 

pump. The sorting system uses a load cell sensor to weigh eggs and is 

sorted using a servo motor based on the results of the load cell 

weighing. The results of the design of the duck egg cleaning and sorting 

machine can work according to its function so that the load cell sensor 

successfully reads the weight of the duck eggs to be sorted. The average 

error of weight reading by the load cell compared to the scale is 2.78%, 

the average cleaning time for 1 egg is 18 seconds, and the sorting of 

eggs based on egg weight >60 goes to grade 1 and <60 goes to grade 2. 

 

Keywords : Microcontroller, DC water pump, Loadcell sensor, Servo 

motor. 
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