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ABSTRAK

Mesin vakum sealer adalah mesin yang terdiri dari mekanisme conveyor
dan sistem sealer yang berfungsi untuk mengeluarkan udara dan menyegel
kemasan pada proses pengemasan sale pisang panggang. Dalam pembuatan desain
mesin vakum sealer ini menggunakan sofiware gambar Solidworks 2017.

Tujuan dari rancang bangun sistem sealer menggunakan linear actuator
pada mesin vakum sealer yaitu membuat gambar kerja bagian sistem sealer,
menghitung elemen mesin, membuat estimasi waktu produksi, serta melakukan
uji kehandalan. Metode perancangan menggunakan pendekatan VDI 2222, Desain
sistem sealer terdiri dari rangka, linear actuator, bracket komponen, alat sealer,
sensor proximity dan motor stepper. Sistem sealer mempunyai dimensi 280 mm x
200 mm x 340 mm, perhitungan elemen mesin didapat poros sistem sealer yaitu
@ 12 mm dan motor stepper yang digunakan yaitu nema 17.

Uji kehandalan yang dilakukan pada sistem sealer menghasilkan rata rata
waktu proses sealer untuk temperatur 36°C = 10,48 detik, temperatur 40°C = 8,68
detik, temperatur 44°C = 6,50, dan temperatur 48°C = 4,71. Estimasi waktu
produksi yang dibutuhkan pada sistem sealer adalah 29 hari, dan biaya
pembuatan sistem sealer sebesar Rp Rp 1.299.772

Kata kunci : Mesin vakum sealer, sistem sealer, linear actuator

vi



ABSTRACK

The vacuum sealer machine is a machine consisting of a conveyor
mechanism and a sealer system that functions to remove air and seal the
packaging in the roasted banana sale packaging process. In making the design of
this vacuum sealer machine using the 2017 Solidworks drawing software.

The purpose of designing a sealer system using a linear actuator on a
vacuum sealer machine is to make working drawings of the sealer system,
calculate machine elements, estimate production time, and perform reliability
tests. The design method uses the VDI 2222 approach. The sealer system design
consists of a frame, linear actuator, component bracket, sealer, proximity sensor
and stepper motor. The sealer system has dimensions of 280 mm x 200 mm x 340
mm, the calculation of the machine elements obtained is that the sealer system
shaft is 12 mm and the stepper motor used is Nema 17.

The reliability test carried out on the sealer system resulted in an average
sealer processing time for temperature 36°C = 10.48 seconds, temperature 40°C
= 8.68 seconds, temperature 44°C = 6.50, and temperature 48°C = 4.71. The
estimated production time required for the sealer system is 29 days, and the cost
of making the sealer system is Rp. 1,299,772.

Keywords: Vacuum sealer machine, sealer system, linear actuator
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