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ABSTRAK

Saat ini penggunaan kendaraan merupakan kebutuhan pokok bagi
setiap orang. Bersamaan dengan itu, melindungi kendaraan dari pencurian juga
sangat penting. Sistem keamanan kendaraan tradisional memiliki resiko
kehilangan yang masih tinggi. Ketika kendaraan dicuri, tidak ada lagi tanggapan
atau alternatif yang tersedia untuk membantu pemilik kendaraan untuk
menemukannya kembali. Keamanan bawaan maupun tanpa kunci sekarang
sudah banyak dipakai seperti remote, kartu, dan lainnya tetapi masih memiliki
kendala benda-benda tersebut hilang. Untuk menghindari kehilangan tersebut
maka harus dengan benda yang dibawa sehari-hari, salah satunya android.
Android Kkini hampir selurun kaum memilikinya dan kegiatan apapun hampir
semua menggunakan atau membutuhkan android. Tujuan utama dari tugas akhir
ini adalah untuk melindungi kendaraan dari pencurian menggunakan sistem
GPS Tracking, dan juga pengaturan untuk mengontrol sepeda motor
mengggunakan handphone atau android. Sistem keamanan otomotif yang
efisien diterapkan untuk anti-pencurian menggunakan sistem tertanam untuk
mengetahui lokasi kendaraan dengan Global Positioning System (GPS) dan
Global System for Mobile Communication (GSM). Selain itu terpasang pula
relay yang terhubung dengan sistem kontak motor untuk pengontrolan otomatis
melalui android. Dengan begitu sistem akan bekerja dengan menangkap data
dari satelit yang menghasilkan titik posisi berupa latitude dan longitude. Tugas
akhir yang diusulkan ini merupakan wupaya untuk merancang dan
mengembangkan sistem anti-pencurian cerdas yang menggunakan sistem GPS
dan GSM untuk mencegah pencurian dan untuk menentukan lokasi kendaraan
yang tepat. Penelitian ini merancang dan mengimplementasikan sistem
keamanan sepeda motor dengan menggunakan Global Positioning System
(GPS) sebagai pelacak lokasi. Sistem yang terhubung pada sepeda motor dapat
di monitor menggunakan aplikasi di smartphone dengan metode Internet of
Things (1oT). Dan dengan dibuatnya sistem tersebut selain untuk keamanan dan
untuk melacak lokasi dapat juga melihat beberapa selisih dari latitude dan
longitude beda letak lokasi berdasarkan GPS tersebut dengan rata - rata selisih
latitude 12,2 dan rata — rata selisih longitude 17,2. Dan juga bisa mengontrol
motor melalui handphone untuk komunikasi jarak jauhnya.

Kata Kunci : Keamanan, Global Positioning System (GPS), Global System for
Mobile Communication (GSM), Relay.
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ABSTRACT

Currently the use of vehicles is a basic need for everyone. Along with
that, protecting the vehicle from theft is also very important. Traditional vehicle
security systems have a high risk of loss. When a vehicle is stolen, there are no
more responses or alternatives available to assist the vehicle owner in
relocating it. Built-in or keyless security is now widely used such as remotes,
cards, and others but still has the problem of missing these items. To avoid this
loss, it must be with objects that are carried every day, one of which is Android.
Android now almost all people have it and almost all activities use or require
android. The main purpose of this final project is to protect vehicles from theft
using a GPS Tracking system, and also settings to control motorcycles using
cellphones or androids. An efficient automotive security system is implemented
for anti-theft using an embedded system to locate the vehicle with the Global
Positioning System (GPS) and the Global System for Mobile Communication
(GSM). In addition, a relay is also installed which is connected to the motor
contact system for automatic control via Android. That way the system will work
by capturing data from satellites that produce position points in the form of
latitude and longitude. This proposed final project is an attempt to design and
develop an intelligent anti-theft system that uses GPS and GSM systems to
prevent theft and to determine the exact location of vehicles. This study designs
and implements a motorcycle security system using the Global Positioning
System (GPS) as a location tracker. The system connected to the motorcycle can
be monitored using an application on a smartphone using the Internet of Things
(1oT) method. And with the creation of the system in addition to security and to
track location, you can also see some differences in latitude and longitude,
different locations based on GPS, with an average latitude difference of 12.2
and an average longitude difference of 17.2. And also can control the motor via
cellphone for remote communication.

Keywords : Security, Global Positioning System (GPS), Global System for
Mobile Communication (GSM), Relay.
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DAFTAR ISTILAH

Kegiatan yang mencakup pengumpulan,
peninjauan ulang, pelaporan, dan tindakan

Monitoring . .
atas informasi suatu proses yang sedang
diimplementasikan.
WiFi Sekumpulan standar yang digunakan untuk

jaringan lokal nirkabel.

Sistem pengembangan yang tidak
dikoordinasi oleh suatu individu atau
lembaga pusat, tetapi oleh para pelaku yang
bekerja sama dengan memanfaatkan kode
sumber (source-code) yang tersebar dan
tersedia bebas.

Open source

AC : Arus bolak balik.
DC : Arus searah.
Interface Perangkat lunak yang memungkinkan

program untuk bekerja dengan pengguna.

Suatu pembentukan susunan, settingan atau

Konfigurasi proses pembuatan wujud dari sebuah benda.
1/0 : Masukan atau keluaran.
VIN : Tegangan masukan.
VOoUT : Tegangan keluar.
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VCC

DAFTAR SINGKATAN

: Wireless Fidelity

. Internet of Things

. Alternating Current
: Direct Current

: Universal Serial Bus
: Normaly Close

: Normaly Open

. Input / Output

: Volt

: Mili Ampere

: Volt Input

: Volt Collector to Collector
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