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ABSTRAK

Penerapan teknik Aeroponik menjadi salah satu metode alternatif
yang dapat digunakan untuk mengatasi keterbatasan lahan pertanian.
Selain itu, teknik ini juga dapat digunakan untuk meningkatkan
produktivitas. Akan tetapi, perlu pemantauan dan pengaturan kadar nutrisi
yang optimal. Ruang tumbuh Aeroponik perlu dipantau secara berkala dan
berkelanjutan. Oleh karena itu dikembangkan ruang tumbuh Aeroponik
dengan sistem kontrol yang mengatur kadar nutrisi dan penyemprotan
larutan nutrisi ke akar tanaman menggunakan mikrokontroler.
Mikrokontroler yang digunakan adalah NodeMCU ESP32 dan Arduino
UNO dengan modul sensor DHT22 sebagai sensor suhu dan kelembaban
relatif, sensor HC-SR04 untuk mendeteksi ketinggian larutan nutrisi,
sensor TDS unutk mengukur kadar nutrisi dalam larutan, RTC DS3231
sebagai pengatur waktu penyiraman, sprayer untuk menyemprotkan
larutan nutrisi, kipas DC sebagai pendindin ruang tumbuh dan pompa DC
untuk memompa larutan nutrisi dan air. Berdasarkan hasil pengujian
sensor DHT22 dapat mengukur suhu dan kelembapan relatif dengan error
0,9 °C dan 7,7%, sensor HC-SR04 dapat mendeteksi ketinggian larutan
nutrisi dengan error 0,13 cm, dan sensor TDS dapat mengukur kadar
nutrisi dengan error 2%. Sprayer bekerja menyemprotkan larutan nutrisi
sesuai dengan waktu yang ditentukan.

Kata kunci: Aeroponik, NodeMCU ESP32, DHT22, HC-SR04, TDS,
RTC DS3231
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ABSTRACT

The application of Aeroponic techniques is one of the alternative
methods that can be used to overcome the limitations of agricultural land.
In addition, this technique can also be used to increase productivity.
However, it is necessary to monitor and regulate optimal nutrient levels.
Aeroponic growing room needs to be monitored periodically and
continuously. Therefore, an Aeroponic grow room was developed with a
control system that regulates nutrient levels and spraying nutrient
solutions to plant roots using microcontrollers. The microcontrollers
used are NodeMCU ESP32 and Arduino UNO with DHT22 sensor
module as a relative temperature and humidity sensor, HC-SR04 sensor
to detect the height of the nutrient solution, TDS sensor to measure
nutrient levels in the solution, RTC DS3231 as a watering timer, sprayer
for spraying nutrient solutions, DC fans as a growth room wallguist and
DC pumps for pumping nutrient solutions and water. Based on the test
results, the DHT22 sensor can measure the relative temperature and
humidity with an error of 0.9 °C and 7.7%, the HC-SR04 sensor can
detect the height of the nutrient solution with an error of 0.13 cm, and the
TDS sensor can measure the nutrient level with an error of 2%. The
sprayer works on spraying the nutrient solution according to the specified
time.

Keyword: Aeroponik, NodeMCU ESP32, DHT22, HC-SR04, TDS,
RTC DS3231
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Kegiatan bercocok tanam atau beternak secara
mandiri di wilayah perkotaan. Biasanya,
kegiatan ini memanfaatkan lahan yang terbatas.
Suatu industri yang menggunakan hasil
pertanian sebagai bahan baku utamanya atau
suatu industri yang menghasilkan suatu produk
yang digunakan sebagai sarana atau input dalam
usaha pertanian.

Arus bolak-balik

Arus searah

Suatu teknik modulasi yang mengubah lebar
pulsa dengan nilai frekuensi dan amplitude.
Tegangan pada kaki collector.

Sistem pentanahan yang berfungsi untuk
meniadakan beda potensial sehingga jika ada
kebocoran tegangan atau arus akan dibuang ke
bumi.

Masukan atau keluaran.

Sistem komputer khusus yangdirancang untuk
menjalankan tugas tertentu dan biasanya sistem
tersebut tertanam dalam satukesatuan sistem
Memori yang diakses prosesor melalui piranti
I/O, seperti disket dan hardisk.

Hardware tambahan yang disambungkan ke
komputer, biasanya dengan bantuan kabel
ataupun sekarang sudah banyak perangkat
peripheral wireless
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Central Processing Unit
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