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ABSTRAK 
 

Pembangkit listrik yang ditenagai oleh bahan bakar fosil 

menyebabkan efek domino dikemudian hari. Gas rumah kaca, 

kelangkaan sumber bahan bakar fosil, dan pencemaran udara 

menjadi masalah yang akan datang dikemudian hari.  Panel surya 

merupakan salah satu pembangkit listrik yang ramah lingkungan, 

walaupun tingkat efisiensi kinerja panel surya yang masih rendah 

untuk merubah cahaya matahari menjadi listrik. Oleh karena itu 

dibutuhkan riset yang mendalam untuk mengoptimalkan kinerja 

panel surya.  Penggunaan fuzzy logic control untuk tracking system 

dual axis mampu untuk mengoptimalkan kinerja panel surya. 

Dengan tracking system dual axis maka panel surya akan selalu 

tegak lurus dengan arah datangnya matahari sehingga memiliki daya 

keluaran yang lebih baik dari pada sistem pemasangan konvensional. 

Arus yang dihasilkan oleh panel surya tracking system lebih optimal 

28,49% dari panel surya statis. Tegangan yang dihasilkan panel 

surya tracking system lebih optimal 1,32% dari panel surya statis. 

Daya keluaran panel surya tracking system sebesar 9,363 Watt atau 

setara dengan 46,82% dari spesifikasi panel surya. Sedangkan panel 

surya statis dengan pemasangan konvensional memiliki daya 7,247 

Watt atau setara dengan 36,23% dari spesifikasi. Dapat disimpulkan 

bahwa panel surya dengan fuzzy logic control untuk tracking system 

dual axis lebih optimal 29,20%. Penggunaan RTC berfungsi untuk 

tetap mengarahkan panel surya sesuai matahari apabila cuaca 

mendung atau intensitas cahaya kurang dari 30% nilai ADC. 

Sehingga panel surya akan selalu tegak lurus dengan matahari 

dicuaca cerah maupun mendung. 

  

Kata Kunci: Energi Terbarukan, Panel Surya, Fuzzy Logic Control, 

Tracking System Dual Axis, RTC 



 

vi 

ABSTRACT 
 

Power plants which powered by fossil fuels cause a domino effect in 

the future. Greenhouse gases, scarcity of fossil fuel sources, and air 

pollution are future problems. Solar panels are one of the 

environmental friendly power plants, even the efficiency level of 

solar panel performance is still low to convert sunlight into 

electricity. Therefore, in-depth research is needed to optimize the 

performance of solar panels. The use of fuzzy logic control for dual 

axis tracking system is able to optimize the performance of solar 

panels. With a dual axis tracking system, the solar panel will always 

be perpendicular to the direction of the sun so that it has a better 

output power than conventional installation systems. The current 

which generated by the solar panel tracking system is 28.49% more 

optimal than the static solar panel. The voltage which generated by 

the solar panel tracking system is 1.32% more optimal than static 

solar panels. The output power of the solar panel tracking system is 

9.363 Watt or equivalent to 46.82% of the solar panel specifications. 

While static solar panels with conventional installations have a 

power of 7,247 Watts or equivalent to 36.23% of the specifications. 

It can be concluded that solar panels with fuzzy logic control for 

dual axis tracking systems are 29.20% more optimal. The use of RTC 

functions to keep directing the solar panels according to the sun if 

the weather is cloudy or the light intensity is less than 30% of the 

ADC value. Hence the solar panel will always be perpendicular to 

the sun in sunny or cloudy weather. 

 

Keywords: Renewable Energy, Solar Panels, Fuzzy Logic Control, 

Dual Axis Tracking System, RTC 
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