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ABSTRAK

Koper (travel bag) adalah tempat untuk menyimpan barang
bawaan saat kita berpergian. Banyak pengguna yang meletakan barang
berharga kedalam koper tanpa pengaman tambahan, menyebabkan koper
rentan menjadi target tindak kriminal pencurian. Tindak kriminal seperti
pencurian biasanya terjadi di transportasi umum seperti bus antar kota
maupun di tempat umum seperti bandara. Oleh karena itu dibutuhkan
sebuah alat untuk memonitoring keamanan koper. Tugas Akhir ini dibuat
sistem monitoring keamanan koper berbasis 10T yang bertujuan untuk
memonitoring jarak, melacak keberadaan koper, memberikan notifikasi
kepada pengguna ketika koper yang semula dalam keadaan tertutup
menjadi terbuka, serta memberikan keamanan tambahan pada koper
berupa penguncian yang dapat dibuka melalui smartphone. Sistem
monitoring ini dapat ditampilkan pada aplikasi android secara realtime.
Cara kerja dari sistem monitoring keamanan koper adalah ketika koper
berada lebih dari 10 meter maka pada aplikasi dan notifikasi akan
menampilkan bluetooth terputus. Untuk mencari lokasi koper
menggunakan modul GPS NEO-M8N dapat dilakukan dengan cara
menekan tombol buka di google maps yang terdapat di aplikasi.
Kemudian, tombol buzzer dan switch pada aplikasi digunakan untuk
menyalakan buzzer dan membuka kunci yang menggunakan solenoid
door lock pada koper. Pada pengujian sistem monitoring keamanan koper,
ketika koper dibuka maka akan menampilkan notifikasi “koper dibuka”
pada smartphone. Hasil pengujian yang dilakukan dengan menggunakan
modul GPS NEO-M8N mendapatkan tingkat akurasi pada latitude
sebesar 99,6% dan longitude sebesar 100%.

Kata kunci : Pencurian Koper, GPS NEO-M8N, Bluetooth, Buzzer,
Selenoid Door Lock, loT.



ABSTRACT

Suitcase (travel bag) is a place to store suitcase when we travel.
Many users put valuables into suitcases without additional safety, making
suitcases vulnerable to being the target of criminal theft. Crimes such as
theft usually occur in public transportation such as intercity buses or in
public places such as airports. Therefore we need a tool to monitor the
safety of the suitcase. In this final project, an loT-based suitcase security
monitoring system is created which aims to monitor distances, track the
whereabouts of the suitcase, provide notifications to users when the
suitcase that was originally closed becomes open, and provides
additional security for the suitcase in the form of a lock that can be opened
via a smartphone. This monitoring system can be displayed on the
android application in real time. The way the suitcase security monitoring
system works is when the suitcase is more than 10 meters away, the
application and notification will display disconnected bluetooth. To find
the location of the suitcase using the NEO-M8N GPS module, it can be
done by pressing the open button on google maps contained in the
application. Then, the buzzer and switch buttons on the application are
used to turn on the buzzer and open the lock using the door lock solenoid
on the suitcase. In testing the suitcase security monitoring system, when
the suitcase is opened it will display a "suitcase opened" notification on
the smartphone. The results of tests carried out using the NEO-M8N GPS
module get an accuracy rate of 99.6% latitude and 100% longitude.

Keywords: Suitcase Theft, GPS NEO-M8N, Bluetooth, Buzzer,
Selenoid Door Lock, 10T.
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Suatu kegiatan pemantauan yang mencakup
pengumpulan data, peninjauan ulang, dan
pelaporan informasi yang sudah
terimplementasi.
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