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 v  ABSTRAK Saat ini kebutuhan akan energi listrik merupakan kebutuhan pokok. Energi listrik dibangkitkan pada-pusat pembangkit listrik, salah satu pusat pembangkit listrik yaitu PLTB. PLTB merupakan pembangkit listrik yang memanfaatkan perubahan kecepatan angin. Karena tidak stabilnya perubahan kecepatan angin ditawarkan device yang mampu mengatasi faktor tersebut dan nantinya listrik yang dibangkitkan dapat dimanfaatkan untuk kebutuhan akan arus lemah. Bedasarkan masalah tersebut maka dibuat device yaitu emulator pembangkit dengan prinsip kerja yang sama dengan pembangkit PLTB dan buck converter. Tujuan yang ingin dicapai dalam Tugas Akhir ini adalah dapat merancang emulator PLTB dengan memanfaatkan putaran motor AC dan mengkonversikan listrik yang dihasilkan dengan menggunakan DC – DC Buck Converter agar dapat digunakan untuk men-charge aki. Untuk dapat mempertahankan tegangan keluaran dari buck converter dengan memanfaatkan dimmer SCR sebagai pengatur kecepatan putaran motor sehingga putaran motor stabil kemudian generator akan menghasilkan tegangan yang stabil. Pembuatan Tugas Akhir ini menggunakan beberapa komponen dan aplikasi perangkat lunak diantaranya motor AC dan generator brushelles DC sebagai emulator, BTS7960 yang diintegrasikan dengan mikrokontroler arduino uno sebagai buck converter dan software arduino IDE untuk kode program arduino uno. Hasil dari pembuatan tugas akhir ini yaitu emulator dapat membangkitkan tegangan 0 – 220 VDC. Pengaturan set dimmer SCR pada tegangan 70 VAC menghasilkan kecepatan putan motor 1341 Rpm dengan perbandingan pulley 1 : 2 maka kecepatan putaran rotor generator yaitu 431 Rpm, generator  membangkitkan tegangan 26,9 VDC. Tegangan yang telah dibangkitkan diturunkan dengan DC-DC buck converter dengan mengatur nilai PWM-nya pada 49% dan listrik yang dihasilkan 13 VDC. Listrik keluaran dari buck converter dapat dimanfaatkan untuk men-charge aki. Hasil pengujian yaitu Listrik yang dihasilkan oleh buck converter stabil pada 13 VDC dengan input tegangan 26,9 VDC.  Kata kunci : BTS7960, Arduino UNO, Emulator, DC-DC Buck Converter.    



  vi  ABSTRACT Currently, the need for electrical energy is a basic need. Electrical energy is generated at power-generating centers, one of which is PLTB. PLTB is a power plant that utilizes changes in wind speed. Due to the unstable changes in wind speed, devices that can overcome these factors are offered and later the electricity generated can be utilized for the need for weak currents. Based on this problem, a device is made, namely a generator emulator with the same working principle as a PLTB generator and a buck converter. The goal to be achieved in this final project is to be able to design a PLTB emulator by utilizing the rotation of an AC motor and converting the generated electricity using a DC-DC Buck Converter so that it can be used to charge the battery. To be able to maintain the output voltage of the buck converter by utilizing the SCR dimmer as a regulator of the motor rotation speed so that the motor rotation is stable then the generator will produce a stable voltage. The making of this Final Project uses several components and software applications including an AC motor and DC brushless generator as an emulator, BTS7960 which is integrated with Arduino Uno microcontroller as a buck converter, and Arduino IDE software for Arduino Uno program code. The result of this final project is that the emulator can generate a voltage of 0 – 220 VDC. Setting the SCR dimmer set at a voltage of 70 VAC produces a motor rotation speed of 1341 Rpm with a pulley ratio of 1: 2, the rotational speed of the generator rotor is 431 Rpm, and the generator generates a voltage of 26.9 VDC. The generated voltage is lowered by a DC-DC buck converter by setting the PWM value at 49% and the electricity generated is 13 VDC. The electricity output from the buck converter can be used to charge the aki. The test results are that the electricity generated by the buck converter is stable at 13 VDC with an input voltage of 26.9 VDC.  Key word : BTS7960, Arduino UNO, Emulator, DC-DC Buck Converter.   
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