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ABSTRAK 

Pembuatan charging station dengan mengimplementasikan buck 

boost converter dengan sumber energi yang dikonversikan menggunakan 

panel surya. karena tegangan panel surya berubah terhadap intensitas 

cahaya matahari, maka diperlukan sebuah metode untuk mengkonversi 

agar dihasilkan luaran tegangan yang stabil. Dengan membuat Charging 

station handphone portable sebagai sistem dan panel surya sebagai 

sumbernya; membuat sistem yang digunakan untuk mengatur arus, 

tegangan, dan PWM; mempertahankan nilai tegangan keluaran dari panel 

surya ke sistem Buck Boost dari alat ini mengatur set point output 

tegangan 13.1V dari Panel Surya; mengetahui nilai arus dan tegangan 

yang keluar dari inverter ke stop kontak dengan menggunakan Panel 

Surya 50Wp menghasilkan 22.6Vmax tanpa beban. hasil dari tegangan 

listrik di simpan di akumulator, dan arus tegangan di monitoring oleh 

Arduino menggunakan sensor Arus ACS712 dan sensor Tegangan 

Voltage Divider dengan tampilan antar muka Liquid Crsytal Display 

(LCD). Telah melakukan Perancangan sistem kendali buck boost 

converter, dan kendali sensor arus dan tegangan dapat berfungsi dengan 

baik dan bisa bekerja sesuai sistem.Sistem buck boost converter bekerja 

sesuai dengan sistem yang diinginkan, dan nilai sistem pengaturan 

tegangan bergantung dari tegangan input panel surya.Hasil pembacaan 

nilai error arus pada sensor dan alat ukur yang tertinggi 1% dan yang 

terendah 0%. Hasil nilai rata-rata pada Vin alat ukur 13.3V dan nilai rata-

rata Vin pada sensor 13.1V dan hasil nilai rata-rata pada Vout alat ukur 

13.3V dan nilai rata-rata Vout pada sensor 13.2V. Hasil Vout dengan nilai 

yang stabil diangka 13,2V dan pada set point memiliki nilai yang stabil 

juga diangka 13,2V. Hasil nilai arus 0.6A dan  tegangan AC pada 210 

pada stop kontak 1, nilai arus 0.8A dan tegangan AC 210V pada stop 

kontak 2, nilai arus 1A dan tegangan AC 210 pada stopkontak 3 dan nilai 

arus 0.6A dan tegangan AC 210 pada stop kontak 4 

 

Kata Kunci : Panel Surya, Sistem Buck Boost, Arduino, Sensor Arus, 

Sensor Tegangan. 

  



 
 

vi 
 

ABSTRACT 

Making a charging station by implementing a buck boost converter 

with energy sources converted using solar panels.  because the solar 

panel voltage changes with the intensity of sunlight, a method is needed 

to convert it to produce a stable voltage output.  By making the Charging 

station handphone portable as the system and solar panels as the source;  

create a system used to regulate current, voltage, and PWM;  maintain 

the value of the output voltage from the solar panel to the Buck Boost 

system of this tool set the 13.1V output voltage set point from the Solar 

Panel;  knowing the value of the current and voltage coming out of the 

inverter to the socket using a 50Wp Solar Panel to produce 22.6Vmax 

without load.  the results of the electrical voltage are stored in the 

accumulator, and the voltage current is monitored by Arduino using the 

ACS712 Current sensor and the Voltage Divider Voltage sensor with a 

Liquid Crystal Display (LCD) interface.  Has done the design of the buck 

boost converter control system, and the current and voltage sensor 

control can function properly and can work according to the system. The 

buck boost converter system works according to the desired system, and 

the value of the voltage regulation system depends on the solar panel 

input voltage. The reading results  the current error value on sensors and 

measuring instruments is the highest 1% and the lowest is 0%.  The result 

of the average value on the measuring instrument Vin is 13.3V and the 

average value of Vin on the sensor is 13.1V and the average value for the 

Vout measuring instrument is 13.3V and the average value of Vout on the 

sensor is 13.2V.  Vout results with a stable value at 13.2V and at the set 

point having a stable value also at 13.2V.  The results of the current value 

of 0.6A and AC voltage at 210 socket 1, current value 0.8A and AC 

voltage 210V at socket 2, current value 1A and AC voltage 210 at outlet 

3 and current value 0.6A and AC voltage 210 at outlet  4 

Keywords: Solar Panel, Buck Boost System, Arduino, Current Sensor, 

Voltage Sensor. 
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Flowchart : Diagram alir atau bagan yang mewakili 

algoritma. Alir kerja atau proses, yang 

menampilkan langkah langkah dalam bentuk 

simbol-simbol grafis dan urutannya dihubungkan 

dengan panah. Diagram ini mewakili ilustrasi 

atau penggambaran penyelesaian masalah 

Block diagram  : Diagram blok adalah diagram sistem di mana 

bagian utama atau fungsi diwakili oleh blok yang 

dihubungkan oleh garis yang menunjukkan 

hubungan blok. 

Input  : Masukan  

Output : Keluaran  

Buck boost  Buckboost Converter merupakan salah satu tipe 

DC Chopper yang mempunyai nilai tegangan 

keluaran lebih besar atau lebih kecil dari nilai 

tegangan masukan. Polaritas tegangan 

keluarannya berbanding terbalik dengan 

tegangan masukan. Tegangan keluaran dapat 

diatur berdasarkan pengaturan duty cycle pada 

switching MOSFET. 
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