PO NFGER! TUGAS AKHIR

PROTOTIPE ALAT PENGISIAN AIR OTOMATIS
DENGAN PENDETEKSI KEBOCORAN PADA
SAMBUNGAN PIPA DAN MONITORING
BERBASIS 10T

PROTOTYPE OF AUTOMATIC WATER FILLING
EQUIPMENT WITH LEAK DETECTION IN PIPE
CONNECTIONS AND IOT- BASED MONITORING

Oleh

NERFANSAGHI AKAMA
NIM. 19.01.01.006

DOSEN PEMBIMBING

SUGENG DWI RIYANTO,S.T.,M.T.
NIP.198207302021211007

ZAENURROHMAN,S.T.,M.T.
NIP.198603212019031007

PROGRAM STUDI DIPLOMA 11l TEKNIK ELEKTRONIKA
JURUSAN TEKNIK ELEKTRONIKA
POLTEKNIK NEGERI CILACAP
2022



n

FOLITERNII NEGERI TUGAS AKHIR

PROTOTIPE ALAT PENGISIAN AIR OTOMATIS
DENGAN PENDETEKSI KEBOCORAN PADA
SAMBUNGAN PIPA DAN MONITORING
BERBASIS 10T

PROTOTYPE OF AUTOMATIC WATER FILLING
EQUIPMENT WITH LEAK DETECTION IN PIPE
CONNECTIONS AND IOT- BASED MONITORING

Oleh

NERFANSAGHI AKAMA
NIM. 19.01.01.006

DOSEN PEMBIMBING

SUGENG DWI RIYANTO,S.T.,M.T.
NIP.198207302021211007

ZAENURROHMAN,S.T.,M.T.
NIP.198603212019031007

PROGRAM STUDI DIPLOMA 1lIl TEKNIK ELEKTRONIKA
JURUSAN TEKNIK ELEKTRONIKA
POLTEKNIK NEGERI CILACAP
2022



HALAMAN PENGESAHAN

PROTOTIPE ALAT PENGISIAN AIR OTOMATIS DENGAN
PENDETEKSI KEBOCORAN PADA SAMBUNGAN PIPA
DAN MONITORING BERBASIS 10T

PROTOTYPE OF AUTOMATIC WATER FIL LING
EQUIPMENT WITH LEAK DETECTION IN PIPE
CONNECTIONS AND IOT- BASED MONIT ORING
Oleh

NERFANSAGHI AKAMA
NIM. 19.01.01.006

Tugas Akhir ini Diajukan Sebagai Salah Satu Syarat Untuk
Memperoleh Gelar Ahli Madya (A.Md)
Di Politeknik Negeri Cilacap

Disetujui oleh :

Dosen Pembimbi

985091
E! F_“(Ernnhl(A

o e ———
—— — -



LEMBAR PERNYATAAN KEASLIAN
TUGAS AKHIR

Sebagai mahasiswa Politeknik Negeri Cilacap, yang bertanda tangan
dibawabh ini, saya:

Nama : Nerfansaghi Akama

Nim : 19.01.01.006

Judul Tugas Akhir  : Protipe Alat Pengisian Air Otomatis dengan
Pendeteksi Kebocoran Pada Sambungan
Pipa dan Monitoring Berbasis loT

Menyatakan dengan sebenarnya bahwa penulisan laporan
Tugas Akhir berdasarkan penelitian, pemikiran, dan pemaparan asli
dari penulis sendiri, baik dari alat (hardware), list program, dan
naskah laporan yang tercantum sebagai bagian dari laporan Tugas
Akhir ini. Jika terdapat karya orang lain, penulis akan
mencantumkan sumber dengan jelas.

Demikian pernyataan ini saya buat dengan sesungguhnya dan
apabila di kemudian hari terdapat penyimpangan dan
ketidakbenaran dalam pernyataan ini, maka saya bersedia menerima
sanksi akademik berupa pencabutan gelar yang telah diperoleh
karena karya tulis ini dan sanksi lain sesuai dengan norma yang
berlaku di perguruan tinggi ini.

Cilacap, 15 Agustus 2022
Yang menyatakan

Nerfansaghi Akama
19.01.01.006




LEMBAR PERNYATAAN PERSETUJUAN
PUBLIKASI KARYA ILMIAH UNTUK
KEPENTINGAN AKADEMIS

Sebagai mahasiswa Politeknik Negeri Cilacap, yang bertanda tangan
dibawah ini, saya:

Nama : Nerfansaghi Akama
Nim  :19.01.01.006

Demi pengembangan ilmu pengetahuan, menyutujui untuk
memberikan kepada Politeknik Negeri Cilacap hak bebas royalti
Non- Ekslusif (Non-Exclusive Royalty Free Right) atas karya
ulmiah saya berjudul: “Prototipe Alat Pengisian Air Otomatis
dengan Pendeteksi Kebocoran Pada Sambungan Pipa dan
Monitoring Berbasis lot” beserta perangkat yang diperlukan (bila
ada). Dengan Hak Bebas Royalti Non-Ekslusif ini, Politeknik
Negeri Cilacap berhak menyimpan, mengalihkan media/format-kan,
mengelolanya dalam bentuk pangkalan data (database),
mendistribusikannya, dan menampilkan / mempublikasikan di
internet atau media lain untuk kepentingan akademis tanpa perlu
meminta ijin dari saya selama tetap mencantumkan nama saya
sebagai penulis/pencipta.

Saya bersedia untuk menanggung secara pribadi, tanpa
melibatkan pihak Politeknik Negeri Cilacap, segala bentuk tuntutan
hukum yang timbul atas pelanggaran Hak Cipta dalam karya ilmiah
ini. Demikian pernyataan ini saya buat dengan sebenarnya.

Dibuat di : Cilacap
Pada Tanggal : 15 Agustus 2022

Yang menyatakan

Nerfahsaghi Akama



ABSTRAK

Pengisian otomatis sangat diperlukan karena pada alat
pengisian air manual pengguna perlu menekan saklar untuk
menyalakan dan mematikan pompa air secara manual, selain itu jika
pengguna lalai pada saat pengisian air kondisi pompa air menyala
dapat menyebabkan air melebihi kapasitas toren, sedangkan pada
alat pengisian air otomatis lebih mudah dan praktis dikarenakan
menggunakan sensor untuk mendeteksi ketinggian level air yang
nantinya bisa terisi secara otomatis. Selain itu kebocoran air pada
sambungan pipa merupakan hal yang tidak dapat dihindari akan
tetapi dapat diprediksi. Menggunakan alat pendeteksi air pada
sambungan antar pipa dapat dilakukan untuk membantu
memprediksi letak titik kebocoran. Tujuan dari tugas akhir ini
adalah merancang dan membuat alat pengisian air otomatis dengan
pendeteksi kebocoran serta monitoring berbasis 10T. Metode yang
digunakan pada perancangan ini menggunakan 2 mikrokontroler
yaitu arduino nano dan node mcu esp 8266, untuk level air
menggunakan sensor ultrasonik Hc-Sr04 dan  pendeteksi
kebocorannya menggunakan sensor hujan. Berdasarkan hasil
pengujian, sistem pengisian air otomatis berjalan ketika level air
kurang dari set poin yang telah ditentukan dan berhenti pada saat
level air >=100% dan sistem kebocoran bekerja sesuai dengan
rancangan yang telah direncanakan dengan presentase keberhasilan
100%, sedangkan untuk monitoringnya menampilkan data pada
aplikasi namun masih terdapat delay pada pengiriman data dengan
rata-rata 7,39 detik.

Kata kunci :  Pengisian Air otomatis, Sensor Water level K-0135,
Sensor Hujan, Sensor Ultrasonik Hc-SR04, Pompa
air dc.



ABSTRACT

Automatic filling is very necessary because in manual
water filling equipment the user needs to press the switch to turn the
water pump on and off manually, in addition if the user is negligent
when filling water, the condition of the water pump being on can
cause the water to exceed the capacity of the toren, while the
automatic water filling device is more easy and practical because it
uses a sensor to detect the height of the water level which can later
be filled automatically. In addition, water leakage at the pipe
connection is unavoidable but predictable. Using a water detector at
the connection between pipes can be done to help predict the
location of the leak point. The purpose of this final project is to
design and manufacture an automatic water filling device with leak
detection and loT-based monitoring. The method used in this design
uses 2 microcontrollers, namely arduino nano and node mcu esp
8266, for water level using ultrasonic sensor Hc-Sr04 and leak
detection using rain sensor. Based on the test results, the automatic
water filling system runs when the water level is less than a
predetermined set point and stops when the water level is >=100%
and the leak system works according to the planned design with a
100% success percentage, while the monitoring displays data in the
application but there is still a delay in data transmission with an
average of 7.39 seconds.

Keywords : Automatic Water Filling, K-0135 Water Level Sensor,
Raindrop’s Sensor, Ultrasonic Sensor Hc-SR04, DC
water pump.
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