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ABSTRAK

Penumpukan sampah pada pintu masuk dan bantaran sungai dapat
menyebabkan tersumbatnya aliran air sehingga saat intensitas curah hujan
tinggi, luapan air dapat terjadi dan mengakibatkan banjir. Dampak lain
dari bertumpuknya sampah di sungai adalah tercemarnya air sungai yang
dapat mengganggu ekosistem sungai. Telah dibuat konveyor pembersih
sampah dengan sistem pengambilan sampah melalui konveyor dan
memindahkannya pada suatu bak sampah. Alat ini menggunakan arduino
Uno untuk mengontrol kerja motor DC dan motor stepper, yang berfungsi
untuk menjalankan konveyor. Selain itu digunakan tiga buah Sensor
ultrasonic HY-SFO05 dan HC-SR04 sebagai pendeteksi sampah di
permukaan air, pendeteksi ketinggian air dan serta mendeteksi ada
sampah pada wadah penampung. Modul SIM8OOL digunakan untuk
memberikan notifikasi ketika wadah penampung sampah penuh. Sistem
yang dibangun dapat mengangkut sampah dari air ke wadah penampung
melalui konveyor.Persentase keberhasilan pengangkutan sampah sebesar
74%, dan sensor yang digunakan dapat bekerja baik.

Kata kunci : Sampah, Konveyor, Sensor Ultrasonik HY-SF05,HC-SR04
Modul SIMS8O0OL.



ABSTRACT

Garbage buildup at entrances and riverbanks can cause blockages
in the flow of water so that when the intensity of rainfall is high, overflow
can occur and cause flooding. Another impact of the accumulation of
garbage in the river is the contamination of river water which can disrupt
the river ecosystem. A waste cleaning conveyor has been made with a
system of taking waste through a conveyor and transferring it to a
garbage bin. This tool uses Arduino Uno to control the work of DC motors
and stepper motors, which function to run conveyors. In addition, three
ultrasonic sensors HY-SF05 and HC-SR04 are used to detect garbage on
the surface of the water, detect water levels and detect trash in the
container. The SIM800L module is used to provide notifications when the
trash bin is full. The system built can transport waste from the water to
the container via a conveyor. The percentage of successful waste removal
is 74%, and the sensors used can work well.

Keywords: Garbage , Conveyor, Ultrasonic Sensor HY-SRF05 ,HC -SR04
GSM SIM800L Module
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