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ABSTRAK 
 

Pencahayaan merupakan salah satu faktor penting dalam 

perancangan ruang untuk menunjang kenyamanan pengguna. Ruang 

dengan sistem pencahayaan yang baik dapat mendukung aktivitas 

yang dilakukan di dalamnya Jika pencahayaan tersebut kurang 

ataupun berlebihan maka akan menganggu kenyamanan penglihatan.  

Pada tugas akhir ini dibuatlah alat penghitung lumen. Pada 

pembuatan alat dibutuhkan komponen utama yaitu arduino uno,  

sensor TF  Mini Lidar,   Modul TP 4056,   Modul MT  3068,    

Baterai, LCD 20X4. Arduino uno digunakan sebagai mikrokontroller  

pemroses data, Sensor TF mini Lidar digunakan  untuk mengukur 

jarak, Modul TP 4056 berfungsi untuk   mengisi daya alat, modul 

MT 3068 berfungsi untuk  menaikan tegangan, baterai untuk 

menyimpan energi  listrik, LCD 20X4 berfungsi untuk menampilkan 

data hasil pengukuran alat. Hasil dari pembuatan alat ini adalah 

didapatkan  nilai lumen dan daya lampu LED ruangan dengan nilai 

presentase error 0,16%. 

 

Keyword : pencahayaan,  monitoring, arduino uno, sensor TF mini 

lidar 
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ABSTRACT 
 

Lighting is one of the important factors in designing a space to 

support user comfort. A room with a good lighting system can 

support the activities carried out in it. If the lighting is insufficient or 

excessive, it will disturb the comfort of vision. In this final project, a 

lumen calculator is made. In making the tool, the main components 

needed are Arduino Uno, TF Mini Lidar sensor, TP 4056 Module, 

MT 3068 Module, Battery, 20X4 LCD. Arduino uno is used as a data 

processing microcontroller, the TF mini Lidar sensor is used to 

measure distance, the TP 4056 module functions to charge the 

device, the MT 3068 module functions to increase the voltage, the 

battery is to store electrical energy, the 20X4 LCD serves to display 

the measurement data of the tool. The result of making this tool is 

obtained the value of the lumen and LED power of the room with 

percentage error 0,16%. 

 

Keyword : lighting, monitoring, arduino uno, TF mini lidar senso
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