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ABSTRAK

Moda transportasi yang digunakan untuk berpergian dengan jarak
pendek maupun jarak jauh salah satunya yaitu sepeda motor. Keamanan
sepeda motor biasanya terdiri dari dua macam yaitu elektrik dan non
elektrik. Sistem pengaman sepeda motor menggunakan elektrik yaitu
seperti alarm, sedangkan sistem keamanan sepeda motor menggunakan
non elektrik terdiri dari kunci stir dan gembok. Namun demikian masih
saja marak terjadi pencurian. Pada penelitian ini dibuat sistem keamanan
sepeda motor dengan sidik jari dan GPS. Sistem yang dibuat berfungsi
untuk meminimalisir pencurian dengan pembobolan kunci kontak dan
memantau lokasi sepeda motor dengan smartphone. Adapun perangkat
yang digunakan dalam pembuatan sistem tersebut yaitu sensor sidik jari,
Module GPS ublox neo 6M, NodeMCU ESP 32, Relay, dan smartphone.
Berdasarkan hasil yang diperoleh pada penelitian, sistem keamanan sidik
jari pada sepeda motor yang dibuat, sistem dapat bekerja dengan baik
dengan rata-rata respon pembacaan sidik jari 22,15 detik. Sepeda motor
dapat menyala apabila sidik jari pengakses terdaftar atau teridentifikasi.
Untuk hasil pembacaan titik koordinat atau lokasi pada sistem GPS
sepeda motor, rata-rata error pembacaan koordinat sekitar 4,37 meter.

Kata Kunci : Sepeda motor, Sidik jari, GPS, NodeMCU ESP 32,
Smartphone.



ABSTRACT

One of the modes of transportation used to travel short and long
distances is motorbikes. Motorcycle safety usually consists of two kinds,
namely electric and non-electric. The motorcycle safety system uses
electricity, which is like an alarm, while the non-electric motorcycle
security system consists of a steering lock and a padlock. However, theft
is still rampant. In this study, a motorcycle security system with
fingerprint and GPS was created. The system created serves to minimize
theft by breaking the ignition and monitoring the location of the
motorcycle with a smartphone. The devices used in the manufacture of the
system are fingerprint sensors, ublox neo 6M GPS Module, NodeMCU
ESP 32, Relays, and smartphones. Based on the results obtained in the
study, the fingerprint security system on a motorcycle was made, the
system can work well with an average fingerprint reading response of
22.15 seconds. The motorcycle can turn on if the fingerprint of the
accessor is registered or identified. For the results of reading the
coordinates or locations on the motorcycle GPS system, the average
coordinate reading error is about 4.37 meters.

Keywords: Motorcycle, Fingerprint, GPS, NodeMCU ESP 32,
Smartphone.
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: Global Positioning System

: Direct Curent

: Alternating Curent

. Integrated Development Environment
: Universal Asynchronous Receiver Transmiter
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DAFTAR ISTILAH

: Diagram alir atau bagan yang mewakili algoritma. Alir

atau proses yang menampilkan langkah langkah dalam
bentuk simbol — simbol grafis dan urutannya
dihubungkan dengan panah. Diagram ini mewakili
ilustrasi atau penggambaran penyelesaian masalah.

: Suatu perencanaan alat yang mana didalamnya terdapat

inti dari pembuatan sebuah alat atau modul tersebut.

. Garis lintang atau garis khayal yang digunakan untuk

menentukan lokasi di bumi terhadap garis khatulistiwa.

. Garis bujur atau garis khayal yang ditarik dari ujung

kutub utara sampai ke kutub selatan yang digunakan
untuk menentukan lokasi bumi.

. Suatu layanan ataupun mekanisme yang diberikan

kepada setiap pengguna alat digitalnya.

. Sebagian waktu pelaksanaan yang tidak dapat

dimanfaatkan sesuai dengan rencana, sehingga
menyebabkan beberapa kegiatan yang mengikuti
menjadi tertunda atau tidak dapat diselesaikan tepat
sesuai jadwal yang telah direncanakan.

: Salah satu dari berbagai perangkat yang dapat

menerima sinyal, seperti gelombang radio dan
mengubah informasi yang dibawanya menjadi bentuk
yang dapat digunakan.

: Benda yang mengorbit atau mengelilingi benda lain di

luar angkasa.
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