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ABSTRAK 
 

Perkembangan teknologi saat ini yang semakin berkembang dan 

juga perkembangan informasi yang sering dibutuhkan di era modern ini 

sudah mulai merambah ke dunia peternakan. Saat ini mulai banyak 

peternakan yang menggunakan teknologi modern untuk sarana penunjang 

dalam peternakan tersebut, karena lebih efisien. Umumnya budidaya ayam 

petelur tergolong masih konvensional, dari segi kandang yang tidak tertata 

rapi dapat mempengaruhi produksi dari ayam petelur, mulai dari telur yang 

hilang bahkan pecah dapat menurunkan nilai jual telur tersebut, agar dapat 

menaikkan harga jual telur maka tujuan yang ingin dicapai dalam 

pembuatan tugas akhir ini adalah membuat rancang bangun alat 

penghitung telur ayam berbasis sms yang dapat melakukan pengemasan ke 

tray dengan menggunakan motor servo sebagai sekat untuk mengarahkan 

telur masuk ke dalam tray dan hasil perolehan telurnya akan dikirimkan 

melalui SMS, menggunakan Arduino Mega 2560 sebagai mikrokontroler, 

sensor proximity sebagai pendeteksi telur dan saat tray telur telah 

mencapai ujung konveyor B, Modul GSM Sim 800L sebagai pengirim 

informasi hasil melalui SMS. Pada alat ini menggunakan 2 konveyor, 

untuk konveyor ke-1 digunakan untuk membawa telur yang baru keluar 

dari kandang dan akan membawa telur hingga diarahkan oleh sekat yang 

digerakkan motor servo dan akan masuk ke tray telur, untuk konveyor 

yang ke-2 digunakan untuk membawa tray yang berisi telur. Jika 

pengemasan telah selesai atau packing sudah penuh, maka mikrokontroler 

akan mengirimkan sinyal ke Modul GSM yang selanjutnya akan 

ditampilkan melalui SMS. Pada prototipe ini menggunakan telur ayam 

kampung sebagai objeknya. Alat ini sudah dapat bekerja sesuai dengan 

perancangan untuk melakukan pengemasan di tray, dan mengirimkan 

pesan berupa SMS ke handphone. Pada pengujian lama waktu pengemasan 

telur, masing-masing jalur mendapatkanwaktu yang berbeda. Untuk jalur 1 

mendapatkan rata-rata waktu 9,1 detik, jalur 2 mendapatkan rata-rata 

waktu 7,7 detik, jalur 3 mendapatkan rata-rata waktu 9,25 detik, dan untuk 

jalur 4 mendapatkant rata-rata waktu 6,2 detik. Lama waktu pengemasan 

pada tray telur yang berukuran 4x3 mendapat waktu selama 32,25 detik. 

Dan untuk motor servo dapat bekerja sesuai dengan perancangan untuk 

menggerakan sekat dan mengarahkan telur masuk ke jalur untuk masuk 

kedalam tray. 

      Kata Kunci : Modul GSM Sim 800L, SMS, Konveyor, Motor Servo 

MG995, Proximity
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ABSTRACT 
 

The development of technology is currently growing and also the 

development of information that is often needed in this modern era has 

begun to penetrate the world of animal husbandry. Currently, many farms 

are using modern technology for supporting facilities in the farm, because 

it is more efficient. Generally, the cultivation of laying hens is still 

conventional, in terms of cages that are not neatly arranged can affect the 

production of laying hens, ranging from lost eggs to even broken eggs can 

reduce the selling value of the eggs. In order to increase the selling price 

of eggs, the goal to be achieved in making this final project is to design an 

SMS-based chicken egg counter that can be packaged into a tray using a 

servo motor as a bulkhead to direct the eggs into the tray and the results 

of the egg acquisition will be sent via SMS, using Arduino Mega 2560 as a 

microcontroller, proximity sensor as an egg detector and when the egg 

tray has reached the end of conveyor B, GSM Sim 800L module as a 

sender of result information via SMS. This tool uses 2 conveyors, the 1st 

conveyor is used to carry eggs that have just come out of the cage and will 

carry the eggs until they are directed by a servo motor driven bulkhead 

and will enter the egg tray, for the 2nd conveyor it is used to carry the tray 

containing eggs. If the packaging has been completed or the packing is 

full, the microcontroller will send a signal to the GSM module which will 

then be displayed via SMS. In this prototype using free-range chicken eggs 

as the object. This tool is able to work according to the design to do 

packaging in the tray, and send messages in the form of SMS to mobile 

phones. In testing the length of time for egg packaging, each path gets a 

different time. Path 1 gets an average time of 9.1 seconds, lane 2 gets an 

average time of 7.7 seconds, lane 3 gets an average time of 9.25 seconds, 

and for lane 4 gets an average time of 6.2 seconds. . The length of time for 

packaging on an egg tray measuring 4x3 gets 32.25 seconds. And for the 

servo motor, it can work according to the design to move the bulkhead and 

direct the eggs into the path to enter the tray. 

Keywords:  GSM Sim 800L module, SMS, Conveyor,  Servo Motor MG995, 

Proximity 
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