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ABSTRAK

Kemajuan teknologi mendukung komunikasi yang terhubing dan
tak terbatas. Internet of Things (IoT) mempermudah kegiatan manusia
melakukan berbagai aktitas sehari hari. Tujuan dari penelitian ini untuk
mengimplementasikan konsep loT agar dapat melakukan kontrol secara
wireless dan pemantauan parameter parameter pada motor listrik 3 fasa
melalui sebuah perangkat Smartphone. Sistem dirancang menggunakan
menggunakan mikrokontroler NodeMCU ESP8266 dengan bantuan
sensor PZEM-004T, sensor DS18B20, Sensor Hall Effect kemudian hasil
pembacaan ditampilkan pada LCD dan dikirimkan ke server Blynk untuk
ditampilkan pada Smartphone. Penelitian ini menggunakan metode
perbandingan antara pembacaan pada sensor dan pada alat ukur, dengan
tujuan mengetahui tingkat keakuratan pembacaan tegangan, arus, Suhu
dan kecepatan rotasi putaran motor. Hasil pengujian perbandingan antara
pembacaan sensor dengan pembacaan alat ukur menunjukan bahwa rata-
rata tingkat presentasi kesalahan pembacaan tegangan fasa R 0,5%,
tegangan fasa S 0,2%, tegangan fasa T 0,1%, pada pembacaan arus fasa
R 11,5%, arus fasa S 10,3%, arus fasa T 11,7%, pada pembacaan suhu
10,94%, dan pada kecepatan rotasi putaran motor 38,04%. Hasil
pengujian sistem kontrol pada aplikasi Blynk masih bergantung kepada
kecepatan internet dengan rata-rata delay menggunakan jaringan 4G 0,99
detik dan menggunakan jaringan 3G 2,51 detik. Hasil pengujian 3 sistem
proteksi menunjukan bahwa motor akan berhenti bekerja ketika terjadi
fasa failure dengan rata-rata delay 4,03 detik, pada sistem proteksi
overcurrent dengan rata-rata 8,47 detik, pada sistem proteksi overhead
dengan rata-rata delay 3,64 detik.

Kata kunci : Blynk, Internet of Things, Kontrol secara Wireless, Motor
listrik 3 fasa, Monitoring, Sistem proteksi.



ABSTRACT

Advances in technology support connected and unrestricted
communication. The Internet of Things (1oT) makes it easier for humans
to carry out various daily activities. The purpose of this study is to
implement the concept of the Internet of Things so that it can wirelessly
control and monitor parameters on a 3-phase electric motor through a
Smartphone device. The system is designed using a NodeMCU ESP8266
microcontroller with the help of the PZEM-004T sensor, DS18B20
sensor, Hall Effect sensor then the reading results are displayed on the
LCD and sent to the Blynk server to be displayed on the Smartphone. This
study uses a comparison method between the readings on the sensor and
on the measuring instrument, with the aim of knowing the accuracy of the
readings of voltage, current, temperature and rotational speed of the
motor rotation. The results of the comparison test between sensor
readings and measuring instrument readings show that the average
percentage of error readings for the R phase voltage is 0.5%, the S phase
voltage is 0.2%, the T phase voltage is 0.1%, on the R 11 phase current
reading, 5%, the S phase current is 10.3%, the T phase current is 11.7%,
the temperature reading is 10.94%, and the motor rotation speed is
38.04%. The results of testing the control system on the Blynk application
still depend on internet speed with an average delay using a 4G network
of 0.99 seconds and using a 3G network of 2.51 seconds. The test results
of 3 protection systems show that the motor will stop working when a
failure phase occurs with an average delay of 4.03 seconds, on an
overcurrent protection system with an average of 8.47 seconds, on an
overhead protection system with an average delay of 3.64 second.

Keywords : Blynk, Internet of Things, Wireless Control, 3-phase electric
motor, Monitoring, Protection system.
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