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ABSTRAK

Jagung merupakan salah satu tanaman penghasil karbohidrat yang
terpenting di dunia selain gandum dan padi. Bagi penduduk Amerika
Serikat bulir jagung adalah makanan pokok, begitu pula bagi sebagian
penduduk Afrika dan beberapa daerah di Indonesia. Namun, Selama ini
para petani Indonesia menanam benih jagung dengan menggunakan
metode konvensional yang membutuhkan banyak tenaga dan operator
yang tidak ergonomis. Oleh karena itu, perlu dirancang sebuah alat
penanam benih jagung otomatis yang akan memudahkan para petani
jagung dalam hal penanaman. Alat yang dibuat bertenagakan motor DC
dan motor servo dengan desain yang sederhana dan sesuai dengan
karakter lahan jagung di Indonesia. Mekanisme yang diterapkan
mencakup sistem pembuat lubang, penanam benih dan penutup lubang.
Alat penanam benih jagung otomatis berhasil dibuat untuk menanam
benih jagung dengan jarak penanaman yang diharapkan. Nilai
keberhasilan jarak penanaman yang dihasilkan oleh alat yaitu sebesar 88
%. Nilai keberhasilan tersebut masih tergolong bagus karena syarat jarak
penanaman benih jagung masih terpenuhi. Benih jagung yang jatuh
kedalam titik penanaman masih tergolong cukup untuk syarat penanaman
benih jagung dengan rata-rata benih yang jatuh sebanyak 1 sampai 4
benih.

Kata kunci : Motor DC, petani, jagung, alat penanam, remote control
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ABSTRACT

Corn is one of the most important carbohydrate-producing crops
in the world besides wheat and rice. For residents of the United States,
corn is a staple food, as well as for some residents of Africa and some
areas in Indonesia. However, so far, Indonesian farmers plant corn seeds
using conventional methods that require a lot of labor and operators who
are not ergonomic. Therefore, it is necessary to design an automatic corn
seed planter that will facilitate corn farmers in planting. The tool is
powered by a DC motor and a servo motor with a simple design and in
accordance with the character of corn fields in Indonesia. Mechanisms
applied include a hole punching system, a seed planter and a manhole
cover. The automatic corn seed planter has been successfully created to
plant corn seeds with the expected planting distance. The success value
of the planting distance produced by the tool is 88%. The success value is
still quite good because the distance requirements for planting corn seeds
are still met. Corn seeds that fall into the planting point are still quite
sufficient for the requirements for planting corn seeds with an average of
1 to 4 seeds falling.

Keywords: DC Motor, farmer, corn, planter, remote control
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