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ABSTRAK

Hama tanaman merupakan salah satu faktor yang mempengaruhi
produksi tanaman. Salah satu hama padi adalah burung pipit. Untuk
mengatasi hal tersebut maka pada tugas akhir ini dibuatlah alat pengusir
hama burung berbasis 10T. Pada pembuatan alat ini membutuhkan
komponen utama yaitu Arduino uno, Esp 32 cam, Passive infra red pir,
Motor DC 12 VDC, Buzzer, Solar cell, Solar charge controller, Battery,
LCD 16x2, Relay, Sensor tegangan, Sensor ACS 712. Arduino uno
digunakan sebagai mikrokontroller, Esp 32 digunakan sebagai koneksi
wifi ke smartphone yang berfungsi untuk menampilkan live streaming,
motor DC 12 V Gearbox digunakan untuk mengubah tenaga listrik
menjadi tenaga mekanik yang digunakan utnuk menarik tali, solar cell
berfungsi untuk mengubah energi cahaya menjadi listrik, Passive infrared
PIR digunakan untuk mendeteksi pancaran sinar infra merah suatu objek
dengan jarak tertentu, LCD 16X2 digunakan untuk menampilkan data
hasil pengukuran alat, sensor ACS712 digunakan sebagai komponen
untuk mengukur arus yang digunakan untuk memonitoring arus, sensor
tegangan digunakan sebagai komponen untuk mengukur tegangan serta
memonitoring tegangan. Berdasarkan pengujian sensor PIR didaptkan
bahwa sensor maxsimum mendeteksi di jarak 1,6 meter, dari 6 Kali
pengujian ketika sensor PIR mendeteksi pergerakan maka motor DC akan
bergerak dan buzzer berbunyi untuk mengusir hama burung. Daya yang
digunakan selama alat ini bekerja adalah 70.8 Wh dalam satu jam.
Sementara itu pengisian baterai memerlukan waktu 7 am 48 menit. Hasil
yang didapatkan dari alat pengusir hama burung berbasis 10T ini adalah
alat ini dapat beroperasi ketika mendeteksi adanya rintangan yang suplai
dayanya menggunakan energi yang dihasilkan oleh solar cell dan dapat
dioperasikan dari jarak jauh serta dapat dimonitor menggunakan aplikasi
mit app inventor.

Kata Kunci: Hama tanaman, Monitoring, Arduino uno, Solar cell, PIR
sensor



ABSTRACT

Plant pests are one of the factors that affect plant production. One
of the rice pests is sparrows. To overcome this, in this final task, an 1oT-
based bird pest repellent device was created. In the manufacture of this
device, Arduinouno, Esp 32 cam, Passive infrared, 12 VDC DC Motor,
Buzzer, Solar cell, Solar charge controller, Battery, LCD 16x2, Relay,
Voltage Sensor, ACS 712. The Arduino uno is used as a microcontroller,
the Esp 32 is used as a wifi connection to a smartphone that serves to
display live streaming, the 12 V Gearbox DC motor is used to convert
electrical power to mechanical power, the solar cell serves to convert
light energy into electricity, the solar cell acts to electricity. red PIR is
used to detect the infrared light emitting of an object at a certain distance,
LCD 16X2 is used to display the measurement results of the instrument,
ACS712 sensor is used as a component for measuring current, voltage
sensor is used as a component for measuring voltage and monitoring
current. voltage. Based on PIR sensor testing it was found that the
maximum sensor detects at a distance of 1.6 meters, out of 6 tests when
the PIR sensor detects movement, the DC motor will move and the buzzer
sounds to ward off bird pests. The power used during this device's
operation is 70.8 Wh in an hour while the battery charge takes 7 am 48
minutes. The result of this loT-based bird pest repellent device is that it
can operate when it detects obstacles that power supply uses energy
generated by solar cells and can be remotely operated and monitored
using an inventor's mit app.

Keywords: plant pests, monitoring, Arduino uno, solar cell, PIR sensor
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Organisme

Flowchart

Block Diagram

Input
Output

Observasi

DAFTAR ISTILAH

Suatu kumpulan molekul-molekul di mana
semuanya saling mempengaruhi satu sama lain
sedemikian rupa sehingga kemudian memiliki
fungsi bersama-sama  yang stabil dan
mempunyai sifat yang hidup.

Diagram alir atau bagan yang mewakili
algoritma. Alir kerja atau proses, yang
menampilkan langkah langkah dalam bentuk
simbol-simbol grafis dan urutannya dihubungkan
dengan panah. Diagram ini mewakili ilustrasi
atau penggambaran penyelesaian masalah.

Diagram blok adalah diagram sistem di mana
bagian utama atau fungsi diwakili oleh blok yang
dihubungkan oleh garis yang menunjukkan
hubungan blok.

Masukan
Keluaran

Aktivitas terhadap suatu proses atau objek
dengan maksud merasakan dan kemudian
memahami pengetahuan dari sebuah fenomena
berdasarkan pengetahuan dan gagasan yang
sudah diketahui sebelumnya, untuk mendapatkan
informasi-informasi yang dibutuhkan untuk
melanjutkan penelitian.
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BPS : Badan Pusat Statistik

OPT : Organisme Penganggu Tanaman

PIR : Passive Infra Red

IDE : Integrated Development Environment

Xiv



