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ABSTRAK

Penggulungan kawat untuk pompa air menggunakan sistem
monitoring merupakan pengembangan dari alat penggulungan
konvesional yang dimana proses penggulungan kawat di lakukan
manual dengan cara memutar handle sebanyak jumlah lilitan yang di
inginkan. Pemutaran manual memiliki kendala antara lain kecepatan
kerja yang tidak konsisten, kontinuitas penggulungan yang tergantung
pada operator, hasil penggulungan dapat tidak sesuai dengan yang
diinginkan, dan memerlukan pengawasan selama proses penggulungan
berlangsung. Oleh sebab itu di buatlah alat penggulung dengan
mengoptimalisasi  sistem kerjanya dengan otomatis. Alat ini
menggunkan motor dc yang berfungsi untuk memutar penggulung
kumparan yang sebelumnya pada alat penggulung kovensional berupa
handle. Alat ini menggunkanan sensor optocoupler yang berfungsi untuk
menghitung putaran pada alat. Mikrokontrol ATmega8 digunakan untuk
sistem otomatis yang telah di buat. Pengambilan data yang telah
dilakukan dapat di peroleh tingkat keakuratan 96,67 % dan memiliki
selisih paling besar dengan jumlah 1lilitan. Berdasarkan hasil
pengambilan data yang di lakukan alat ini memiliki nilai selisih 1 lilitan.

Kata kunci: Penggulung lilitan Pompa Air, Arduino Atmega8, sensor
optocoupler, Motor dc



ABSTRACT

The winding of the wire for the water pump using a monitoring system is
a development of the conventional winding tool where the process of
winding the wire is done manually by turning the handle as many as the
desired number of turns. Manual rotation has problems including
inconsistent work speed, continuity of coiling which depends on
operator, the results of the winding may not be as desired, and require
supervision during the winding process. Therefore, a roller is made by
optimizing its working system automatically. This tool uses a dc motor
which functions to rotate the coil winder which was previously on a
conventional roller in the form of handles. This tool uses an optocoupler
sensor which functions to calculate the rotation of the tool. The
ATmega8 microcontroller is used for the automated system that has
been made. The data retrieval that has been done can be obtained with
an accuracy rate of 96.67% and has the largest difference with the
number of turns. From some of the results of data retrieval carried out
this tool has a difference of 1 winding.

Keywords: Water Pump winding coil, Arduino Atmega8, optocoupler
sensor, dc motor
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Modul Optocoupler . Modul yang berfungsi sebagai sensor
pengghitung halangan atau objek di
depannya

Volt :  Satuan tegangan

Kawat Enamel :  Suatu kawat yang dilapisi oleh lapisan
tipis isolator

Human Error :  Kesalahan manusia

Flowchart . Diagram alir atau bagan yang mewakili

algoritma. Alir kerja atau proses, yang
menampilakan langkah-langkah dalam
bentuk  simbol-simbol  grafis dan
urutannya disambungkan dengan panah.
Diagram ini  mewakili ilustrasi atau
penggambaran penyelesaian masalah
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DC . Dirrect Current

AC . Alternatif Current
LCD . Liquid Crystal Display
SCL . Serial Clock

SDA . Serial Data
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