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ABSTRAK 
 

Mesin pemilah beras dan menir berbasis mikrokontroler adalah 

salah satu alat pemilah yang cukup efektif dan efisien yaitu dengan 

menambahkan pengaturan waktu pada mesin yang bertujuan untuk 

memilah beras dan menir secara maksimal. Salah satu inovasi pada mesin 

pemilah beras dan menir yaitu dengan menggunakan sistem pengaturan 

waktu kerja motor. Mesin ini merupakan mesin yang berbasis 

mikrokontroler yang berguna untuk mengatur waktu kerja mesin dengan 

memasukan waktu menggunakan keypad. Dari data yang diperoleh 

perbedaan selisih berat awal dan setelah pengayakan tidak konstan 

dikarenakan perbedaan ukuran beras yang berbeda – beda, sehingga 

setiap pengayakan jumlah beras yang lolos dari saringan tidak pasti sama 

itu yang membuat selisih yang dihasilkan tidak konstan. Hasil 

pengukuran beras menunjukkan semakin berat beras yang diayak maka 

akan membutuhkan waktu yang semakin lama. Dapat dilihat pada hasil 

pengukuran pada beras 2000 gram dengan waktu 1 menit menghasilkan 

beras seberat 333 gram dan menir 466 gram dengan presentase eror 

sebesar 60 %, jika hasil beras dan menir yang sudah diayak dijumlahkan 

maka hasilnya kurang dari 2000 gram dikarenakan masih banyak beras 

yang tersisa di atas ayakan karena kurangnya waktu dalam mengayak. 

Untuk mengayak beras seberat 500 gram membutuhkan waktu efektif 1 

menit dengan presentase eror sebesar 0.6 %, sedangkan untuk mengayak 

beras seberat 1000 gram membutuhkan waktu efektif selama 3 menit 

dengan presentase eror sebesar 2.1 % dan untuk mengayak beras seberat 

2000 gram membutuhkan waktu efektif selama 5 menit dengan presentase 

eror sebesar 3.85 %. Deteksi sensor terhadap mesin pemilah beras dan 

menir bekerja dengan baik pada pengukuran beras dengan berat 500-1000 

gram. Error arus pada pengukuran beras 500 gram sebesar 0.83% dan 

error arus pada pengukuran beras 1000 gram sebesar 1.69%. Daya yang 

dibutuhkan untuk menjalankan mesin ini yaitu sebsar 144.1 watt dengan 

supply tegangan sebesar 24 V. 

 

Kata Kunci: keypad, strimin, mikrokontroler, waktu 
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ABSTRACK 
   

Microcontroller-based rice and groat sorting machine is one of 

the most effective and efficient sorting tools, namely by adding a time 

setting on the machine which aims to sort rice and groats optimally. One 

of the innovations in the rice and groat sorting machine is to use a motor 

work timing system. This machine is a microcontroller-based machine 

that is useful for adjusting the working time of the machine by entering 

the time using the keypad. From the data obtained, the difference between 

the initial and post-sifting weights is not constant due to the different sizes 

of rice, so that each sieve the amount of rice that passes through the sieve 

is not necessarily the same which makes the resulting difference is not 

constant. The results of the rice measurement show that the heavier the 

sifted rice, the longer it will take. It can be seen in the measurement results 

on 2000 grams of rice with 1 minute of producing rice weighing 333 

grams and 466 grams of groats with an error percentage of 60%, if the 

results of sifted rice and groats are added up, the result is less than 2000 

grams because there is still a lot of rice left on the sieve due to lack of 

sifting time. Sifting 500 grams of rice requires an effective time of 1 

minute with an error percentage of 0.6%, while sifting 1000 grams of rice 

requires an effective time of 3 minutes with an error percentage of 2.1% 

and for sifting 2000 grams of rice it takes 5 minutes of effective time. with 

an error percentage of 3.85%. Sensor detection on the rice and groat 

sorting machine works well for measuring rice weighing 500-1000 grams. 

The current error in the measurement of 500 grams of rice is 0.83% and 

the error of the flow in the measurement of 1000 grams of rice is 1.69%. 

The power needed to run this machine is 144.1 watts with a supply voltage 

of 24 V. 
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: 
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: 

Tegangan keluar. 

Satuan tegangan 
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yaitu transistor sambungan bipolar dan gerbang 
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