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ABSTRAK 

 

Sistem penggerak brush pada mesin penyapu jalan bertenaga surya adalah  

suatu sistem kerja mesin  yang  menggunakan gesekan antara brush dengan 

permukaan jalan  melalui prinsip kerja putaran dari poros yang menggerakan brush  

untuk menyapu sampah yang ada di permukaan jalan. Tujuan dari rancangan ini 

adalah  merancang transmisi penggerak brush , membuat transmisi penggerak brush 

dan melakukan pengujian permukaan jalan aspal cor dan paving 

 Metode perancangan menggunakan pendekatan Pahl dan Beitz, dimana 

pada metode perancangannya berupa perencanaan dan penjelasan tugas, 

perancangan konsep produk, perancangan bentuk produk dan perancangan detail. 

Panel surya yang digunakan berkapasitas 120 Wp dan baterai berkapasitas 

masing masing 20 Ah 12 volt yang diseri menjadi 24 volt 20 Ah. Perhitungan 

elemen mesin yang diperoleh , poros pada penggerak brush belakang yang 

menggerakan poros penggerak depan memiliki Ø 12 mm dan poros penggerak 

depan memiliki Ø 13 mm. Menggunakan penggerak berupa motor listrik DC 

dengan daya 500 watt dan putaran senilai 800 rpm. Pada sistem transmisi  

penggerak brush digunakan sabuk tipe A dengan  puli kecil motoran Ø 38,1 mm, 

puli penggerak brush belakang Ø 76,2 mm yang diteruskan ke poros penggerak 

depan dengan perbandingan putaran 1:1 menggunakan puli Ø 63,5 mm  dengan 

total estimasi waktu produksi adalah 23 jam 37 menit diluar waktu tunggu 58 hari. 

Pengujian dilakukan dengan 3 kali percobaan  dengan luasan permukaan yang sama 

8 meter di masing masing permukaan yaitu aspal, cor dan paving didapat waktu 6,8 

detik, 7,1 detik dan 8,2 detik pengoperasian  

Kata kunci : Penyapu jalan, Perancangan, Elemen mesin, Hasil uji 
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ABSTRACT 

The brush drive system on a solar-powered street sweeper is a machine 

working system that uses friction between the brush and the road surface through 

the principle of rotation of the shaft that drives the brush to sweep the trash on the 

road surface. The purpose of this design is to design a brush drive transmission, 

create a brush drive transmission and test the effect of rotation on the duration of 

use and battery percentage. 

The design method uses the Pahl and Beitz approach, where the design 

method is in the form of planning and explaining tasks, designing product concepts, 

designing product shapes and designing details. 

The solar panel used has a capacity of 120 Wp and the battery has a 

capacity of 20 Ah 12 volts each which is series to become 24 volts 20 Ah. The 

calculation of the machine elements obtained, the shaft on the rear brush drive that 

drives the front drive shaft has a Ø of 12 mm and the front drive shaft has a Ø of 13 

mm. Using a DC electric motor with a power of 500 watts and a rotation of 800 

rpm. In the brush drive transmission system, a type A belt is used with a small motor 

pulley Ø 38.1 mm, a rear brush drive pulley Ø 76.2 mm which is forwarded to the 

front drive shaft with a rotation ratio of 1: 1 using a pulley Ø 63.5 mm with a total 

estimated production time of 23 hours 37 minutes outside the waiting time of 58 

days. Testing was carried out with 3 trials with the same surface area of 8 meters 

on each surface, namely asphalt, cast and paving, the operating time was 6.8 

seconds, 7.1 seconds and 8.2 seconds. 

Keywords: Road sweeper, design, machine elements, test results 
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F = gaya (N) 

m = massa (kg) 

g = gravitasi (10 m/s2) 

M = momen (Nmm) 

𝑇 = Torsi (kg.mm) 

𝑛 = Putaran (rpm) 

n1 = Putaran poros pertama (rpm) 

n2 = Putaran poros kedua (rpm) 

Dp = Diameter puli yang digerakan (mm) 

dp = Diameter puli penggerak (mm) 

𝑣 = Kecepatan keliling (m/s) 

Po = Daya yang ditransmisikan oleh satu sabuk tinggal (kW) 

𝐾𝜃 = Faktor koreksi sabuk 

N = Jumlah sabuk 

L = Panjang sabuk (mm) 

C = Jarak sumbu poros (mm) 

        sf2 = Faktor keamanan menurut beban yang dikenakan 

𝑃𝑑 = Daya rencana (kW) 

𝑓𝑐 = Faktor koreksi 

𝑃 = Daya nominal (kW) 

𝑇 = Torsi (kg.mm) 

𝑛 = Putaran (rpm) 


