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ABSTRAK

Pemanfaatan kawat dapat dijadikan bentuk dalam peluang usaha yang
dimanfaatkan untuk mendapatkan nilai tambah dari barang tersebut.
Pembuatan kawat yang berbentuk zig-zag atau yang biasa disebut dengan
kawat harmonika dapat digunakan untuk membuat pagar. Pembuatan kawat
harmonika dilakukan dengan cara menekuk kawat hingga berbentuk zig-zag.
Proses pembuatan pagar kawat harmonika dapat dijadikan sebagai salah satu
produksi industri rumahan. Oleh karena itu, tujuan penyusunan laporan tugas
akhir perancangan mesin pembuat pagar kawat harmonika yaitu merancang
mesin pembuat pagar kawat harmonika, menghitung elemen mesin pada
mesin pembuat pagar kawat harmonika.

Perancangan mesin pembuat pagar kawat harmonika menggunakan
pendekatan metode VDI 2222. Dari pendekatan metode yang dilakukan
didapatkan hasil yaitu desain wujud dan bagian dari komponen serta
spesifikasi elemen mesin yang digunakan. Dalam merancang desain mesin
pembuat pagar kawat harmonika menggunakan bantuan software solidworks
2020.

Hasil rancangan yaitu berupa desain wujud mesin pembuat pagar
kawat harmonika. Hasil perhitungan elemen mesin pada mesin pembuat pagar
kawat harmonika mempunyai hasil meliputi transmisi pully yang digunakan
yaitu tipe A dengan ukuran 4 inch dan 14 inch, sabuk v yang digunakan yaitu
sabuk dengan tipe A dengan panjang keliling sabuk 76 inch, diameter poros
yang digunakan pada mesin pembuat pagar kawat harmonika yaitu 25 mm
dengan material S45C dan gaya yang diperlukan dalam pembendingan kawat
yaitu sebesar 7,27 N.

Kata Kunci: perancangan, kawat harmonika, sistem transmisi
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ABSTRACT

The use of wire can be used as a form of business opportunity that is
used to get added value from the goods. Zigzag wire commonly called
harmonica wire can be used to make fences. Making harmonica wire is done
by bending the wire into a zigzag shape. The process of making harmonica
wire fences can be used as one of the home industry productions. Therefore,
the purpose of compiling the final assignment report for designing a
harmonica wire fence making machine is to design a harmonica wire fence
making machine, calculate machine elements on a harmonica wire fence
making machine.

The design of the harmonica wire fence making machine uses the VDI
2222 method approach. From the method approach carried out, the results
obtained are the design of the form and parts of the components and the
specifications of the machine elements used. In designing the design of the
harmonica wire fence making machine using the help of Solidworks 2020
software.

The design results are in the form of a design of a harmonica wire
fence making machine. The results of the calculation of the machine elements
on the harmonica wire fence making machine have results including the
pulley transmission used, namely type A with a size of 4 inches and 14 inches,
the v belt used is a belt with type A with a belt circumference of 76 inches, the
diameter of the shaft used on the harmonica wire fence making machine is 25
mm with S45C material and the force required in bending the wire is 7.27 N.

Keywords: design, harmonic wire, transmission system
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. putaran pada pulley output (rpm)
: kecepatan linear sabuk (m/s)

: putaran pulley input (rpm)

: beban vertikal pulley (kg)

: resultan gaya (N)

: resultan momen (N.m)

: massa (kg)

: momen (N.m)

: daya motor listrik (KW)

: faktor koreksi

: daya rencana (kW)

: momen rencana/torsi (N.m)/(kg.mm)
: tegangan lentur (kg/mm?)

: kekuatan tarik (kg/mm?)

: faktor keamanan

: faktor koreksi momen lentur

: faktor koreksi momen puntir

: diameter poros (mm)

: gaya (N)

: tegangan lentur (kg/mm?)

. perbandingan putaran

: jarak sumbu poros (mm)
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: diameter minimum puli (mm)
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