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ABSTRAK 

 

 Pada UMKM D’green laundry 3 permasalahan yang terjadi yaitu pada saat 

penyikatan karpet hasil dari penyikatan untuk tingkat kebersihan tidak konsisten, 

SDM yang ada cepat lelah sehingga dalam penyikatan karpet untuk perharinya tidak 

bisa mencuci dalam jumlah yang banyak, dan waktu selesai laundry karpet menjadi 

lama sehingga sering mendapatkan kritikan dari konsumen. Maka dengan 

permasalahan yang terjadi dibuat mesin penyikat karpet agar waktu penyikatan 

lebih cepat, kebersihan karpet konsisten, dan waktu selesai tepat pada waktunya. 

Tujuan dari pembuatan mesin penyikat karpet (polisher) ini yaitu membuat desain 

mesin, menghitung transmisi mesin, melakukan simulasi pembebanan rangka, dan 

uji hasil. 

 Perancangan rangka dan transmisi menggunakan metode perancangan VDI 

2222 dimana pada pengerjaan ini ada beberapa tahapan kegiatan yang dilakukan 

yaitu seperti merencana, mengkonsep, merancang, dan penyelesaian. Pada tahap 

merencana berisi tentang studi literatur dan studi lapangan, tahap mengkonsep 

penulis menghitung bagian transmisi dan pembebanan pada rangka, tahap 

merancang penulis merancang desain mesin penyikat karpet, dan pada tahap 

penyelesaian penulis melakukan verifikasi kepada konsumen. 

 Proses rancangan merupakan tahapan membuat rancangan desain, 

menghitung transmisi, dan simulasi beban pada rangka mesin. Rangka mesin 

penyikat karpet (polisher) memiliki dimensi panjang 580 mm, lebar 240 mm dan 

tinggi 30 mm terdiri dari rangka mesin, gearbox, sistem transmisi, mata sikat, 

handle, tabung otomatis, roda, dan cover. Perhitungan rangka menggunakan 

software menghasilkan von misses yang terjadi pada rangka dengan beban 

komponen penggerak dan cover sebesar 31,64 MPa dan 8,41 MPa, displacement 

pembebanan penggerak dan cover sebesar 0,488 mm dan 0,127 mm dan safety 

factor dari rangka dengan pembebanan penggerak dan cover sebesar 30 dan 7,9, 

maka disimpulkan rangka aman. Pada transmisi mesin penyikat karpet (polisher) 

menggunakan pulley dan sabuk-V serta gearbox reducer. Perhitungan transmisi 

menghasilkan daya rencana 0,745 kW dengan menggunkan motor listrik 1 hp 

memiliki putaran 1400 rpm, diameter pulley besar 180 mm dan kecil 95 mm, jarak 

sumbu poros 280 mm, sabuk-V tipe A 40 dan output reducer 70 rpm.  

 

 

Kata kunci: Karpet, VDI 2222, mesin penyikat, polisher. 
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ABSTRACT 

 

 At D'green Laundry 3 problems that occur are that when brushing carpets, 

the results of brushing are inconsistent, the level of cleanliness is inconsistent, the 

existing human resources get tired quickly so that when brushing carpets per day 

they cannot wash large quantities, and the time to finish carpet laundry takes a long 

time so that often receive criticism from consumers. So, with the problems that 

occurred, a carpet brushing machine was created so that the brushing time was 

faster, the carpet was consistently clean, and the finish time was on time. The aim 

of making a carpet brushing machine (polisher) is to create a machine design, 

calculate the engine transmission, simulate frame loading, and test the results. 

 The frame and transmission design uses the VDI 2222 design method where 

in this work there are several stages of activities carried out, namely planning, 

conceptualizing, designing and finishing. In the planning stage, it contains 

literature studies and field studies, in the conceptual stage the author calculates the 

transmission parts and loads on the frame, in the designing stage the author designs 

a carpet brushing machine design, and in the completion stage the author verifies 

consumers. 

 The design process is the stage of creating engine design, transmission 

plans, and frame simulation. The carpet brushing machine (polisher) frame has 

dimensions of 580 mm long, 240 mm wide and 30 mm high consisting of the machine 

frame, gearbox, transmission system, brush eyes, handle, automatic tube, wheels 

and cover. Calculation of the frame using software resulted in von misses occurring 

in the frame with the driving and cover component loads of 31.64 MPa and 8.41 

MPa, displacement of the driving and cover loading of 0.488 mm and 0.127 mm 

and the safety factor of the frame with the driving and cover loading of 0.488 mm 

and 0.127 mm. 30 and 7.9, it is concluded that the frame is safe. The transmission 

of the carpet brushing machine (polisher) uses a pulley and V-belt as well as a 

reducer gearbox. Transmission calculations produce a planned power of 0.745 kW 

using a 1 hp electric motor with a rotation of 1400 rpm, a large pulley diameter of 

180 mm and a small one of 95 mm, axle distance of 280 mm, V-belt type A 40 and 

reducer output of 70 rpm. 

 

 

Keywords: Carpet, VDI 2222, machine brush, polisher. 
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b   = Lebar plat hollow (mm) 

σb   = Kekuatan tarik (Kg/mm2) 

Kt   = Faktor koreksi yang dianjurkan ASME (tanpa satuan) 

Cb   = Untuk lenturan (tanpa satuan) 

DK   = Diameter luar pulley besar (mm) 

dk   = Diameter luar pulley kecil (mm) 

K   = Pada tabel ukuran pulley -V (tanpa satuan) 

σ xy   = Tegangan geser (N/mm2) 

h   = Tinggi hollow (mm) 

σt   = Tegangan normal (Mpa) 

δ   = Displacement / deformasi (mm) 

E   = Elastic Modulus (N/mm2) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


